Գաղափարագործություն 


Հայկական Տեսություն 


Հայկական Հարաբերականության Հատուկ Տեսություն 


Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն 


( Ազատ Շարժում ) 


Ռոբերտ Նազարյան 
Հայկ Նազարյան 


Նվիրվում է Մեր Շուշիի Ազատագրման 20 Ամյակին 


21 Դեկտեմբերի 2012թ. 
Արիվան 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


100 Տարվա Հավատաքննությունը Գիտության Մեջ Ավարտվեց 
Ն Գիտության Մեջ Սկսվեց Հայկական Հեղափոխությունը: 
Փետրվար - 2007թ. 


«Քննադատություններից խուսափելու միայն մեկ ճանապարհ կա. 
չանել ոչինչ, չասել ոչինչ ն լինել ոչինչ:» Օրիստոտել 


«Բոլոր ճշմարտությունների ընդունումը անցնում է հետնյալ երեք փուլերով: 
Առաջին փուլ` արժանանում է համընդհանուր ծաղրանքի, 


Երկրորդ փուլ` հանդիպում է մոլեգին ընդդիմության, 
Երրորդ փուլ` այն ընդունվում է որպես ինքնըստինքյան ակնհայտ փաստ:» 
Օրթուր Շոպենհաուեր, Գերմանացի իմաստասեր, 1788-1860 


Կեցցե՛ Հայկական Գիտության Վերածնունդը 


Եթե մենք խորությամբ վերլուծենք Երկիր մոլորակի պատմությունը ն մարդկության պատմությունը, հատկապես 
Արորդիների ցեղի պատմությունը, ապա կհամոզվենք որ այն ամենը ինչ մենք երբնէ սովորել ենք - միայն մեծ կեղծիք է: 
Բոլոր պատմության ն անգամ գիտության գրքերը գրված են այնպես, որպեսզի դրանք ծառայեն Երկիր մոլորակի 
«հսկիչների» ծրագրերին: Կեղծիքն ու սուտը տարածված են ամենուրեք ն այժմ էլ տարածվում են: Շատ-շատ մարդիկ 
դեռ պատրաստ չեն ընդունելու այս ճշմարտությունը: Բայց մարդկությունը, ժամանակ առ ժամանակ, Արորդիների 
ցեղի առաջնորդությամբ պատռում է մարդկության մտածողության վրա դրված զսպաշապիկը ն ըմբոշխնում է 
ճշմարտության լույսը: Եվ դա հիմնականում կատարվում է տրամաբանական գիտությունների միջոցով: Ահա այդպիսի 
նպատակ ունի այս գիրքը ն հատկապես «Հայկական Տեսություն » հիմնարար աշխատությունը, որը կօգնի 
մարդկությանը վերջնականապես ազատագրվելու չարի ու կեղծիքի ճիրաններից: Եվ մենք ունեցանք բավական 
Արիություն ն Կամք մարտահրավեր նետելու ն ապացուցելու «բարձյալներին», որ մարդկությունը Արորդիների ցեղի 
առաջնորդությամբ իրավունք ունի գոյատնելու ն պատրաստ է մտնելու տիեզերական զարգացման հաջորդ փուլը: 


Մենք կոչ ենք անում Հայ ֆիզիկոսներին, մաթեմատիկոսներին ն ընդհանրապես բոլոր Հայ ազգային 


մտավորականությանը միանալ գիտության մեջ մեր սկսած Հայկական Հեղափոխությանը ն նորից վերագրել ողջ 
մարդկության ծագման ու զարգացման պատմությունը: Ծենք նորից պետք է Արարենք կորսված Արարչաշունչը: 


Երկրորդ հրատարակման մասին 


Այս գիտական աշխատությունը մենք ավարտեցինք ն անմիջապես գրանցեցինք ԱՍՆ-ի Կոնգրեսի Գրադարանին 
կից ԱՄՆ-ի Հեղինակային Իրավունքների գրանցման գրասենյակում 21 Դեկտեմբերի 2012թ., ճիշտ այն օրը երբ բոլոր 
հոգու առնտրականները գուժում էին Երկիր մոլորակի կործանումը: Իսկ այս գրքի լույս ընծԾայմամբ մենք ավետեցինք 
Աշխարհին Հայկական նոր դարաշրջանի մասին, զերծ ամեն տեսակ մարմնական ն հոգեկան հիվանդություններից: 

Մեր աշխատությունը գրքի տեսքով առաջին անգամ մենք հրատարակեցինք Հայաստանում 2013թ. Հունիսին: 

Մեր աշխատության այս երկրորդ հրատարակումը (2021թ. Նոյեմբեր) նպատակ ունի մեկ անգամ նս ազդարարել 
կատարված գիտական հեղաշրջման մասին ն կորուստից փրկել այս աշխատությունը, որովհետն մեր ցեղային 
թշնամական դավադիր ու հզոր ուժեր համակարգված լռում են ն դարանակալած սպասում հարմար պահի 
սեփականացնելու այն ն խլելու Հայ ազգի ԱրԱրչաստեղծ լինելու ապացույցը: Բուն գիտական աշխատությունը մենք 
թողել ենք նույնը, այսինքն աշխատության մեջ մենք ոչ մի փոփոխւթյուն կամ բարեփոխում չենք կատարել որպեսզի 
այն մնա իր նախնական տեսքին: 

Ինչպես նան տեսնում եք մեր այս գրքի առաջին էջից, որ այն նվիրված էր մեր առասպելական Շուշի քաղաքի 
ազատագրման 20 ամյակին... Եվ հազար անեծք բոլոր նրանց ովքեր մեր ծաղկուն բերդաքաղաքը համարեցին խեղճ ու 
դժգույն ն ինչպես 100 տարի առաջ մեր Կարս ամրոցաքաղաքը, այդպես էլ մեր անառիկ Շուշին առանց մարտի 
հանձնեցին մեր անագորույն թշնամուն: 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


ՃՈՈ6ՈԹՈ Լհօօո/ Օք Տքճօլ8| ԹՓ6ՅԱԽԵ/ 


( Օոռ Օլյո6ոՏլօոճ| Բ66 ԲՄ/օ0Խ6Ո6ՈԼ) 


ԲօԵՑԼ հԽճշճո/Ձո 
Ւ Ւ/828Ր/Ձո 


7//Տ 0ՕՕԽ 1/25 Օ60/ՇՁԼՇՕ 10 էո. 20հհ Ձող օ/ՏՁՈ/ 
Օր (հ. 106/ՁԱՕՈ 07 էհ. /Դոոճուճո /Բցճոճճդ/ 6/8/ ՕԷ Տոստու 


ՃԵՏԱՁՇԷ 


8) ստոց էհ քոոՕլք|Թ օք ՛6/Յեոէ/ (Ուտէ քօՏտէս|Յէ6), էՕց6ծէհ6ո Մհ ոտ ՄԺ6Ոո6ժ ՈՅէսո6 օք էհ. սՈԽ6ՈՏՁ| Տք66մ (օսո 
Տ6ՇՕՈմ քՕՏէս|Յ16) Յոժ հօոՂՕց6ՈՅ1է/ օէ էոո6-Տք8Շ6 (Օսո էհլոմ քօտէս|8է6), Խ6 մ6ՈԽ6 հ. Ո՛օՏէ ց6Ո61Ձ| էՐՁոՈՏէՕՈՈՁեօո 
6զսՅէօո 01 /6Թէխ/է/ ո Օոճ ԺՈ6ՈՏ|ՕՈՅ| Տք8Շ6. ՃՇՇՕրց/ոց էօ Օս՛ ՈՑտ Տ6ՇՕոժ քՕտէս|ՅէՑ, էհՑ սՈԽ6ՐՏՁ| (ոօէ հոէ6ժ) 
Տքօ6մ ՇԸ ո ՃՈո6ոո 1Լհ60Ր/ օք ՏքծՇՁ| Բ6Թէխէ/ 1Տ ՈՕէ էհ. ՅՇէԱՅ| Տք66ժ օէ էցիէ Եսէ 1 Տ էհօ Տքօ6մ օք ետ ՊիլՇհ 
Տ էհ6 ՏՅՁոո6 |ո ՁԱ /Ո6ՐԱՅ| ՏյտէծոՏ. Օսո էհոմ քօտէս 816 - էհօ հՕոոօց6ոծլի/ օ1 էո6-Տք866 |Տ ՈՇՇ6ՏՏՅՌ/ էՕ խոտի 
հՈ6ՅՐ էՐՁոՏէՕոՂՁեօո 6զսՅէՕոՏ. ՄՄ/6 Յ/|Տօ ՏէՅէ6 էհՁէ էհ66 15 ոՕ Ո66մ էՕ քօՏտես|Թէ6 էհ6 |Տօէօք: Օք Տք8Շ6. Օսո Եօօն 
Տ էհօ ՁՇՇսոոս/Ձեօո օէ ՁԱ 610ՈՏ օո քհյտլծլՏտետ էօ 8» էհօ ԼՕՐՇՈՒ2 էՈՁոտ|օոոՅեօո 6զսՁեօոՏ Յոժ Ես)|մ ՇՕՈ՛6Շէ Ձոմ 
ՈոօՒ6 ց6Ո6/1Ձ| 1ՈՁոՏտԾոՈՅՁեօո 6զսՁեՕօՈՏ օՒ /6/Թէխ/հ/ ՄհլՇհ ՕԵ6յՍ էհ. 1ն)/ԹՏ օք |0ց1Շ Ձոմ խոմճռծուծ| ցոօսք |ՅտՏ, 
Պհօսէ /ոէ6/ոՁ| քհօՏօքհ/68| Ձոմ քհյՏՇՅ| /ոՇՕՈՏ|Տէ6ՈՇ/6Տ. 


100 "685 ՕԷՒ (ոզստեօո |ո ՔիհյտոՇտ |Տ ԱԽօտ Օս 
Ճոմ ՃՈՂ6ՈՒՅո Թ6նօխեօո |ո Տօլ:ոշծ Ւ(Տ 8ճցսո| 
Բ6ԵՐԱՅՐ/ - 2007 


Հեղինակային իրավունքի ն օգտագործման մասին 
Ցանկացած ֆիզիկոս կարող է ազատորեն զարգացնել այս գրքում արծածված գաղափարները ն օգտագործել 
բոլոր բանաձները: Միայն պահանջվում է անպատճառ վկայակոչել` «Հայկական Տեսություն»-ը, «Հայկական 
Հարաբերականության Տեսություն»-ը կամ «Հայկական Հարաբերականության Մեքանիկա»-0: 

«Հայկական Վերածնունղ Հրատարակություն » 


Օ 21 - Դեկտեմբեր - 2012թ., Ռոբերտ Նազարյան ն Հայկ Նազարյան, Արիվան 
Գրքի հեղինակային իրավունքները. 
12ս 1-843-3/70, 21 Դեկտեմբերի 2012թ., ԱՍՆ, (Շօքյոցհէ ՕքՈՇ6) 
284664204, 21 Դեկտեմբերի 2012թ., ՄԲԹ, (Շօթյոցհէ ՄՄԱո6ՏՏ|) 
Հավերժության գծանկարի իրավունքը. 
ՄՃս 1-127-428, 29 Դեկտեմբերի 2012թ., ԱՄՆ, (Շօթյոցիէ ՕԼՌ66) 
Գրքի միջազգային համարը (ՏՑԻՒ. 
978-1-4675-6080-1, 21 Դեկտեմբերի 2012թ., ԱՄՆ, (Քսծիտիծո Տ6Ո/Շ6Տ) 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Բովանդակություն 
Նախաբան - 
1 - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Նկարագրումը.............................. 
1.1 - Միաչափ Գոյերի Ժամանակատարածային Ձնափոխության Հավասարումները..... 
1.2 - Իներցիալ Համակարգերի Սկզբնակետերի Շարժման Հետազոտումը................... 
1.3 - Հարաբերականության Հիմնադրույթի Օգտագործումը Հարաբերական 
Շարժման Ձնափոխության Հավասարումների Մեջ... ԱԼՎԱ Աաաա նանան 
1.4 - Հաստատուն Արագությունների Գումարման ն Հանման Բանաձները................... 
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1.12 - Ժամամճակատարածային Ձնափոխությունների Ներկայացումը 
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Մի խնդրանք մեր գրքի հարգարժան ընթերցողներին: Շարադրման մեջ տպագրական կամ շարահյուսական 
վրիպումներ հայտնաբերելու դեպքում, խնդրում ենք տեղյակ պահել մեզ հետնյալ էլեկտրոնային փոստով՝ 
ոլօ(ԹՁե.Յո: Իսկ եթե դուք հայտնաբերեք իմաստասիրական կամ մաթեմատիկական սայթաքումներ, ապա ներող 
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(23-26) 
(26-31) 


(32-38) 


(39-45) 


(46-52) 
(53-64) 


(65-67) 
(68-71) 


եղեք: Դա միմիայն մեր մեղքն է ն ոչ թե Հայկական Տեսության կամ առավել նս նորին մեծություն Մաթեմատիկայի, ում 


հետ մեր հաղորդակցությունը գուցե այդ պահին թուլացել էր: 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Նախաբան 


Եջե դուք խիստ ցանկություն ունեք մեղադրելու ինչ որ մեկին, 
ապա մի մեղադրեք մեզ, այլ մեղադրանք կարդացեք մաթեմատիկային: 
Սենք նրա յխոսնակներն ենք միայն: 


«Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն - Ազատ Շարժում» գիրքը հանդիսանում է մեր հիմնարար 
«Հայկական Տեսություն» աշխատության միայն մեկ ենթաբաժինը: Այս ենթաբաժինը առանձնացնելով հիմնական 
աշխատությունից ն վերախմբագրելով որպես առանձին ինքնուրույն գիրք, մենք նվիրեցինք այն մեր առասպելական 
Շուշիի ազատագրման 20 ամյակին: 

Այս գրքում, որպես նոր հեղափոխական մոտեցում, մենք ներկայացնում ենք միաչափ ֆիզիկական տարածության 
մեջ հարաբերական շարժման ձնափոխության հավասարումների արտածման Հայկական տարբերակը: Հայկական 
հարաբերականության հատուկ տեսության կառուցման համար մենք ղեկավարվել ենք միայն ամենաընդհանուր 
տրամաբանական մտածողությամբ ն մաթեմատիկական հասկացողություններով, առանց սահմանափակման: 

Այս գրքում մենք փորձել ենք համախմբել ն ուղղորդել բոլոր այն գիտնականների ջանքերը ն լավագույն 
արդյունքները, որոնք մոտ հարյուր տարի, տարբեր ճանապարհներով, փորձել են թոթափել մեզ պարտադրված կեղծ 
գիտական աշխարհահայացքը:(11).(2).131. (41.16) 

Մի կարնոր հանգամանք նս՝ Հայկական Տեսության արահետով շարժվելու համար անհրաժեշտ է որ մենք լիովին 
թոթափենք մեր գիտակցությունը խեղող զսպաշապիկը ն ունենանք բարոյակամային հետնյալ երեք հատկությունները: 
Սենք պարտավոր ենք լինել Արի, պարտավոր ենք լինել Ազճիվ ն վերջապես անհրաժեշտ է որ մենք լինենք Անկեղծ: 

Այս գրքում մենք այնքան հանգամանորեն ենք շարադրել Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության 
նոր գաղափարները ն մանրամասն արտածել բոլոր բանաձները, որ այն ավելի շատ դասագիրք է քան թե գիտական 
աշխատություն: Մենք ցանկացել ենք առավելագույնս դյուրացնել բանաձների արտածումը, որպեսզի ընթերցողը իր 
ուշադրությունը ավելի շատ բնեռի հիմնական գաղափարների ն նոր մոտեցումների վրա: 

Այստեղ դուք կհանդիպեք զարմանահրաշ նոր գաղափարների ն հատկապես այնպիսի չնաշխարհիկ բանաձների, 
որ Աշխարհը դեռ չի տեսել: Երանի՛ ձեր աչքերին որ դուք առաջինն եք ըմբոշխնելու այս կենարար լույսը: 
Օգտագործեք ձեր ողջ երնակայությունը, որպեսզի պատկերացնեք թե ի՞նչ նոր գաղափարների ն գեղեցիկ բանաձների 
դուք կհանդիպեք, երբ մենք հրապարակենք մեր «Եռաչափ Գոյերի Հայկական Հարաբերականության Ընդհանուր 
Տեսություն » աշխատությունը: 

Մեր հորդորն է ընթերցողներին, որպեսզի դուք չկրկնեք նախորդ ֆիզիկոսների սխալը ն չփորձեք հապճեպ 
կառուցել արհեստական բանաձներ եռաչափ տարածության համար, օգտագործելով միաչափ տարածության համար 
մեր արտածած բամաձները: Տրամաբանության օրենքը այդպես չի աշխատում: Պարզապես ամբողջությամբ 
յուրացրեք այս գիրքը ն սպասեք մեր հաջորդ հրապարակումներին: Իսկ անհամբեր ընթերցողների համար 
(հավելված 2)-ում, համենայն դեպս, մենք տրամադրել ենք բավական շատ ն արժեքավոր բանաձներ մեր հաջորդ՝ 
«Հայկական Հարաբերականության Մեքանիկայի Տեսություն» գրքից: 

Հայկական ձնափոխության հավասարումների մեջ նոր ճերմուծված գործակիցների համար «5» ն «Տ» 
տառանշանների ընտրությունը պատահականության արդյունք չէ, այլ այն կանխամտածված քայլ է: Որովհետն 
Հայկական տեսության մեջ Տ գործակիցը բնութագրում է ժամանակ-տարածության ներքին ուղղորդվածությունը (5օ/Դ), 
իսկ 2 գործակիցը դա նույնպես ժամանակի ն տարածության երկրաչափությունը բնութագրող մեկ այլ մեծությունն է 
(Ո6էոօ): 

Վերոնշյալ Տ ն գործակիցներով բնութագրվող տարածությունը մենք անվանում ենք Հայկական Տարածություն: 


Կարող է նան հարց առաջանալ թե ինչո՞ւ ենք մենք մեր նոր ստացած հարաբերականության տեսության 
ձնափոխության հավասարումները կոչում - «Հայկական Ձնափոխության Հավասարումներ»: Պատասխանը շատ 
պարզ է: Այս գիտական աշխատությունը գրվել է Հայերեն, կատարվել է Հայ գիտնականի կողմից 1968 թվականից 
սկսած, որը տարբեր ընդմիջումներով տնել է մոտ 40 տարի ն դեռ շարունակվում է: Այս հետազոտությունը զուտ 
Հայկական մտքի արգասիքն է ն որը բեղմնավորվել է Արորդիների Սրբազան Հայրենիքում` Հայաստանում: 
Հետնաբար մենք լրիվ բարոյական իրավունք ունենք այս ճոր արտածված ձնափոխության հավասարումները կոչելու՝ 
հարաբերականության տեսության Հայկական Ձնափռոխության Հավասարումներ, իսկ տեսությունը` Հայկական 
Հարաբերականության Տեսություն: 


Կեցցե՛ Արորդիների Հայրենիք Հայաստանը 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


1 - Սիաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Նկարագրումը 


Դասական մեքանիկայից հայտնի է որ միաչափ Գոյերի հարաբերական շարժման Գալիլեյան ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումները ունեն հետնյալ տեսքը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 


-3 .-ո 1-Ա 
Ա ն Ա ՍԽ Ա / 
Ճ ՀՃ-ՆՈ ՃՀ1-Ն| Հ. Է 


6 - Ա)-ով տրված Գալիլեյան ձնափոխության հավասարումներից հետնում է որ ժամանակը ունի բացարձակ 
բնույթ ն կախված չէ ոչ իներցիալ համակարգերի իրար նկատմամբ ունեցած հարաբերական արագությունից ն ոչ էլ 
տարածական առանցքաթվերից: Այսինքն ժամանակը ն տարածությունը իրարից անկախ բնույթի ֆիզիկական 
երնույթներ են: 

Բայց Լորենցի հարաբերականության տեսությունը քանդեց ժամանակի բնույթի մասին մեր ունեցած այս 


կարծրացած պատկերացումները ն ապացուցեց, որ ժամանակը ն տարածությունը ոչ թե իրարից անկախ, տարբեր 
բնույթի ֆիզիկական երնույթներ են, այլ դրանք շաղկապված են իրար հետ ն հանդիսանում են մեկ ֆիզիկական 
երնույթի տարբեր կողմերը: Հետնաբար ժամանակը չունի բացարձակ բնույթ ն ժամանակատարածության 
ձնափոխության հավասարումների մեջ ժամանակը կախված պետք է լինի ճան տարածական առանցքաթվից, ինչպես 
ճան այն կախված պետք է լինի երկու իներցիալ համակարգերի հարաբերական արագությունից: 

Այս գրքում մենք կփորձենք մի քանի քայլ առաջ անցնել Լորենցի հարաբերականմության տեսությունից ն 
կարտածենք հարաբերականության հատուկ տեսության Հայկական ձնափոխության հավասարումները՝ 
ամենաճշգրիտ հավասարումները, միաչափ ֆիզիկական տարածության համար, ղեկավարվելով միայն 
տրամաբանության օրենքներով: 

Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ձնափոխության ամենաճշգրիտ հավասարումները 
արտածելու համար մենք օգտվելու ենք հարաբերական շարժման մեր հետնյալ երեք հիմնադրույթներից. 


1. Բնության երնույթները ն ֆիզիկայր օրենքները բոլոր իներցիալ համակարգերում իրար համայժեք են, 
այսինքն այդ երնույթները ն օրենքները նկարագրվում են միննույն մաթեմատիկական ֆունկցիաներով: 

2. Բոլոր իներցիալ համակարգերում, անշարժ Գոյերի համար, ժամանակը շարժվում է 1-Բ 
միննույն տիեզերական հաստատուն արագությամբ, որը ն մենք կնշանակենք Ը տառով: 


Յ. . Բոլոր իներցիալ համակարգերում ժամանակը ն տարածությունը համասեռ են (հատուկ տեսություն): 


Հայկական հարաբերականության տեսության (1 -- Բ)-ով տրված հիմնադրույթները շատ չեն տարբերվում 
ավանդական Լորենցյան հարաբերականության տեսության հիմնադրույթներից: Հայկական Հարաբերականության 
Տեսության առաջին հիմնադրույթը համարյա համընկնում է Լորենցի հարաբերականության տեսության առաջին 
հիմնադրույթի հետ, բայց մեր երկրորդ հիմնադրույթը բոլորովին նոր մեկնաբանություն է տալիս թե ինչ ֆիզիկական 
իմաստ ունի տիեզերական Ը արագությունը: 

Ի տարբերություն Լորենցի հարաբերականության տեսության, որը լույսի տարածման երնույթը ն լույսի շարժման 
արագությունը բարձրացրել է կուռքի աստիճանիլ 2 |, |4|, մենք հայտարարում ենք, որ այդ տիեզերական հաստատուն 
արագությունը ոչ մի կապ չունի լույսի տարածման արագության հետ, այլ այն պարզապես ժամանակի շարժման 
արագությունն է Տիեզերքում ն որը ունի նույն արժեքը բոլոր իներցիալ համակարգերում: Իսկ մյուս մարմինները կարող 
են շարժվել այդ տիեզերական արագությունից ինչպես դանդաղ նույնպես ն արագ, կախված ժամանակատարածության 
երկրաչափական կառուցվածքից: Բացի դրանից մենք այդ տիեզերական հաստատուն արագությունը կոչում ենք նան 
Փոքը ն Մեծ աշխարհները իրար հետ կապող եզրային արագություն: Իսկ ժամանակատարածային միջավայրի 
համասեռության գաղափարը մենք ընդունել ենք որպես երրորդ հիմնադրույթ հարաբերականության հատուկ 
տեսության կառուցման համար, որի անհրաժեշտությունը կվերանա հարաբերականության ընդհանուր տեսության 
ստեղծման ժամանակ: 


Ընդգծում 1-1 - Սեր (1 - Բ)-ով տրված հիմնադրույթների մեջ չկա տարածության համաուղղորդվածության 
անհրաժեշտություն մասին որեէ պնդումլ1|.|3|: Սենք առկայխել ենք այն, որովնետն իներցիալ համակարգերը, 
ամենարնդնանուր դեպքում, կարող են ունենալ ներքին գերապատվելը ուղղություն ն որը կարող է շատ կարնոր դեր 
կատարել հարաբերական շարժման ձնափոլխության հավասարումները մեջ: Այս փաստի առկայությունը լավագույնս 
ցուցադրվում է եռաչավ տարածության մեջ. 


Օ - Սիաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Բացի (1 - Բ)-ով տրված երեք հիմնադրույթներից, հանուն պարզության, մենք ընդունում ենք նան որ բոլոր 
իներցիալ համակարգերը պետք է բավարարեն սկզբնական վիճակի հետնյալ պայմանին: 


Երբ ԷՀՈՀՈՀ.»0 ող 
Ապա բոլոր իներցիալ համակարգերի սկզբնակետերը համընկնում են իրար հետ տարածության 0 կետում: 


Այժմ օգտվելով (1 -- Բ)-ով տրված երեք հիմնադրույթներից ն (1 - Գ)-ով տրված սկզբնական վիճակի պայմանից 
արտածենք Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ամենաընդհանուր ձնափոխության 
հավասարումները: 

Դրա համար ենթադրենք որ ունենք երկու կամայական Խ՛ ն / իներցիալ համակարգեր, որտեղ Խ՛ իներցիալ 
համակարգը Ճ իներցիալ համակարգի դրական .« առանցքի ուղղությամբ շարժվում է » հաստատուն արագությամբ, 
իսկ Է իներցիալ համակարգը Ճ՛ իներցիալ համակարգի նկատմամբ շարժվում է »' հաստատուն արագությամբ: 
Որտեղ, ամենաընդհանուր դեպքում, համաձայն (ընդգծում 1-1)-ի, տարածությունը համաուղղորդված չէ ն հետնաբար 
Ֆ' հակադարձ հարաբերական արագության բացարձակ մեծությունը կարող է հավասար չլինել 7 ուղիղ 


հարաբերական արագության բացարձակ մեծությանը: Այսինքն ամենաընդհանուր դեպքում ճիշտ է հետնյալ պնդումը. 
թ» խ| 1-Դ 


Այսպիսով երկու կամայական հ ն /Խ իներցիալ համակարգերի առանցքաթվերի միջն ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումները, ամենաընդհանուր դեպքում կունենան հետնյալ կախվածությունը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
Ւ ՀՈ(ԵՆՆ) Դ Է ՀԱՆԵ, 1-Ե 
Ց Հա(ԵԽ») ՀՅ) 


Ընդգծում 1-2 - Եթե մենք օգտվենք (1 - Բ)-ր երրորդ հիմնադրույթից, համաձայն որի հարաբերականության 


ճատուկ տեսության մեջ բոլոր իներցիալ համակարգերում ժամանակը ն տարածությունը համասեռ են, ապա հնարավոր 
է ապացուցել, որ (1 - Ե)-ով տրված հարաբերական շարժման ամենաընդհանուր ուղիղ ն հակադարձ ձնափոլւության 
հավասարումները, ըստ ժամանակի ն տարածության, ունեն գծային կախվածություն |2|,|4|.|6|: 


Նախքան միաչափ գոյերի ժամանակատարածային ձնափոխության հավասարումների արտածման անցնելը 
ճերկայացնենք իներցիալ համակարգերի որակական տեսակները: Երկչափանի ժամանակատարածության մեջ 
գոյություն ունեն իներցիալ համակարգերի երկու խումբ` աջլիկ իներցիալ համակարգեր ն 
ձախլիկ իներցիալ համակարգեր: Աջլիկ կամ ձախլիկ իներցիալ համակարգերը ժամանակատարածական հարթության 
մեջ պտտելով երբեք իրար հետ չեն համընկնի: Հետնաբար դրանք որակապես տարբեր իներցիալ համակարգեր են: 
Վերոհիշյալ աջլիկ ն ձախլիկ իներցիալ համակարգերի ողջ առանձնահատկությունները լավագույնս ի հայտ կգան 
եռաչափ ֆիզիկական տարածության կամ քառաչափ ժամանակատարածության մեջ: Ահա երկչափ 
ժամանակատարածության մեջ իներցիալ համակարգերի առանցքների ուղղվածության բոլոր հնարավոր 


տարբերակները ն որակական տարբերությունները: 


1. Ապագամետ աջլիկ ն անցյալամետ ձախլիկ իներցիալ համակարգերը ուրվագծված են ստորն 


Ապագամետ 


Աջլիկ 


4 ն 
Ձախլիկ 


Անցյալամետ 
Գծագիր 1 է 


(Գծագիր 1)-ի մեջ, աջ կողմի անցյալամետ ձախլիկ իներցիալ համակարգը պտտելով 18042-ով, այն կհամընկնի 
ձախ կողմի ապագամետ աջլիկ իներցիալ համակարգի հետ: Հետնաբար դրանք որակապես նույն են: 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


2. Ապազամետ ձախլիկ ն անցյալամետ աջլիկ իներցիալ համակարգերը ուրվագծված են ստորն 


Ապագամետ 


Ձախլիկ 


Աջլիկ 


եարն 
Ճ--» -1. 


Անցյալամետ 
Գծագիր 2 է 
(Գծագիր 2)-ի աջ կողմի անցյալամետ աջլիկ իներցիալ համակարգը պտտելով 180:2-ով, այն կհամընկնի ձախ 
կողմի ապագամետ ձախլիկ իներցիալ համակարգի հետ: Հետնաբար դրանք որակապես նույն են: 
Այսպիսով, ժամանակատարածության մեջ, մենք կունենանք որակապես իրարից տարբեր ն իրարից անկախ երկու 
իներցիալ համակարգեր` ապագամետ աջլիկ իներցիալ համակարգ ն ապագամետ ձախլիկ իներցիալ համակարգ, ն 
որոնք կրճատ մենք կանվանենք՝ աջլիկ ն ձախլիկ իներցիալ համակարգեր, ինչպես նշված են ստորն. 


Աջլիկ իներցիալ համակարգ Ջախլիկ իներցիալ համակարգ 


Ապագամետ 


Ապագամետ 


Ձախլիկ 


Աջլիկ 


Գծագիր 3 


Ինչպես երնում է (Գծագիր 3)-ից, աջ կողմի ձախլիկ իներցիալ համակարգը հանդիսանում է ձախ կողմի 
աջլիկ իներցիալ համակարգի տարածական հայելային անդրադարձումը: 


Նկատի ունենալով միաչափ տարածության մեջ որակապես իրարից տարբեր երկու իներցիալ համակարգերի 
գոյության փաստը, անհրաժեշտ է որ մենք սահմանենք դրական ն բացասական ձնափոխությունները: 


Սահմանում 1-1 


Հ» Դրական ձնափուխություններ 


Այն ձնափուխությունները, որոնք աջլիկ իներցիալ համակարգը թողնում են աջլիկ իներցիալ համակարգ կամ ձախլիկ 1-Զ 
խներցիալ համակարգը թողնում են ձախլիկ ըներցիալ համակարգ, մենք կանվանենք դրական ձնափոխություններ- 


ծ Բացասական ձնափոլնություններ 


Այն ձնափոլությունները, որոնք աջլիկ իներցիալ համակարգը դարձնում են ձախլիկ իներցիալ համակարգ կամ ձախլիկ 1.Է 
խներցիալ համակարգը դարձնում են աջլիկ իներցիալ համակարգ, մենք կանվանենք բացասական ձնափոխություններ- 


Ընդգծում 1-3 - Սրաչափ Գոյերը հարաբերական շարժման ձնափոխության հավասարումների արտածման 
ընթացքում, մենք միշտ օգտագործելու ենք ապազամետ աջլիկ ըներցրալ համակարգեր, եթե չի ասվում այլ բան: Իսկ 
ճետո միայն, մեր ստացած ձնատփոխության հավասարումները մեջ, մենք կօգտագործենք հայելային անդրադարձումը 


(18): 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.1 - Միաչափ Գոյերի Ժամանակատարածային Ձնափոխության Հավասարումմերը 


Քանի որ մենք ընդունում ենք որ ժամանակը ն տարածությունը իրարից անկախ ֆիզիկական երնույթներ չեն, այլ 
դրանք շաղկապված են իրար հետ ն հանդիսանում են որպես մեկ բնույթի տարբեր կողմերը, ապա համաձայն 
(ընդգծում 1-2)-ի, միաչափ Գոյերի (1 - Ե)-ով տրված հարաբերական շարժման ամենաընդհանուր ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումները պետք է լինեն գծային ն հետնաբար դրանք կունենան հետնյալ տեսքը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
Ւ Հ Թ.(31- 8202: ն Լ- ՍՈ Թ22" 
"Հո ժ7203: «Հ» Հ 208 


Ո. 1- 1)-ով տրված ձնափոխման հավասարումների մեջ բոլոր անխազ ն խազով գործակիցները կախված չեն ոչ 
ժամանակից ն ոչ էլ տարածությունից: Այդ գործակիցները կախված են միայն համապատասխան 7 կամ 5/' 
հարաբերական արագություններից ն հենց մեր նպատակն է որոշել այդ անհայտ գործակիցները, ինչպես նան որոշել 
ուղիղ ն հակադարձ հարաբերական արագությունների միջն եղած կապը: Բացի դրանից նշենք նան, որ (1. 1 - 1)-ով 
տրված ձնափոխության հավասարումների մեջ 8.5), 81657, 7) ն 7լԹ) գործակիցները չափողականություն 
չունեն, Թ2(5) ն 3202) գործակիցները ունեն արագության հակադարձ չափողականճություն, իսկ 720) ն 7206) 
գործակիցները ունեն արագության չափողականություն: 


Ընդգծում 1-4 - Բնական է ենթադրել որ, համաձայն շարժման հարաբերականության հիմնադրույթի, 
Ո. 1- 1) տրված միաչափ Գոյերի հարաբերական շարժման ուղիղ ձնավոխության հավասարումների բոլոր 
գործակից-ֆունկցիաները ն հակադարձ ձնատփոխության հավասարումների բոլոր համապատասխան գործակից 
ֆունկցիաները պետք է լինեն նույն ֆունկցիաները - միայն մի դեպքում դրանք կախված պետք է լինեն 5 ուղիղ 
հարաբերական արազությունից, իսկ մյուս դեպքում դրանք կախված պետք է լինեն ե. հակադարձ հարաբերական 
արագությունից: Բայց այս բնական ենջաղդրությունը, որը բխում է հենց բուն հարաբերականության հիմնադրույթից, 
մենք հանգամանորեն կապացուցենք (1.3) բաժնում: 


(1. 1- 1)-ով տրված գծային հավասարումների համակարգերի որոշիչները նշանակենք 4(5) ն Ժ(53 
տառանշաններով, որոնք կախված են համապատասխամաբար 7 ն » ուղիղ ն հակադարձ հարաբերական 
արագություններից ն որոնց արտահայտությունները կլինեն. 

402) - Բ.627:637- 8:02)7207 0 


467-Թ670)- 820720") 0 


"Ո. 1- 1)-ով տրված ուղիղ ձնափոխության հավասարումների համակարգը լուծելով ըստ (75) առանցքաթվերի, 
մենք կստանանք հետնյալ ձնափոխության հավասարումները. 


6, 809 


ՒԶ 


40 405 
5 8.0) Ա 720) յ 
արար 


Ա. 1 -3)-ը համեմատելով (1. 1 - 1)-ով տրված հակադարձ ձնափոխության հավասարումների հետ, մենք կարող 
ենք խազավոր գործակիցները արտահայտել անխազ գործակիցներով հետնյալ կերպ. 


65-:Դ ո67-ԱԹ 
ն 

ո. 8203 ող. 7:0) 

Թ06)-- 46) 725Թ)-- «0 


1.1-1 


Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Նմանապես (1. 1 - 1)-ով տրված հակադարձ ձնափոխության հավասարումների համակարգը լուծելով ըստ (/,.) 
առանցքաթվերի, մենք կստանանք հետնյալ ձեափոխության հավասարումները. 
չ- ԾԴ, 6. 
«7 425 
ս... 2:03). 
«7 425 


Ո. 1Լ- 5)-ը համեմատելով (1. 1 - 1)-ով տրված ուղիղ ձնափոխության հավասարումների հետ, մենք կարող ենք 
անխազ գործակիցները արտահայտել խազավոր գործակիցներով հետնյալ կերպ. 


76) ԹՇ) 
8.0) կ «(27 ան) 2 «Դ 
ն 1.1-6 
` ԹՔ6) 763) 
820) 2 «6 7207) - «27 


Իրար հետ համեմատելով (1. 1 - 4)-ով ն (1.1 - 6)-ով տրված գործակիցների արտահայտությունները մենք 
կստանանք հետնյալ առնչությունները, որոնք ուղղակիորեն բխում են գծային ձնափոխության հատկություններից. 


» «02) ն 460) որոշիչների համար մենք կստանանք հետեյալ բնական առնչությունը 
4(42053)Հ1 1.17 


-՞ յ ն յո գործակիցների միջն տեղի ունի հետնյալ առնչությունը 
Խ(8.63 - ո՛ւ.) 1.1-8 


Իսկ (1. 1 - 4)-ով կամ (1. 1- 6)-ով տրված հավասարումների համակարգերի երկրորդ հավասարումները 
բաժանելով իրար վրա մենք կստանանք մի արտահայտություն, որը ն մենք կնշանակենք Հլ. տառանշանով, ինչպես 
ցույց է տրված ստորն. 
820») աժ 8205") ա 1.1-9 
ը 5" 


(1. 1- 9)-ից հետնում է որ Հյ գործակիցը մի դեպքում պետք է կախված լինի 7 ուղիղ հարաբերական 
արագությունից իսկ մյուս դեպքում այն կախված պետք է լինի »' հակադարձ հարաբերական արագությունից, ինչպես 
ցույց է տրված ստորն. 


822) 26) ս : 
աաա ։ ԿՅ) ԱՄ 


Եւ համաձայն (1. 1 - 9)-ով տրված առնչության, Հւ() ն Հ.) գործակից-ֆունկցիաները իրար հավասար են. 


Հ)- Հ») 1.1-11 


2. 1- 113-ով տրված ֆունկցիոնալ հավասարումը ունի լուծման երկու հնարավորություն. 
ա) Առաջին հնարավոր լուծումը 


թՔվ-խ| Ն ՀՀ-ը զույգֆունկցիա է 1:4242 


2. 1- 12)-ով տրված պայմանի դեպքում բավարարվում է (1. 1 - 11)-ով տրված ֆունկցիոնալ հավասարումը, բայց 
այն հակասում է ամենաընդհանուր ձնափոխության հավասարումներ գտնելու (1 -- Դ)-ով տրված մեր պահանջին: 
Հետնաբար (1. 1 - 11)-ով տրված ֆունկցիոնալ հավասարման այս առաջին հնարավոր լուծումը մենք մերժում ենք: 


բ) Երկրորդ հնարավոր լուծումը 
թ՛| » թ| 1.1-13 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Այսինքն ամենաընդհանուր ձնափոխության հավասարումներ գտնելու (1 -- Դ)-ով տրված մեր պահանջը 
բավարարվում է: Հետնաբար (1. 1 - 11)-ով տրված ֆունկցիոնալ հավասարումը ունի հետնյալ միակ հնարավոր 
լուծումը. 


Հ.0) Հ ՀԼ Հ Հլ - հաստատուն 1.1-14 


Որտեղ Հլ հաստատուն մեծությունը ունի նույն արժեքը բոլոր իներցիալ համակարգերում: Այսպիսով (11 - 9)-ով 
տրված առնչությունը, համաձայն (1. 1 - 14)-ի, մենք կարող ենք գրել հետնյալ կերպ. 

8:27 Թ.) 

2 1263 


Հ Հլ - հաստատուն 1.1-15 


Քանի որ (1. 1 - 15)-ով տրված առնչության մեջ 7չ գործակիցները ունեն արագության չափողականություն ն 
դասական մոտարկման դեպքում, համաձայն (1 - Ա)-ով տրված տարածության Գալիլեյան ձնափոխությունների 
դրանք ունեն բացասական նշան, իսկ Թշ գործակիցները ունեն արագության հակադարձ չափողականություն, 
հետնաբար Հյ հաստատուն մեծությունը մենք կարող ենք արտահայտել տիեզերական ՇԸ արագությունով հետնյալ 
կերպ. 


Հլ- -ջ1- - հաստատուն 1.1-16 
Ը 


Որտեղ ջօ-ն ժամանակատարածության երկրաչափական կառուցվածքը բնութագրող մի նոր հաստատուն 
մեծություն է ն որը, համաձայն (1. 1 - 15)-ով տրված առնչությանը, ունի նույն արժեքը բոլոր իներցիալ համակարգերում 
ն սկզբունքորեն կարող է լինել ն դրական ն բացասական մեծություն: 

.1- 16)-ով տրված Հլ գործակցի արժեքը տեղադրելով (1. 1 - 15)-ով տրված առնչության մեջ, մենք Թշ 
գործակից-ֆունկցիաները կարող ենք արտահայտել 1՛, գործակից-ֆունկցիաներով հետնյալ կերպ. 


8:05 - -8-.726) 
1.1-17 


850) - -Տ-57:0 


Այճուհետն թ, գործակիցների արտահայտությունները (1. 1 - 17)-ից տեղադրելով (1. 1 - 2)-ի մեջ մենք 
որոշիչների համար կստանանք հետնյալ արտահայտությունները. 
469 - ոՕ)8.6):Է8-5- 02037 «0 
1.1-18 
467 -՛/008:67-82505677 «0 


Նմանապես Թշ գործակիցների արտահայտությունները (1. 1 - 17)-ից տեղադրելով (1. 1 - 1)-ի մեջ, մենք միաչափ 
Գոյերի հարաբերական շարժման ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխությունների համար կստանանք հետնյալ 


հավասարումները. 
Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
ո-ԽԹ)-Տ-5ո6» | - 0 -9- 7:02" 1.49 
"ՀՒ 7209: "ՀԹ" Ժ 7208 


Ընդգծում 1-5 - (1.1- 18)-ո տրված ձնափոխության 42) ն «(3) որոշիչները, համաձայն Ա.1-7)-ի, 
միաժամանակ պետք է լինեն կամ դրական ն կամ էլ բացասական մեծություններ: Դրական կամ բացասական որոշիչ 
ունեցող ձճնափոխությունները միաչափ տարածության մեջ, համաձայն Ո - Զ)-ով ն Ո - Է)-ովմ տրված սահմանումները, 
մենք դրանք նույնպես կանվանենք համապատասխանաբար «դրական ձնատփուխություններ» կամ «բացասական 
ձնափոխություններ»: Այս երկու, որակապես իրարից տարբեր, ձնափոխություններն էլ ունեն գոյության իրավունք, 
որովնհետն դրանցից ամեն մեկը նկարագրում է մր որոշակի ֆիզիկական երնույթ. 


Դրական ձնափոխություններ Բացասական ձնափոխություններ 


402)»0 ե 42)Հ0 1.1-20 
«2)»0 «267 Հ0 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


1.2 - Իներցիալ Համակարգերի Մկզբնակետերի Շարժման Հետազոտումը 


Նախ նշենք, որ առանց ընդհանրության դեմ մեղանչելու, միաչափ տարածության մեջ Ս իներցիալ համակարգի 
նկատմամբ Ճ՛ իներցիալ համակարգի շարժման 7 արագությունը (ուղիղ արագությունը) մենք կարող ենք ըճտրել 
այնպես որ այն միշտ ուղղված լինի , առանցքի դրական ուղղությամբ ն հետնաբար այն կլինի դրական մեծություն: 


»-0 1.2-7 


Այժմ օգտվելով (1. 1 - 19)-ով տրված միաչափ Գոյերի հարաբերական շարժման ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումներից, ցուցաբերենք ֆիզիկական մոտեցում ն հաշվենք Ճ՛' ն Ս իներցիալ 
համակարգերի սկզբնակետերի իրար նկատմամբ ունեցած շարժման արագությունները, որոնք պետք է համընկնեն 
հենց նույն իներցիալ համակարգերի համապատասխան հարաբերական արագությունների հետ: 


1. ԽՃ իներցիալ համակարգի նկատմամը Խ' իներցիալ համակարգի սկզբնակետի շարժման 
նճետազոտումը 


Ճ' իներցիալ համակարգի Օ' սկզբնակետի շարժման ընտրության դեպքում, այդ սկզբնակետի տարածական 
առանցքաթվերը /՛ ն Ս իներցիալ համակարգերում համապատասխանաբար կունենան հետնյալ արժեքները. 


"2 1.2-2 
ՃՀՆՄ 


(1.2 - 2)-ով տրված Օ' սկզբնակետի տարածական առանցքաթվերի արժեքները տեղադրելով (1. 1 - 19)-ով 
տրված տարածական առանցքաթվի ուղիղ ձնափոխության հավասարման մեջ, մենք կստանանք 770») 
գործակից-ֆունկցիայի արտահայտությունը. 
7205) Հ -710)» 1.2-3 


Այժմ էլ (1.2 - 2)-ով արված Օ' սկզբնակետի տարածական առանցքաթվերի արժեքները տեղադրելով 
Ո. 1- 19)-ով տրված ժամանակի ն տարածության առանցքաթվերի հակադարձ ձնափոխության հավասարումների մեջ 
ն այդ հավասարումները բաժանելով իրար վրա, մենք կստանանք 57 ուղիղ հարաբերական արագության 
արտահայտությունը. 


աա ա281 1.2-4 
ք 6) 


2. Խ րներցիալ համակարգի նկատմամբ ԽՃ 23իներցիալ համակարգը սկզբնակետի շարժման 
նճետազոտումը 


Ճ իներցիալ համակարգի Օ սկզբնակետի շարժման ընտրության դեպքում, այդ սկզբնակետի տարածական 
առանցքաթվերը Ս ն ՍԽ իներցիալ համակարգերում համապատասխանաբար կունենան հետնյալ արժեքները. 


-0 
ե յ 1.2-5 
2 ՀԵՐ 


.2-5)-ով տրված Օ սկզբնակետի տարածական առանցքաթվերի արժեքները տեղադրելով (1. 1 - 193-ով 
տրված տարածական առանցքաթվի հակադարձ ձնափոխության հավասարման մեջ, մենք կստանանք 71/70") 
գործակից-ֆունկցիայի արտահայտությունը. 
Թ-Ի 1.2-6 


Այժմ էլ 1.2 - 5)-ով տրված Օ սկզբնակետի տարածական առանցքաթվերի արժեքները տեղադրելով 
Ո. 1- 19)-ով տրված ժամանակի ն տարածության առանցքաթվերի ուղիղ ձնափոխության հավասարումների մեջ ն այդ 
հավասարումները բաժանելով իրար վրա, մենք կստանանք »' հակադարձ հարաբերական արագության 
արտահայտությունը. 


՛ 8.0) 


 - 


, Ւ 7203 1.2-7 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Այնուհետն (1.2 - 7)-ի մեջ տեղադրելով (1.2 -- 3)-ով որոշված 7/՛չ() գործակցի արտահայտությունը, մենք 
կստանանք ջ' հակադարձ հարաբերական արագությունը արտահայտված 7 ուղիղ հարաբերական արագությամբ. 


"ւ 709 բ 
Ֆ ւա) 1.2-8 


(1.2 - 8)-ից մենք կստանանք նան հետնյալ առնչությունը. 
71)» Հ -Բւ)»' 1.2-9 


Նմանապես (1.2 - 4)-ի մեջ տեղադրելով (1.2 -- 6)-ով որոշված 7207) գործակցի արտահայտությունը, մենք 
կստանանք 7 ուղիղ հարաբերական արագությունը արտահայտված »' հակադարձ հարաբերական արագությամբ. 


ութ). 1.2-10 


(.2.- 103-ից մենք կստանանք նան հետնյալ առնչությունը. 
70)» - -810: 1.2-11 


0.2 -3)-ով ն Ա.2 - 6)-ով որոշված 7707-ի ն 727(Թ3)-ի արտահայտությունները տեղադրելով (1. 1 - 17)-ով 
տրված Թշ գործակիցների արտահայտությունների մեջ, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


820) - 6) 
1.2-12 


, 


82:623- 80) 


Նմանապես (1.2 --3)-ով ն (1.2 - 6)-ով որոշված 7չ(»:-ի ն 72(")-ի արտահայտությունները տեղադրելով 
Ո. 1- 18)-ով տրված որոշիչների արտահայտությունների մեջ, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


«ոլ («Տ5-ոն)|»0 
1.2-13 


Ժ6-769|8:67-835-76|»0 


Այնուհետն (1.2 - 13)-ի մեջ կիրառելով (1.2 - 93-ի ն Ո.2 - 11)-ի արտահայտությունները, մենք որոշիչների համար 
կստանանք նան հետնյալ համաչափ առնչությունները. 


46) - 7ւ03)2.6) 1 ԱՔ »0 
մ | 1.2-14 
69 -/4698163( -88-) «0 


Իսկ Ո.2 -3)-ով ն (1.2 - 6)-ով որոշված 7073-ի ն 7707)-ի արտահայտությունները տեղադրելով ճան 
"Ո. 1- 193-ով տրված հարաբերական շարժման ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխությունների մեջ մենք կստանանք հետնյալ 
հավասարումները. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 


ո - (91: Ջո 09-25 Լ-Թ ՅՈ0» 1.2-15 


5-70 0-9 27/20: -»43 


Ինչպես նան (1.2 - 15)-ի մեջ կիրառելով (1.2 - 9)-ին (1.2 - 11)-ի արտահայտությունները, մենք հարաբերական 
շարժման ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխությունների համար կստանանք ճան հետնյալ հավասարումները. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 


- այն - Հա») 


,- Աա ԱԱ) 1.2-16 


» Հլ 0-78 2 Հ՛7230: - 543 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


1.3 - Հարաբերականության Հիմնադրույթի Օգտագործումը 
Հարաբերական Շարժման Ձնափոխության Հավասարումների Մեջ 


Ենթադրենք տրված են երկու ապագամետ աջլիկ ԽՄ ն Խ իներցիալ համակարգեր, որոնք իրար նկատմամբ 
գտնվում են հարաբերական շարժման մեջ ն բավարարվում է ճան (1.2 - 1)-ով տրված պայմանը: Այժմ (1.2 - 15)-ով 
տրված հարաբերական շարժման ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումների մեջ կիրառենք (1 - Բ)-ով 


տրված հարաբերական շարժման առաջին հիմնադրույթը՝ հարաբերականության սկզբունքը: 


1. Է րներցիալ համակարգից, կամայական է պահին, հաշվենք հ իներցիալ համակարգի 
նկատմամբ հանգստի վիճակում գտնվող ն |օ. երկարություն ունեցողի ձողի երկարությունը: 


Մեզ համար հետաքրքրություն ճերկայացնող առանցքաթվերի տարբերությունները կունենան հետնյալ արժեքները. 
12-ի -0 
22-7ՀԱԼԱ 1.3-1 


Ա Վ 
22-2Ճլ-Խ 


2.2 - 15)-ով տրված տարածության ուղիղ ձնափոխության հավասարման մեջ տեղադրելով (1,1) ն (2.22) 
առանցքաթվերը, մենք տարածական լ ն 2 առանցքաթվերի համար կստաճանք հետնյալ արտահայտությունները. 


լ "Հո ա- աշ 5 


2 Հ 7.00» -2թ) 


Այնուհետն օգտվելով (1.3 -- 2)-ից ն (1.3 - 1)-ով տրված առանցքաթվերի տարբերության արժեքներից, հաշվենք 
Ճ' իներցիալ համակարգում անշարժ գտնվող ձողի երկարությունը, որը հավասար պետք է լինի 10-ի. 
22-Հլ Հ 6Հյ)|02-»:)-»5(2 -ո)1Հ- ՛7ւ0)1 1.3-3 


Ճ իներցիալ համակարգի տեսանկյունից այդ ձողի երկարության ն Խ իներցիալ համակարգում հանգստի 
վիճակում գտնվող նույն ձողի երկարության հարաբերությունը միշտ պետք է լինի դրական մեծություն ն համաձայն 


(1.3 -3)-ի, այն կլինի. 


Ս 1 
Է: -0 1.3-4 
. 77 


2. ԽՃ իներցիալ համակարգից, կամայական Է պանին, հաշվենք Է իներցիալ համակարգի 
նկատմամբ հանգստի վիճակում գտնվող ն նույնպես |ը. երկարություն ունեցողի ձողի երկարությունը: 


Մեզ համար հետաքրքրություն ներկայացնող առանցքաթվերի տարբերությունները կունենան հետնյալ արժեքները. 
2-0 
ա-ի 1.3-5 


122-.Նլ Հ 10 


(1.2 -- 15)-ով տրված տարածության հակադարձ ձնափոխության հավասարման մեջ տեղադրելով (/լ,1) ն (2,2) 
առանցքաթվերը, մենք տարածական «յ ն մշ առանցքաթվերի համար կստանանք հետնյալ արտահայտությունները. 
լ "ՀԴ. - 57 


2 Հյ ՛0702-7շ) 


1.3-6 


Այնուհետն օգտվելով (1.3 -- 6)-ից ն (1.3 - 5)-ով տրված առանցքաթվերի տարբերության արժեքներից, հաշվենք Ճ 
իներցիալ համակարգում անշարժ գտնվող ձողի երկարությունը, որը հավասար պետք է լինի 10-ի. 
82 -». Հ. Հ ՂԹ)1(602-»)-52-ո))- ոՇՉի 1.3-7 
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Օ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Ճ' իներցիալ համակարգի տեսանկյունից այդ ձողի երկարության ն ԽՃ իներցիալ համակարգում հանգստի 
վիճակում գտնվող նույն ձողի երկարության հարաբերությունը միշտ պետք է լինի դրական մեծություն ն համաձայն 


(1.3 -՛)-ի, այն կլինի. 


1 
--Վ-Հ»0 
6 յ) 


Համաձայն (1 - Բ)-ով տրված առաջին հիմնադրույթի` հարաբերականության սկզբունքի, Ս ն Խ իներցիալ 
համակարգերի տեսանկյունից դիտարկված ն համապատասխամաբար (1.3 -- 4)-ով ն (1.3 - 8)-ով տրված, շարժվող ն 
անշարժ միննույն ձողի երկարությունների հարաբերությունները, պետք է լինեն նույն ֆունկցիան, միայն մի դեպքում 


այն կախված պետք է լինի 7 ուղիղ հարաբերական արագությունից, իսկ մյուս դեպքում` »' հակադարձ 
հարաբերական արագությունից, այսինքն պետք է տեղի ունենա հետնյալ առնչությունը. 


67) - ո) 


Բայց քանի որ, ամենաընդհանուր դեպքում, համաձայն (1 - Դ)-ի, ք| Հ խի հետնաբար. 
07) »5709 


Ընդգծում 1-6 - .Զառիը որ կամայական հարաբերական արագությամբ շարժվող ցանկացած երկու ապազամետ 
աջլիկ իներցիալ համակարգը տեսանկյունից շարժվող ձողի ն հանգստի մեջ գտնվող նույն ձուլի երկարությունների 
հարաբերությունը չի կարող լինել բացասական մեծություն, հետնաբար (1.3 - 4)-ի ն ՈԱ.ւ3 - 8)-ի, ընչպես նան 
(1.3 - 9)-ի արդյունքներից հետնում է որ 1/լ գործակից-ֆունկցիան միշտ պետք է լինի դրական մեծություն: 


7ւ2)»0 
7 2)»0 


3. ԽՃ ըներցիալ համակարգում, տարածության միննույն 1 վայրում տեղր է ունենում մի լավ հայտնի 


ն պարբերաբար կրկնվող պատահար, որի պարբերության տնողությունը 10 է: Հաշվենք այդ պատահարի 
պարբերության տնողությունը ԽՃ. իներցիալ համակարգի տեսանկյունից: 


Մեզ համար հետաքրքրություն ներկայացնող առանցքաթվերի տարբերությունները կունենան հետնյալ արժեքները. 
-լ-Խ»0 
2-50 


12-էլ ՀՄ 


(1.2 - 15)-ով տրված ժամանակի հակադարձ ձնափոխության հավասարման մեջ տեղադրելով (/լ,1) ն (2,252) 
առանցքաթվերը, մենք ժամանակի հլ ն ք/շ առանցքաթվերի համար կստանանք հետնյալ արտահայտությունները. 


/ 
ո ՀՔԴՈՀՋՈՐ Յա 


/ 
ԱԱ ԱԻՆ: 


Այնուհետն օգտվելով (1.3 -- 13)-ից ն (1.3 - 12)-ով տրված առանցքաթվերի տարբերության արժեքներից, հաշվենք 
այդ լավ հայտնի պատահարի պարբերության տնողությունը Ճ իներցիալ համակարգի տեսանկյունից. 


/ 
ռ-ո ՀՄ- Բ602-ո)Ւ9ո6) Ե» 62-30 )6 


Ճ իներցիալ համակարգի տեսանկյունից այդ լավ հայտնի պատահարի պարբերության տնողության ն 7՛ 
իներցիալ համակարգում հանգստի վիճակում գտնվող նույն պատահարի պարբերության տնողության 
հարաբերությունը, համաձայն (1.3 - 14)-ի, կլինի. 


Լ 
6. 03 


15 -88 


1.3-8 


1.3-9 


1.3-10 


1.3-11 


1.3-12 


1.3-13 


1.3-14 


1.3-15 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


4. 1 իներցիալ համակարգում, տարածության միննույն ճ վայրում տեղի է ունենում նախորդ լավ 
նհայտնի ն պարբերաբար կրկնվող պատահարը, որի պարբերության տնողությունը 10 է: Հաշվենք այդ 
պատահարի պարբերության տնողությունը Խ' իներցիալ համակարգի տեսանկյունից: 


Մեզ համար հետաքրքրություն ներկայացնող առանցքաթվերի տարբերությունները կունենան հետնյալ արժեքները. 


122-ՈլւՀԱ0» 0 
2142-.նլ «0 1.3-16 


.-ԱՀ-Ի 


2.2 - 15)-ով տրված ժամանակի ուղիղ ձնափոխության հավասարման մեջ տեղադրելով (/լ,ւ) ն (2.22) 
առանցքաթվերը, մենք ժամանակի /լ ն /շ առանցքաթվերի համար կստանանք հետնյալ արտահայտությունները. 


ո- Բ՛Րջո Ժէ ջյո0)--: 
մ 1.3-17 


ռ - Բ՛6)0 ԺԷ ջո ». շշ 


Այնուհետն օգտվելով (1.3 -- 17)-ից ն (1.3 - 16)-ով տրված առանցքաթվերի տարբերության արժեքներից, հաշվենք 
այդ լավ հայտնի պատահարի պարբերության տնողությունը Ս իներցիալ համակարգերի տեսանկյունից. 


-ՈՀԻ-(2-ո)- Բ0)ե 1.3-18 


Ճ' իներցիալ համակարգի տեսանկյունից այդ լավ հայտնի պատահարի պարբերության տնողության ն Խ 
իներցիալ համակարգում հանգստի վիճակում գտնվող նույն պատահարի պարբերության տնողության 
հարաբերությունը, համաձայն (1.3 - 18)-ի, կլինի. 


Բ ո 8.0) 1.3-19 


Նույնպես համաձայն (1 -- Բ)-ով տրված առաջին հիմճադրույթի` հարաբերականության սկզբունքի, ո ն 7 
իներցիալ համակարգերի տեսանկյունից դիտարկված ն համապատասխամաբար (1.3 -- 15)-ով ն (1.3 - 19)-ով տրված, 
միննույն հայտնի պատահարի պարբերությունների հարաբերությունները, պետք է լինեն նույն ֆունկցիան, միայն մի 
դեպքում այն կախված պետք է լինի 7 ուղիղ հարաբերական արագությունից, իսկ մյուս դեպքում` »' հակադարձ 
հարաբերական արագությունից, այսինքն պետք է տեղի ունենա հետնյալ առնչությունը. 


6-86) 1.3-20 


Բայց քանի որ ամենաընդհանուր դեպքում, համաձայն (1 - Դ)-ի, |'| Հ խի հետնաբար. 
Խ07»:Թ6 1.3-21 


Ընդգծում 1-7 - 8. գռրծակից-ֆունկցրայրի նշանի մասին առայժմ մենք ոչինչ հստակ չգիտենք: Այդ հարցի 
վերջնական պատասխանը մենք կստանանք հետագայում: Դրա համար մենք կարող ենք հաստատել միայն 


ՀԱՆ 1.3-22 
8.07 20 | 


Այնուհետն (1. 1 - 8)-ով տրված առնչության մեջ կիրառելով (1.3 - 9)-ի ն (1.3 - 20)-ի արդյունքները, մենք 
կստանանք հետնյալ առնչությունը, որը համաձայն (1.3 - 11)-ի միշտ պետք է լինի դրական մեծություն. 


Բ.(8:.623 Հ ո ո3» 0 1.3-23 


հետնեյալը. 


Ընդգծում 1-8 - (1.3 - 23)-ով տրված առնչությունը, համենայն դեպս, մեզ հուշում է որ եթե Ե ն Խ իներցիալ 


համակարգերի տեսանկյունից հետազոտվում է միննույն ֆիզիկական երնույթը, ապա ք. գործակից-ֆունկցիայր 
նշանը երկու իներցիալ համակարգերում էլ պետք է լինի նույնը` կամ դրական ն կամ էլ բացասական: 


16 -88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Այժմ օգտվելով հակադարձ արագության (1.2 -- 8)-ով տրված բանաձնից ն (1.3 - 23)-ով տրված առնչությունից, 
մենք կարող ենք ցույց տալ որ »' հակադարձ արագության հակադարձ արագությունը դա նույն 7 ուղիղ 
արագությունն է, անկախ այն բանից մենք գործ ունենք դրական թե բացասական ձնափոխությունների հետ: 


ԱԵՂ, 


1.2 - 10-ի մեջ կիրառելով (1.3 - 9)-ին (1.3 - 20)-ի արդյունքները, մենք ուղիղ հարաբերական արագության 
համար կստանանք հետնյալ առնչությունը. 


(1.3 - 25)-ից մենք կստանանք նան հետնյալ առնչությունը. 
յւ0)»' Հ -8.( 


(1.2 - 6)-ին .2- 12)-ի մեջ կիրառելով (1.3 - 9)-ի արդյունքը, մենք կհամոզվենք որ թշ ն 7 խազավոր ն 
անխազ գործակիցները պետք է լինեն նույն ֆունկցիան, միայն մի դեպքում այն կախված պետք է լինի » ուղիղ 
հարաբերական արագությունից, իսկ մյուս դեպքում` 7». հակադարձ հարաբերական արագությունից, այսինքն տեղի 
ունի հետնյալը. 


7207) - -ո'ւ0",' - 726) 
քո") - ցուն 757 - ոճ") 


Այնուհետն (1.2 - 13)-ով տրված որոշիչների մեջ կիրառելով (1.3 - 9)-ին (1.3 - 20)-ի արդյունքները մենք 
կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


465 -՛ւճյլ8:0«9ո05 |» 0 
463)- ոճ5լ807»9865: | »-0 


Շ 


(1.3 - 28)-ից հետնում է որ որոշիչ-ֆունկցիաների համար նույնպես տեղի ունի հետնյալը ֆունկցիոնալ 
առնչությունը. 


«(23 - 63 


Հետնաբար (1. 1 - 7)-ով տրված առնչությունը կգրվի հետնյալ կերպ. 
ձ(2423)-1 


Իսկ (1.2 - 14)-ով տրված որոշիչների մեջ նույնպես կիրառելով (1.3 - 9)-ին Ա.3 - 20)-ի արդյունքները, ինչպես 
ճան (1.3 - 29)-ը, մենք ձնափոխության որոշիչների համար կստանանք նան հետնյալ առնչությունները. 


«թ-ը -Տ8-) 0 
46 -7.6386Դ( -Տ5-) 0 
Ո. 1 - 4)-ով տրված հավասարումների համակարգերի առաջին հավասարումների մեջ կիրառելով (1.3 - 9)-ին 


(1.3 - 20)-ի արդյունքները, ինչպես նան (1.3 - 28)-ով ն (1.3 - 31)-ով տրված հավասարումների համակարգերի 
առաջին հավասարումները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


Բ03)Հ- ո - ի : 
«Ց. Բ(չջոԹ: Խճա(լ-985-| 
7(03)Հ- 02) 1) -- | 


40) անն ԷՋո5 | ոը աթ) 


17 - 88 


1.3-24 


1.3-25 


1.3-26 


1.3-27 


1.3-28 


1.3-29 


1.3-30 


1.3-31 


1.3-32 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Իսկ (1. 1 - 6)-ով տրված հավասարումների համակարգերի առաջին հավասարումների մեջ նույնպես կիրառելով 
(1.3 -9)-ի, (1.3 - 20-ի ն Ա.3 - 29)-ի արդյունքները, ինչպես ճան (1.3 - 28)-ով ն (1.3 - 31)-ով տրված 
հավասարումների համակարգերի երկրորդ հավասարումները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


հճ)-ԻՇԴ- ---- արո 
«602 ՀՏՆ 86յր -Տ5-) 
1.3-33 
8.63 80) լ 
յւ) - 7 -՞ ը ռ 7 
«Դ րվնչ8:5| ոճը -Թ| 
Հիշելով (1.3 - 23)-ը, մենք (1.3 - 32)-ից կամ (1.3 - 33)-ից կարող ենք ստանալ հետնյալ համաչափ առնչությունը. 
ունն - Խոնչ--ԻՋ 7 - Բ) -- Լ -»0 1.3-34 


2 ի /2 ն 
Բ(-ոՈԹ- 1Թ0.Ի9"03-ջ Լ- 935 
Շ Շ 


Քանի որ, համաձայն (1.3 - 11)-ի, 723 ն 7լ07 գործակիցները միշտ դրական մեծություն են, հետնաբար 
(1.3 - 32)-ի ն Ա.3 - 33)-ի առաջին հավասարումներից հետնում է որ 3.07) ն 3.0) գործակիցների նշանը կախված է 
միայն 4(5) ն 40) որոշիչների նշանից: Հիշելով ճան (1. 1 - 20)-ը, մենք ապագամետ աջլիկ իներցիալ 
համակարգերի համար դրական ն բացասական ձնափոխությունները կարող ենք սահմանել նան հետնյալ կերպ. 


Դրական ձնափոխություններ Բացասական ձնափոխություններ 
8.0)-0 ն Բ.6)Հ0 1.3-35 
Բ(6.)»0 Թ06)Հ0 


Օգտվելով (1.3 - 11)-ից ն (1.3 - 35)-ով տրված դրական ն բացասական ձնափոխությունների դեպքում Թլ 
ֆունկցիա-գործակցի նշաններից, ինչպես ճան օգտվելով (1.2 -- 8)-ով տրված հակադարձ հարաբերական արագության 
բանաձնից, մենք կարող ենք կողմնորոշվել նան այդ արագության նշանի հարցում նս հետնյալ կերպ. 


Դրական ձնափոխություններ Բացասական ձնափոխություններ 
տարան) ն Մայան. չոկ 


1.3-36 


»Հ0 


ԱԱ) ԱԱ) 


Ընդգծում 1-9 - (1.3 -36)-ից հետնում է որ դրական ձնափոխությունների դեպքում հակադարձ արագությունը 
դառնում է հակադիր արագություն, իսկ բացասական ձնափոլության դեպքում, եթե այդպիսի ձնավոխությունները 
հնարավոր են ապազամետ աջլիկ իներցիալ համակարգերը միջն, ապա հակադարձ արագությունը կունենա ուղիղ 


արագության ուղղությունը: Դրա համար 2). հարաբերական արագությունը մենք միշտ կանվանենք հակադարձ 
արագություն ն չենք օգտագործի հակադիր արագություն արտահայտությունը, եթե չը ասվում մեկ այլ բան: Այսպիսով 
մենք միշտ կակնարկենք բացասական ձնափոլնություններըի գոյության իրավունքը: 


Արդի ֆիզիկայում մենք միշտ օգտագործում ենք դրական ձնափոխությունները ն դրանցից ստացված 
արդյունքները, բացառությամբ որոշ դեպքերի երբ անհրաժեշտություն է զգացվում կիրառել բացասական 
ձնափոխությունները, ինչպես օրինակ տարածական հայելային անդրադարձման դեպքում: 


Այժմ կատարենք նոր նշանակումներ: Քանի որ, համաձայն (1.2 -3)-ի, Ա.2 - 12)-ին 0.3 - 273-ի, բոլոր 7707), 
7567, 850) ն Թչ0") գործակիցները կախված են միայն 71057 ն 7լ0) գործակիցներից, ինչպես ճան համաձայն 
0.3 - 93-ին .3 - 20)-ի 7լ ն թլ ֆունկցիաները նույն 7լ ն Թյ ֆունկցիաներն են, ապա հանուն պարզության ն 
գեղագիտական հաճույքի, մենք հետնյալ գործակից-ֆունկցիաների մեջ բաց կթողնենք ստորին ցուցիչները. 


ա յ») ՆԱ» 


ոք )Տ7Լ ) 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Այնուհետն, (1.3 - 9)-ով ն (1.3 - 20)-ով ստացած մեր արդյունքները կիրառելով (1.2 - 15)-ի մեջ, ինչպես նան 
օգտվելով (1.3 -- 37)-ով տրված մեր նոր նշանակումներից, մենք հարաբերական շարժման ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխությունների համար կստանանք հետնյալ հավասարումների համակարգը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
 - 2028 9707-25 : Է - 22 97027 » 2 1.3-38 
2 Հ 702-798 5Հ7ՕՑ Է») 


Նմանապես, (1.3 - 9)-ով ն (1.3 - 20)-ով ստացած մեր արդյունքները կիրառելով (1.2 - 16)-ի մեջ, ինչպես ճան 
նույնպես օգտվելով (1.3 -- 37)-ով տրված մեր նոր նշանակումներից, մենք հարաբերական շարժման ուղիղ ն 
հակադարձ ձնափոխությունների համար կստանանք նան հետնյալ հավասարումների համակարգը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
Բ- 9-95» մ աԱ) 13:39 
2 Հ7(Թ6-58 2Հ7ՕԴԸ Է») 


Ընդգծում 1-10 - Շշեճք որ մենք դեռ պետք է որոշենք չափողականություն չունեցող 8 ն 77 գործակիցները, 
ինչպես նան պետք է որոշենք ե' ն հարաբերական արազությունների միջն եղած առնչությունը: 


1.4 - Հաստատուն Արագությունների Գումարման ն Հանման Բանաձները 


Ենթադրենք տրված են, իրար նկատմամբ հարաբերական շարժման մեջ գաճվող, երեք Բ, Մ ն 
ապագամետ աջլիկ իճերցիալ համակարգերը, որտեղ Ճ՛ իներցիալ համակարգը /Ճ իներցիալ համակարգի նկատմամբ 
շարժվում է 7 հաստատուն արագությամբ, իսկ Ճ" իներցիալ համակարգը Ճ՛ իներցիալ համակարգի նկատմամբ 
շարժվում է ս հաստատուն արագությամբ ն ԽՃ իներցիալ համակարգի նկատմամբ շարժվում է )» հաստատուն 
արագությամբ: Բացի դրանից, առանց ընդհանրության դեմ մեղանչելու, մենք կարող ենք ընդունել որ բոլոր 5», ան 7 
հարաբերական արագությունները բավարարում են նան (1.2 - 1)-ով տրված պայմանին: 


Ընդգծում 1-11 - Կամայական արագությամբ շարժվող փորձնական մասնիկը արագությունը (այս բաժնում Ս" 
փներցիալ համակարգի հաստատուն արագությունը) Բ ն Խ իներցիալ համակարգերի նկատմամբ, սովորաբար 
նշանակվում է համապատասխանաբար ս. ն ս տառանշաններով: Բայց մենք գերադասեցինք դրանց փոխարեն 
օգտագործել նհսամապատասխանաբար Ա ն 7 տառերը, իսկ նույն տառերի չ|սազանշված տառերը վերապահելով այդ 
արագությունների համապատասխան հակադարձ արագությունները նշանակման համար: 


Այժմ դիտարկենք ԽՃ" իներցիալ համակարգի սկզբնակետի շարժումը: Այն Ս իներցիալ համակարգի նկատմամբ 
նույնպես շարժվում է ս հաստատուն արագությամբ ն Ճ իներցիալ համակարգի նկատմամբ՝ )ջշ հաստատուն 
արագությամբ: Այնուհետն գրանցենք ԽՃ" իներցիալ համակարգի սկզբնակետի շարժումը ժամանակի երկու տարբեր 
պահերի համար: Սկզբնակետի շարժման ժամանակատարածային առանցքաթվերի տարբերությունները, այս երկու 
տարբեր պահերի (պատահարների) համար, 7 ն 7 իներցիալ համակարգերում կունենան հետնյալ արժեքները. 


ԽՃ" իներցիալ համակարգում Ճ իներցիալ համակարգում 


Ա Ա / 

Ք-ՈՀԼ -ՈՀ-Լ 1.4-1 
: : Ա / ն 

2-7 -ՀԱՐ 2-ԱՀ-.ԼՀ-աԼ 


Շարունակենք մեր հաշվումները, օգտվելով (1.4 - 1)-ով տրված նշանակումներից ն (1.3 - 38)-ով տրված 
հարաբերական շարժման ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումներից: 


Հ»  Օցտվենք ուղիղ ձնափոխության հավասարումներից 


Գրենք (1.3 - 38)-ով տրված ուղիղ ձնափոխության հավասարումները այդ երկու տարբեր պատահարների համար. 
ԱՆԱՆ ո - ՔՐՈ 870): 


22 -՛7/0)62-»ռ) 5 27(Թ0ւ-5ո) 


19 - 88 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Օգտվելով (1.4 - 2)-ով տրված երկու պատահարների առանցքաթվերի ուղիղ ձեափոխության հավասարումներից, 
հաշվենք դրանց միջն ժամանակի տնողությունը ն հեռավորությունը հետնյալ կերպ. 


ռ-կ-92(2-ո)- 92709 » 22-Յ) 


22-51 Հ՛702102-»:)-5(2-ո)| 


1.4-3 


Այճուհետն (1.4 - 3)-ի մեջ տեղադրելով (1.4 - 1)-ով տրված երկու պատահարների միջն եղած ժամանակի 
տնողության ն հեռավորության արժեքները, մենք կստանանք. 


/ - |90- 905» ի 
ւմ Հ 70305 - 5) 


Իրար վրա բաժանելով (1.4 - 4)-ի երկրորդ ն առաջին հավասարումները մենք կստանանք հաստատուն 
արագությունների հանման բանաձնը. 


Ն 70)0-9 1.4-5 
86) Է876)-5- 


Հ» Օգտվենք հակադարձ ձնափոլսության հավասարումների ց 
Գրենք (1.3 - 38)-ով տրված հակադարձ ձնափոխության հավասարումները այդ նույն երկու պատահարների 
համար. 


վ ի / Ա 
ռ - 8072:870-շռ ոՀ Ք09Ո Ւ 8707-շ" 
ճշ Հ72702-»5ռ) ոլ Հ7Օ70-»ո) 
Օգտվելով (1.4 -- 6)-ով տրված այդ երկու պատահարմերի առանցքաթվերի հակադարձ ձնափոխության 
հավասարումներից, հաշվենք դրանց միջն ժամանակի տնողությունը ն հեռավորությունը հետնյալ կերպ. 


ռ-ո ՀՔ892-Ո)«876757-05-ա) 


ռ-:Հ)Փ3102-»7-»2-ո) 


1.4-7 


Այնուհետն (1.4 - 7)-ի մեջ տեղադրելով (1.4 - 1)-ով տրված երկու պատահարների միջն եղած ժամանակի 
տնողության ն հեռավորության արժեքները, մենք կստանանք. 


- 967905: ի: 


էՀ 72Թա-ԴՈ 


Իրար վրա բաժանելով (1.4 - 8)-ի երկրորդ ն առաջին հավասարումները մենք կստանանք հաստատուն 
արագությունների գումարման բանաձնը. 


7226-») 1.4-9 


Հ Ա 
2023 ԻՔ02-2- 


Եթե մենք հարաբերական արագությունների հանման ն գումարման գործողությունները նշագրենք հետնյալ կերպ. 


ԹԱՅ 8: 1.4-10 
9Ք-ՅԱՓՆ : 


Ապա (1.4 - 5)-ով ն (1.4 - 9)-ով տրված հաստատուն արագությունների հանման ն գումարման բանաձները գրելով 
միասին ն օգտագործելով (1.4 -- 10)-ով տրված նշագրումները, մենք կստանանք. 


ի (906-») 
ա: 80--97058 
Շ 
1.4-11 
 -աՓն»- 39)6-») 


86926) 
Շ 


20 - 88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.9 - Կամայական Արագությունների Գումարման ն Հանման Բանաձները 


Այժմ էլ ենթադրենք որ փորձնական մասնիկը միաչափ տարածության մեջ շարժվում է կամայական արագությամբ 


ն այդ փորձնական մասնիկի ակնթարթային արագությունները ԽՄ ն ԽՍ իներցիալ համակարգերում մենք նույնպես 
կնշանակենք համապատասխանաբար ս ն )ջ տառերով ն դրանց մեծությունները կորոշվեն հետնյալ կերպ. 


ճ,:. 


2 1.5-1 
ճ.. 
են Ա 


Դիֆֆերենցելով (1.3 - 38)-ով տրված հակադարձ ձնափոխության հավասարումները ըստ ժամանակի ն 


այնտեղ տեղադրելով (2-ի արժեքը (1.5 - 1)-ից, մենք կստանանք. 


0 8273-9705 
1.5-2 


Ձ- -709ա-:9 


(1.5 - 2)-ի երկրորդ հավասարումը բաժանելով առաջին հավասարման վրա մենք կստանանք այդ փորձնական 
մասնիկի ակնթարթային արագությունը Ճ իներցիալ համակարգի նկատմամբ, արտահայտված "նս 
արագություններով, որն էլ հենց հանդիսանում է երկու մ ն 7» արագությունների գումարման բանաձնը. 
ճՃ'. Հ 723. -» 1.5-3 
ես է լ : 
80)Է970-2- 


Նմանապես դիֆֆերենցելով (1.3 -- 38)-ով տրված ուղիղ ձնափոխության հավասարումները ըստ Մ ժամանակի ն 
այնտեղ տեղադրելով (4-ի արժեքը (1.5.- 1)-ից, մենք կստանանք. 


41 - 3)- 90735 
Շ 
1.5-4 


Ճ- 7-9 


1.5 - 4)-ի երկրորդ հավասարումը բաժանելով առաջին հավասարման վրա մենք կստանանք նույն փորձնական 
մասնիկի ակնթարթային արագությունը ԽՃ իներցիալ համակարգի նկատմամբ, արտահայտված 7 ն 7 
արագություններով, որն էլ հենց հանդիսանում է երկու յշ ն 7 արագությունների հանման բանաձնը. 


12 :- 7002 - ) 1.5-5 


Բ" 94938 


(1.5 -3)-ով ն (1.5 - 5)-ով տրված երկու արագությունների հանման ն գումարման բանաձները գրելով միասին ն 
օգտագործելով (1.4 -- 10)-ով տրված նշագրումները, մենք կստանանք. 


ի 0906-») 
աայ 80) 92(-8- 
` 1.5-6 
 -աՓխԸ 7936-7) 


նաւ 2257 
Շ 


Ընդգծում 1-12 - Ծնենք տեսնում ենք որ (1.5 - 6)-ով տրված կամայական արագությունների հանման ն 
գումարման բանաձները ճշգրիտ կերպով համընկնում են (1.4 - 11)-ով տրված հաստատուն արագությունների հանման 
ն գումարման բանաձների հետ. Հետնաբար արազությունների հանման ն գումարման բանաճձները կախված չեն այն 
բանից թե այդ արագությունները հաստատուն են թե դրանք ունեն կամայական ակնթարթային բնույթ: Այնպես որ այդ 
բանաձները ճիշտ են ն ըներցրալ համակարգերի իրար նկատմամբ ունեցած հարաբերական արազությունների համար, 
ն շարժվող փորձնական մասնիկի կամայական արագությունների համար: 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


(1.5 - 6)-ի մեջ առաջին հավասարումը լուծելով ըստ )ջ. արագության ն երկրորդ հավասարումը լուծելով ըստ ս 
արագության, մենք ակնթարթային արագությունների գումարման ն հանման համար կստանանք ճան հետնյալ 
բանաձները. 


Թ-սթյ- Սայ» 
/օր-5) 
«այան 092 
/ 7 7 
70 (1-95 


Այժմ միասին գրենք (1.5 - 2)-ին (1.5 - 4)-ի միայն առաջին հավասարումները. 


Ճ.. ով ու 
յա Ք62)-Ւ976) "ո 


մ Հ 809-870)38 


Այնուհետն (1.5 - 8)-ի առաջին հավասարման մեջ կիրառելով (1.3 -- 26)-ը ն երկրորդ հավասարման մեջ 
կիրառելով (1.2 - 93-ը, մենք կստանանք նան հետնյալ բանաձները. 


ՍԱ - 88) 


4 -ՔրՐ-Տ5) 


Իրար հետ բազմապատկելով (1.5 -- 8)-ով տրված հավասարումների համակարգի առաջին ն երկրորդ 
հավասարումները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունը. 


| ԹՇ»: ||| -1 


Նմանապես իրար հետ բազմապատկելով (1.5 - 9)-ով տրված հավասարումների համակարգի առաջին ն երկրորդ 
հավասարումները, մենք կստանանք նան հետնյալ առնչությունը. 


Ք6)965(1-9:: Ո -Տ8ի յ - 1 


Վերհիշելով (1.3 - 23)-ը, մենք (1.5 - 11)-ից կստանանք հետնյալ առնչությունը. 
80:86: - 70767 - , -0 


ԱՐԱՐ) 


Իրար հետ համեմատելով (1.3 -- 34)-ով ն (1.5 - 12)-ով տրված առնչությունները մենք կստանանք հետնյալ 
գեղեցիկ առնչությունը, որը իրար է կապում երկու տարբեր իներցիալ համակարգերի նկատմամբ 
կամայական արագությամբ շարժվող փորձնական մասնիկի ա ն 3)» ուղիղ արագությունները ն նույն իներցիալ 


համակարգերի իրար նկատմամբ ունեցած 57 ն ջ ուղիղ ն հակադարձ հարաբերական արագությունները: 


Ա Ա 
1 աը »այ-1 լ22 
( 8-22 8 շշ 8-22 


Ընդգծում 1-13 - Եթե մենք ընդունենք որ փորձնական մասճիկը ԽԵ իներցիալ համակարգի նկատմամբ 
գտնվում է անշարժ վիճակում, այսինքն ս - 0, ապա բնականաբար այն Խ 2իներցիալ համակարգի նկատմամբ 
շարժվում է )Խ Հ, հաստատուն արագությամբ ն հետնաբար (1.5 - 12)-ոմ տրված բանաձնր դառնում է (1.3 - 34)-ոմվ 
տրված բանաձեր, իսկ (1.5 - 13)-ռմ տրված բանաձեր դառնում է նույնություն: 


22 - 88 


1.5-7 


1.5-8 


1.5-9 


1.5-10 


1.5-11 


1.5-12 


1.5-13 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.6 - Հաջորդական Ձնափոխությունների Կիրառումը 


Քանի որ, համաձայն (ընդգծում 1-2)-ի, հարաբերականության հատուկ տեսության մեջ իրար նկատմամբ 
հարաբերական շարժման մեջ գտնվող իներցիալ համակարգերի առանցքաթվերի ձնափոխության հավասարումները 
ըստ ժամանակի ն տարածության ունեն գծային կախվածություն, հետնաբար դրանք պետք է բավարարեն գծային 
ձնափոխության բոլոր հիմնական օրենքներին: Համաձայն գծային ձեափոխության ամենահիմնական օրենքի - 
հարաբերական շարժման հաջորդական գծային ձենափոխությունները առաջացնում են մի նոր նմանատիպ գծային 
ձնափոխություն: 

Որպեսզի մենք ապացուցենք ռր (1.3 - 38)-ով տրված հարաբերական շարժման ձնափոխության հավասարումները 
չեն հակասում գծային ձնափոխությունների ամենահիմնական օրենքին, ապա դրա համար կատարենք երկու 
հաջորդական ձնափոխություններ ն պահանջենք որ ստացված արդյունարար ձնափոխությունը նույնպես լինի 
ճույւռատիպ գծային ձնափոխություն, այսինքն որպեսզի այն ունենա նույն տեսքը: Այս ճանապարհով մենք 
կկարողանանք որոշել մնացած անհայտ գործակիցների արտահայտությունները կամ այդ գործակիցների միջն 
գոյություն ունեցող առնչությունները: 

Դրա համար ենթադրենք որ տրված են երեք ԽՍ, ո ն Խճ ապագամեա աջլիկ իներցիալ համակարգերը, որտեղ, 
համաձայն (ընդգծում 1-11)-ի, ԽՃ իներցիալ համակարգը /մ իներցիալ համակարգի ճկատմամբ շարժվում է 7 
հաստատուն արագությամբ, իսկ Ս" իներցիալ համակարգը Ճ՛ իներցիալ համակարգի նկատմամբ շարժվում է ս 
հաստատուն արագությամբ ն Ճ իներցիալ համակարգի նկատմամբ շարժվում է յշ հաստատուն արագությամբ: 
Ինչպես նան բոլոր », ա ն )» հարաբերական արագությունները դրական մեծություններ են: 

Այժմ օգտվելով (1.3 -- 38)-ով տրված հարաբերական շարժման ձնափոխության հավասարումներից, գրենք 
վերոհիշյալ երեք իներցիալ համակարգերի ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումները միմյանց նկատմամ 
հետնյալ կերպ. 


ծ Ձնափոխության հավասարումները Խ ն ԽՃ իներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
7 
Է - 891 9709-25 դ Լ- 823870)» 
2 Հ702-79 5-70 


ծ ՀՁնատփոխության հավասարումները Խ" ն Խ րներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
ո - Ք()/ 9) ա)-Ե» ոՀ Ցա Է ցառ» 
ն 
2" Հ7000 - ա) արա ԱՅՈ 


ծ ՀՁնափոխության հավասարումները Խ" ն Խ ըներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
1" - 80-97 (5)-25 ՛ Է- 80)Ի Է ց/(5)25" 
2"Հ7(090- ց 12Հ7Ը(9)27 -Ի) 


Որտեղ Ճ, ԽՃ ն Ս" իներցիալ համակարգերի 5», ա ն 7 հակադարձ հարաբերական արագությունների 
արտահայտությունները, համաձայն (1.2 - 8)-ի ն (1.3 - 37)-ի նոր նշանակումների, կլինեն. 


ր, 70) ն "ւ 760 ն ԶԻ» 705) 


7":-5:- ա մ -- Ա յք Հ 


ԱՍ) ն) 20) 
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1.6-1 


1.6-2 


1.6-3 


1.6-4 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Իսկ (1.3 - 32)-ով տրված բանաձները կիրառելով Ճ, Ս ն Ս" իներցիալ համակարգերի ուղիղ ն հակադարձ 
հարաբերական արագությունների համար, ինչպես ճան նույնպես վերհիշելով (1.3 - 37)-ի նոր նշանակումները, մենք 
կստանանք հետնյալ բանաձները. 


867 - 19 քա - 9 քո) - 08 
90») ՝ թ) ` 90») ԱՐՏ 

նաւն ո. "ն աաա 

2)- շեր ա)Հ- ոդ 7Ը07)Հ- ար 


Այժմ օգտվելով երեք իներցիալ համակարգերի (1.6 - 1)-ով, (1.6 - 2)-ով ն (1.6 - 3)-ով տրված ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումներից, կատարենք ժամանակի ն տարածության երկու հաջորդական 
ձնափոխությունների բոլոր հնարավոր վեց տարբերակները: Այդ բոլոր հաջորդական ձնափոխությունները 
կատարելուց հետո մենք կստանանք 7, ս ն 35 ուղիղ արագություններ ն դրանց հակադարձ 5", ս ն թ/ 
արագություններ պարունակող գործակիցների միջն եղած բոլոր առնչությունները: 


1. Օգտվենք (1.6 - 1)-ով տրված ժամանակի ն տարածության 
ուղիդ ճնափոլության հավասարումներից 


Դրա համար (1.6 - 3)-ով տրված հակադարձ ձնափոխության հավասարումներից Ռի ն 2-ի 
արտահայտությունները տեղադրելով (1.6 - 1)-ով տրված ժամանակի ն տարածության ուղիղ ձնափոխության 
հավասարումների մեջ, մենք կստանանք. 


" - |90980:3- (ՆՅ | 82 վ 80955 «767. ի" 


1.6-6 
«յար - Բր խո - 76)" Հ 80" 
(1.6 - 6)-ով տրված ձնափոխությունների արտահայտությունները համեմատելով (1.6 - 2)-ով տրված 1 
ժամանակի ն «' տարածության հակադարձ ձնափոխության հավասարումների հետ ն իրար հավասարեցնելով 1"-ի ն 
5"-ի գործակիցները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 
Ժամանակի ձնափոխությունից Տարածության ձնափոխությունից 
, մ յ 
8Ը՛) - 8098(5- 9707705)-2- յ 7այ)- չար » 2-3 1.6-7 
(աս Հ 70531803» 7675) աԱ Աաաա 


2. Օգտվենք (1.6 - 1)-ով տրված ժամանակի ն տարածության հակադարձ ձնափոխության հավասարումներից 


Դրա համար (1.6 - 2)-ով տրված հակադարձ ձնափոխության հավասարումներից Բ-ի ն 5-ի 
արտահայտությունները տեղադրելով (1.6 - 1)-ով տրված ժամանակի ն տարածության հակադարձ ձնափոխության 
հավասարումների մեջ, մենք կստանանք. 


ւ - 0986 - 0Դ7ԸԴՅԸ իչ 57376" «708 
Շ Շ 


1.6-8 
Էէ 
«Հ 7652ա9Ո -ՏԵԲ ի -769ԹԱռս - Քա» 
(1.6 - 8)-ով տրված ձնափոխությունների արտահայտությունները համեմատելով (1.6 - 3)-ով տրված 1 
ժամանակի ն . տարածության հակադարձ ձնափոխության հավասարումների հետ ն իրար հավասարեցնելով 7՛-ին 
2"-ի գործակիցները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 
Ժամանակի ձնափոխությունից Տարածության ձնափոխությունից 
7 7 է, | ի Արե) 
80") - 88աԴ- Րա»: ' 7 Հ763»աԴր -տոր | 1.69 
70.» Հ 7ա)լ0)ա 705) 70 Հ 72) այս թա)» | 


24 - 88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Յ. Օգտվենք (1.6 -2)-ով տրված ժամանակի ն տարածության 
ուղիդ ճնափոլության հավասարումներից 


Դրա համար (1.6 - 1)-ով տրված ուղիղ ձենափոխության հավասարումներից Բ-ի ն 7-ի արտահայտությունները 
տեղադրելով (1.6 -- 2)-ով տրված ժամանակի ն տարածության ուղիղ ձնափոխության հավասարումների մեջ, մենք 
կստանանք. 


" - |90980 - 97627 Ն)-Կ | Է 9-79 Ա): քաւ 
Շ Շ 


1.6-10 
«"-7((0(1 93 ւ- ա)լք6)ո--7(9:յ 
(1.6 - 10)-ով տրված ձնափոխությունների արտահայտությունները համեմատելով (1.6 - 3)-ով տրված 7" 

ժամանակի ն «՛" տարածության ուղիղ ձնափոխության հավասարումների հետ ն իրար հավասարեցնելով /ի ն 2-ի 
գործակիցները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 

Ժամանակի ձնափոխությունից Տարածության ձնափոխությունից 

80») - 909807 - 870705 60-72 -Թա) 1.6-11 

ն 
70)» - 76)17շո- ք6)»| 70) - 7/այլք( յա 767») 


4. Օգտվենք (1.6 - 2)-ով տրված ժամանակի ն տարածության հակադարձ ձնափովւնության հավասարումներից 


Դրա համար (1.6 - 3)-ով տրված ուղիղ ձենափոխության հավասարումներից 7-ի ն չ՛-ի արտահայտությունները 
տեղադրելով (1.6 -- 2)-ով տրված ժամանակի ն տարածության հակադարձ ձնափոխության հավասարումների մեջ, 
մենք կստանանք. 
Ա 
" - աԴՔ6) - 707635» | Է 9-7 Ըթլքա")»-«7()ա» 
1.6-12 
ՀՇ 7աշ(յկ1- 94 թ- 7.6» Ք(ա՛ր 


(1.6 - 12)-ով տրված ձնափոխությունների արտահայտությունները համեմատելով (1.6 - 1)-ով տրված 7 
ժամանակի ն 2. տարածության ուղիղ ձնափոխության հավասարումների հետ ն իրար հավասարեցնելով 1-ի ն 2-ի 
գործակիցները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


Ժամանակի ձնափոխությունից Տարածության ձնափոխությունից 


80:) - 8ա)ք(ո)- այն 209 Հ7ա76001- աթ) 1.6-13 


7» Հ 702լք635-470-)ո 1 72» Հ 7/(317/Ը5»3 86 յս | 


5. Օգտվենք (1.6 - 3)-ով տրված ժամանակի ն տարածության 
ուղիղ ձճնափոլության հավասարումներից 


Դրա համար (1.6 -- 1)-ով տրված հակադարձ ձնափոխության հավասարումներից Ռի ն 2-ի 
արտահայտությունները տեղադրելով (1.6 - 3)-ով տրված ժամանակի ն տարածության ուղիղ ձենափոխության 
հավասարումների մեջ, մենք կստանանք. 
/ 
/" - |96905- 6770Թ |ր«8-.76300).-Հ 86տյ ի 
1.6-14 
«"-707յ6օր - Բիո - (01807). 7655Ղ/ 


25 - 88 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


(1.6 - 14)-ով տրված ձնափոխությունների արտահայտությունները համեմատելով (1.6 - 2)-ով տրված 7" 
ժամանակի ն 2" տարածության ուղիղ ձնափոխության հավասարումների հետ ն իրար հավասարեցնելով Բ-ին 2-ի 
գործակիցները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


Ժամանակի ձնափոխությունից Տարածության ձնափոխությունից 

ք() - 8780) - Ջ0)700-- (0-76 (1-ՓԻր| 1.6-15 
ն Շ 

(օս Հ 70")17/05)»Ժ ԹԸ)» | (ս Հ 7(1206-76351 


6. Օգտվենք (1.6 - 3)-ռով տրված ժամանակի ն տարածության հակադարձ ձնափուության հավասարումներից 


Դրա համար (1.6 - 2)-ով տրված ուղիղ ձենափոխության հավասարումներից 7-ի ն չ՛-ի արտահայտությունները 
տեղադրելով (1.6 - 3)-ով տրված ժամանակի ն տարածության հակադարձ ձնափոխության հավասարումների մեջ, 
մենք կստանանք. 
Ա 
- | 8(0)9(»7 - 9ա13Յ:- | 9-1 7(3070:)»' - ք(ո՞)յսխ» 
1.6-16 
«-7այա - ջոր ո - /(աԴլք(ւթ' այտի 


(1.6 - 16)-ով տրված ձնափոխության արտահայտությունները համեմատելով (1.6 - 1)-ով տրված | ժամանակի ն 
2 տարածության հակադարձ ձնափոխության հավասարումների հետ ն իրար հավասարեցնելով 8-ի ն 7-ի 
գործակիցները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


Ժամանակի ձնափոխությունից Տարածության ձնափոխությունից 


86") - քլո") - Թ/ա)յ(:3«:- 2607-71-68 | 16-17 


723» Հ 72այլ/05)»' Հ (ո )ո) աաա խան մախ ան 


Այսպիսով, երեք իներցիալ համակարգերի միջն մենք կատարեցինք ժամանակի ն տարածության բոլոր հնարավոր 
հաջորդական ձնափոխությունները ն ստացանք 24 հատ առնչություններ: Օգտվելով այդ հավասարումներից, հաջորդ 
բաժնում, մենք կկատարենք կարնոր հետնություններ: 


1.7 - Կարնոր Հետնություններ Հաջորդական Ձնափոխությունների Կիրառումից 


Այժմ (1.6 - 9)-ի ժամանակի ձնափոխությունից ստացված երկու հավասարումների մեջ տեղադրելով (1.6 -- 4)-ով 
տրված խազավոր արագությունների ն (1.6 - 5)-ով տրված խազավոր արագություն պարունակող գործակիցների 
արտահայտությունները, ինչպես նան կատարելով որոշ կրճատումներ, մենք կստանանք հետնյալ երկու 
առնչությունները. 


Է. «(օ 
70 - զեն - Տ) 


7)» - ԱԱ ԱԱ փ (ոշ 


(1.7 - 1)-ի առաջին հավասարումը համեմատելով (1.6 -- 11)-ի տարածության ձնափոխությունից ստացված 
առաջին հավասարման հետ կամ (1.7 - 1)-ի երկրորդ հավասարումը համեմատելով (1.6 - 11)-ի ժամանակի 
ձնափոխությունից ստացված երկրորդ հավասարման հետ, ձնափոխության որոշիչների համար մենք կստանանք 
հետնյալ առնչությունը. 


405) - ձ4Թ)ձ(ա) 1.7-2 


26 - 88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Այժմ իրար հավասարեցնելով (1.6 - 7)-ով, (1.6 - 9)-ով, 1.6 - 11)-ով, (1.6 - 13)-ով, (1.6 - 15)-ով ն 1.6 - 17)-ով 
տրված հավասարումների համակարգերի երկրորդ հավասարումների աջ կողմի արտահայտությունները ն կատարելով 
միննույն արագությունը ն այդ արագությունը պարունակող գործակիցների խմբավորում, մենք կստանանք հետնյալ վեց 
առնչությունները. 


: 
լ 860-767 8»)-767 
76): չա» 
չ 90-76 Քո3-7աԴ 
707» իը 
3 969-707 քո)- (3 
յ 76): (ս ԱՐ 
Ց ՔոԴ-7ա) ն-ն 
ամ շը 
5 960-767 Քայ-)0) 
07» շը 
Ց այա) ն-ն 
առ» (ոս 


Իսկ օգտվելով (1.6 - 4)-ով ն (1.6 - 5)-ով տրված բանաձներից, հեշտ է համոզվել հետնյալ առնչությունների 
ճշտության մեջ. 


963-767 903-702 


Աա 7055 
Քա)-7աԴ քո-7ա) : 
Մար Մր Ն 
85)-76 .-8(օ)-7Ը») 
աող 7Րթ)ա 


Այնուհետն (1.7 - 4)-ով տրված առնչությունները կիրառելով (1.7 - 3)-ի մեջ, մենք կստանանք միայն մեկ 
առնչություն, որը կախված չէ ուղիղ կամ հակադարձ արագություններից: Այսինքն այդ առնչությունը մնում է նույնը 
կամայական Շ, ն, 23 ուղիղ արագությունների ն դրանց հակադարձ Օ', ւ", ա արագությունների համար: 
Հետնաբար այդ առնչությունը պետք է լինի հաստատումն մեծություն, որը ն մենք կնշանակենք Հշ տառանշանով 
հետնյալ կերպ. 

96-76) Ք այ-76ա7  Թ05-707 8Թ865)-72) Յայա 825)-7256111 Հ 


7» (յս (5) աը (ա (թ ԱԵԱ ՀԵԱՅ 


Քանի որ, համաձայն (ընդգծում 1-10)-ի, Թ ն 7/7 գործակիցները չափողականություն չունեն, ապա բնականաբար 
(1.7-- 5)-ով տրված առնչությունը ունի արագության հակադարձ չափողականություն ն հետնաբար այդ նոր Հշ 
հաստատուն մեծությունը հարաբերելով տիեզերական ՇԸ արագության հետ մենք կարող ենք այն գրել հետնյալ կերպ. 


Հ. 51 1.76 


Որտեղ 5-ը ժամանակատարածության երկրաչափական կառուցվածքը բնութագրող մի նոր հաստատուն 
մեծություն է ն այն բոլոր իներցիալ համակարգերում ունի միննույն արժեքը: (1.7 - 5)-ով տրված առնչությունը գրելով 
միայն ուղիղ ն միայն հակադարձ արագությունների համար, մենք կստանանք հետնյալ երկու առնչությունները. 


861-700 980-703 80-76 . 
765» 7Ը)ս 765)» | 


1.7-7 
90)-760) Քայ-ա) 986)-7651) 1 
աա աա Աա 


արո 


27-88 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն 


-Օ 


Լուծելով (1.7 - 7)-ով տրված առաջին հավասարումները Թ գործակիցների նկատմամբ մենք կստանանք հետնյալ 


գեղեցիկ բանաձները, որոնք ճիշտ են կամայական ուղիղ արագությունների համար. 


86) Հ0)1-5-շ) 
թ - 71552) 


1.8 
907 -760015-Ը) 
Նունպես լուծելով (1.7 -- 7)-ով տրված երկրորդ հավասարումները Թ գործակիցների նկատմամբ, (1.7 - 8)-ին 
համանման, մենք կստանանք հետնյալ բանաձները կամայական հակադարձ արագությունների համար. 
825 -707(«5-) 
Ցա)- առն աջ 1.79 
քա) -7ա(1«-) 
Ք գործակիցների արտահայտությունները (1.7 - 8)-ից տեղադրելով (1.6 - 4)-ով տրված հակադարձ 
արագությունների բանաձների մեջ, մենք կստանանք հակադարձ արագության կապը ուղիղ արագության հետ. 
հաա Դ ն յ. Ա ն իջ ԳԲ 1.7-10 
Ա 1: 1 1-97 " 1-53 
(1.7 - 10)-ով տրված բանաձները լուծելով ըստ ուղիղ արագությունների, մենք կստանանք. 
Արո ՅԻ» Ե Սաբ Ք ն աաշ-ՅՔ» 17-41 
Ֆ ս 39 
1-5--- 1Ի5-- 1Ի5-- 
Այնուհետն (1.6 - 5)-ով տրված հավասարումների համակարգերի առաջին ն երկրորդ հավասարումների մեջ 
տեղադրելով (1.7 - 8)-ով ն (1.7 - 9)-ով տրված Թ գործակիցների արտահայտությունները, ինչպես ճան օգտվելով 
(1.3 - 30-ից, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 
/ 702 ջ / ա) ս / 76) ԼԱ 
Հ Յ--Ո(1Ի5-- Հ---ՈՎ- ----ՈԱԻ5-- 
ԱՀ աա 048-3 707 - 7035թ) 7.) - 393152 
ն ն 1.7-12 
760) 12 Տ 267 լը 702) Ֆր 
Յո» ԸՀԸ) ԱԱ ՈՀ») Արթ ՈՀՑ-) 
(1.7 - 1032-ի, (1.7 - 11)-ին 0.7 - 12)-ի համատեղ կիրառումից մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 
7677 Հ -շր76) առա - -զո7նս 703»: - զ 6Չ» 
ն ն 1.7-13 
Աա Ա 7այմ- զորանա 7()թ - զրոն)» 
Իրար հետ բազմապատկելով (1.7 -- 10)-ով ն (1.7 - 113-ով արված բանաձները, մենք կամայական 97 ն 377 ուղիղ 
ն հակադարձ արագության համար կստանանք հետնյալ առնչությունը. 
/ 
ԱՀ5թ)Ո 45) -1 17-14 


Օգտվելով (1.7 - 10)-ից, նույնպես կամայական )շ արագության համար, մենք կստանանք հետնյալ 
առնչությունները. 


ե լե 
7 1235 
1 157:- ԼՅ ք՝ 
զ 1:17 
11 1» 13 25-ը 
"25Շ Դ) 
1-5-- 
շ 
յք յք 
Մ. 2 ԱՆԱ ա» 
15-Ը ՑԻ 5 
(14532) 


Համատեղ կիրառելով (1.7 - 12)-ըն (1.7 - 15)-ի երկրորդ հավասարումը, կամայական 3)» արագության համար 


մենք կստանանք հետնյալ կարնոր առնչությունը. 


այն Հ) - ար 


7051 153-) 
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1.7-15 


1.7-16 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Իսկ (1.3 - 34)-ի մեջ տեղադրելով (1.7 - 8)-ով ն (1.7 - 9)-ով տրված Թ գործակիցների արտահայտությունները, 
կամայական 3)» արագության համար մենք կստանանք հետնյալ առնչությունը. 


Ա 
1-53 1-Ի 5-5- 


705705) - 9()ք()- - 1 - 0 1.7-17 


Ը 
1Ի5---ջ 


(1.7 - 17)-ից հետնում է նան, որ կամայական 5 ն 35 ուղիղ ն հակադարձ արագության համար միշտ տեղի ունի 
հետնյալ առնչությունը. 


ՉՅՈՒ Հլ 1.7-18 
Ը 


Եթե այժմ (1.3 - 28)-ով ն (1.3 - 31)-ով տրված որոշիչի արտահայտությունների մեջ տեղադրենք Թ(»)-ի 
արտահայտությունը (1.7 - 8)-իցն Թ(3)-ի արտահայտությունը (1.7 - 9)-ից, ինչպես ճան վերհիշելով (1.3 -- 29)-ըն 
(1.3 - 37)-ը, ապա մենք 4(») ն 40) որոշիչների համար կստանանք ճան հետնյալ բանճաձները. 


40)-Բ(90:431-80-)-6 «ԸԴՀԲ6ԴՈ 5-01 -85-) «0 
ն 1.7-19 
ճ46)- »ճյը Ի5- 13 Հ 0 463)- ».լ դ53- 123 ա 


6 


Իրար հետ բազմապատկելով (1.7 - 19)-ով տրված հավասարումների համակարգերի երկրորդ հավասարումները ն 
այնուհետն օգտվելով (1.3 -- 30)-ից ն (1.7 - 17)-ից, մենք կստանանք հետնյալ համաչափ առնչությունը. 


2 / /շ յ ՎԶ 
(259. (1:69. -Ո-Տայ 1.7-20 


Այժմ (1.3 - 35)-ով տրված դրական ն բացասական ձնափոխությունների պայմանի մեջ տեղադրելով կամայական 
յ արագության համար 205) ն Թ(5) գործակիցների արտահայտությունները (1.7 - 83-ից ն (1.7 - 9)-ից, ինչպես 
ճան վերհիշելով (1.3 - 11)-ը, մենք կստանանք հետնյալ նոր պայմանները. 


Դրական ձնափոխություններ Բացասական ձնափոխություններ 
1թ:53-»0 : ԼԻ: Հ0 1.7-21 
Մ. ' 
1Ի5-- 0 1Ի5-- Հ0 


Այնուհետն օգտվելով (1.7 - 21)-ով տրված դրական - բացասական ձնափոխությունների նոր պայմանից ն 
(1.7 - 17)-ով տրված առնչությունից, կարող ենք եզրակացնել որ կամայական արագության համար դրական ն 
բացասական ձնափոխությունների պայմանը մենք կարող ենք գրել ճան միասին հետնյալ կերպ. 


Դրական ձնափոխություններ Բացասական ձնափոխություններ 
)2 39 
15-70 1Ի5- ՀՕ 1.22 
շ ն շ 
1Ի52 8 20 1Ի5-- 8 «0 
Օգտվելով (1.7 - 19)-ով տրված հավասարումների համակարգերի երկրորդ հավասարումներից, ինչպես նան 
համաձայն (1. 1 - 2032-ի ն (1.7 - 22)-ի, դրական ն բացասական ձնափոխությունների պայմանի, մենք կարող ենք որոշել 
70) ն 7023) գործակիցների արտահայտությունները դրական ն բացասական ձնափոխությունների համար հետնյալ 
կերպ. 
Դրական ձնափոխություններ Բացասական ձնափոխություններ 
թ 
| 07 Վ «6) 
ԻՈ -«ՀՐ----Հաթկիմ 6-)- - Հ-0 
15-Ի ջ7Ի- -ր" Բ - | 
վո 82 ' «ՇՏ 128 
Հ ն 
46) վ-467 
03- : Ր »0 703- 0 
| ) Լ ն 7 
վ 1-5--- Ի8-շ- ԼՐ «Բոյ 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Ընդգծում 1-14 - /Թլում է թէ բավական է (1.7 - 23)-ի մեջ ընդունել 405) - ՀԼ (կամոր նույն է ընդունել 
40) Հ ԷԼ) ն մենք հեշտությամբ կարող ենք որոշել (2) գործակցի արժեքը (լամ 70) գործակցի արժեքը): Բայց 
մինչն վերջ Անկեղծ լինելու համար պետք է ասել որ (5) Հ- ԷԼ ընդունելությունը կամայական է ն չի բխում (1 - Բ)ով 
տրված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության հիմնադրույթներից: Հետնաբար 7/2) գործակցի 
արժեքը գտնելու համար մենք պետք է որոնենք մեկ այլ ճանապարհ, որը կբիսր մեր հարաբերականության 
նիմնադրույթների ց: 


Օգտվելով (1.6 - 7)-ով, (1.6 - 9)-ով, (1.6 - 11)-ով, (1.6 - 13)-ով, (1.6 - 15)-ով ն (1.6 - 17)-ով տրված 
հավասարումների համակարգերի տարածության ձնափոխության հավասարումներից ն երկրորդ հավասարումները 
բաժանելով առաջին հավասարումների վրա, ինչպես նան օգտագործելով (1.7 - 8)-ով ն (1.7 - 9)-ով տրված 
բանաձները, մենք կստանանք Ը», ւ, ,9 ն Շ), ււ, ա հարաբերական արագությունների միջն գոյություն ունեցող բոլոր 
առնչությունները: 


» (Լ6.-9)-ոմվ ն (1.6 - 11)-ոմ տրված տարածության ձնափովնության հավասարումներից, մենք 


կստանանք 
յ. ուղիղ արագության համար Թ» հակադարձ արագության համար 
37-Ի 5-2 լ աղրոշ 2 1.7-24 
)2 Հ ապա ն Ար Աաաա արավ 
ՀԵՑ 22` լ- ջն. 


»Ֆ (Լ6-7)-ով ն (1.6 - 15)-ովմ տրված տարածության ձնափովսության հավասարումներից, մենք 


կստանանք 
ս ուղիղ արագության համար ս' հակադարձ արագության համար 
23 արն: ն ր 8 ԹԻ »Վ538- 1.7-25 
Լ- 3 1- ջյա 


» (Լ6- 13)-ով ն .6 - 17)-ոմ տրված տարածության ձնափոյնության հավասարումներից, մենք 


կստանանք 
ջ ուղիղ արագության համար 5 հակադարձ արագության համար 
ԹՎ գ 54 | արոր: 2 1.7-26 
ՖՀ----ՀՎ-- ն ՖՀ-----Հ-- 
11 8 2. Է» Ե) - 25 


Օգտվելով (1.7 - 10)-ով տրված հակադարձ արագությունների կամ (1.7 - 11)-ով տրված ուղիղ արագությունների 
բանաձներից, մենք (1.7 - 25)-ով ն (1.7 - 26)-ով տրված արագության ձնափոխության բանաձները, (1.7 - 243)-ին 
համանման, կարող ենք նույւպես արտահայտել կամ միայն ուղիղ արագություններով ն կամ էլ միայն հակադարձ 
արագություններով, ինչպես ցույց է տրված ստորն: 


» (Լ7-25)-ը արտահայտված միայն ուղիղ կամ միայն հակադարձ արագություններով, կլինի 


ս ուղիղ արագության համար ս' հակադարձ արագության համար 
/ , 
ՆԱ -Ֆ ն 115 թ -» 1.7-27 
7 3)7 յ մի 
ՆԱՅԱՀԵՔ2 153 «Յի 


» (Լ7-26)-ը արտահայտված միայն ուղիղ կամ միայն հակադարձ արագություններով, կլինի 


ջ ուղիղ արագության համար 5 հակադարձ արագության համար 


18 Ֆ-ս ն ոտ: թ ս/ 1.7-28 
1-54 գ ջի ս' ադ." 
Ը ԷՏ 22 1Ի5-2-Իջ 2 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


(1.7 - 24)-ի ձախ կողմի հավասարումը մենք կարող ենք համարել որպես երկու ուղիղ արագությունների 
գումարման բանաձն, որը կարող ենք գրել հետնյալ կերպ. 


9-Յ1Փ»Հ 6: 1.7-29 


Իսկ (1.7 - 27)-ի ձախ կողմի հավասարումը մենք կարող ենք համարել որպես երկու ուղիղ արագությունների 
հանման բանաձն, որը կարող ենք գրել հետնյալ կերպ. 


1-ԵԽԾՆՀ Ե -Մ 1.7-30 


Ընդգծում 1-15 - (1.7 -29)-ու/ ն (1.7 - 30)-ով տրված արագությունների գումարման ն հանման բանաձները 
մենք կարող էինք ստանալ նան (1.5 - )-ի ն (1.5 - 6)-ի առաջին հավասարումներից, այնտեղ տեղադրելով 80) 
գործակցի արտահայտությունը (1.7 - 8)-ից: 


(1.6 -՛)-ով, (1.6 - 9)-ով, (1.6 - 11)-ով, (1.6 - 13)-ով, (1.6 - 15)-ով ն 1.6 - 17)-ով տրված տարածության 
ձնափոխության առաջին հավասարումները հանդիսանում են ՛՛ գործակիցների բոլոր հնարավոր ձնափոխությունները, 
որոնք միասին գրված կլինեն. 


ը 70- 7առ6օ(1-9«) 2.2Թ7- այայ(1-96) 
2 2(0- աաա 1-3 ն 5 76ա7- չյա - Հրի 1731 
3) 70»)- ԱԱ) 6) 705)- 7232071- Տր) 


Ընդգծում 1-16 - 7 գցործակիցները ն արագությունների համար մենք կարող ենք ստանալ բազում այլ 
առնչություններ, որոնք օգտակար կլինեն մեզ «Հայկական Հարաբերականության Սեքանիկայրի Տեսության» 
կառուցման համար ն դրանց հետ ընթերցողը կարող է ծանոթանալ (հավելված 1)-ում: 


Եւ վերջապես, (1.7 -- 8)-ով ն (1.7 - 9)-ով տրված Թ գործակից-ֆունկցիայի արտահայտությունները տեղադրելով 
(1.3 - 38)-ով տրված հարաբերական շարժման ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումների մեջ, մենք 
դրանք կարտահայտենք միայն ՛/ գործակցով ինչպես ցույց է տրված ստորն. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
- չալ 0452)-95»| : ,- 76:14:52» | 1.32 
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Ընդգծում 1-17 - 0.7 -32)-ով տրված հարաբերական շարժման ձնափոխության հավասարումները մենք 
կանվանենք - հարաբերականության հատուկ տեսության Հայկական ձնափովնության հավասարումներ կամ կրճատ` 
Հայկական ձնափոխության հավասարումներ, որտեղ մենք դեռ պետք է որոշենք ՛/ գործակից-ֆունկցիայի 
արտահայտությունը: Այդ անհայտ գործակիցը որոշելու համար մենք պետք է օգտագործենք հարաբերականության 
հիմնադրույթի մեկ այլ` ավելի ընդհանուր փաստ, համաձայն որի ժամանակատարածության մեջ երկու կամայական 
պատահարները միջն եղած հեռավորությունը ունի նույն հանրահաշվական տեսքը բոլոր իներցիալ համակարգերում: Ի 
միջի այլոց .3) բաժնում կիրառված հարաբերականության հիմնադրույթի չորս հատկությունները հանդիսանում են 
վերոնշյալ ամենաընդհանուր հարաբերականության հիմնադրույթի տարբեր մասնավոր դեպքերը միայն- 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


1.8 - Շարժման Անհամաչափության Հայտնաբերումը Իներցիալ Համակարգերում 
ն Հակադիր Իներցիալ Համակարգերի Սահմանումը 


Ֆիզիկոսները հետազոտում են ֆիզիկայի տարբեր բնագավառներում մարմինների հայելային անդրադարձված 
շարժման համաչափության պահպանման հարցերը, որպեսզի լուծեն բազմաթիվ տեսական խնդիրներ, ինչպես նան 
ավելի լավ հասկանան մեզ շրջապատող Աշխարհը: Դրա համար տեսնենք թե ինչպես է լուծվում այդ խնդիրը 
Հայկական հարաբերակամության հատուկ տեսության մեջ: 

.7)-րդ բաժնում արծածված երկու իներցիալ համակարգերի իրար նկատմամբ ունեցած ուղիղ ն հակադարձ 
հարաբերական արագությունների բացարձակ մեծությունների անհավասարության հարցը անհրաժեշտ է 
հանգամանորեն քննարկել հետագա անհասկացողություններից խուսափելու համար: Մեր առօրյա փորձից ն մինչն 
այժմ ընդունված աշխարհի ֆիզիկական ըմբռնումից հետնում է, որ իրար նկատմամբ համընթաց հարաբերական 
շարժման մեջ գտնվող երկու իներցիալ համակարգերի ուղիղ ն հակադարձ՝ ս ն տ. հարաբերական 
արագությունների բացարձակ մեծությունները պետք է լինեն իրար հավասար ն դրանք ուղղված պետք է լինեն իրար 
հակադիր ուղղությամբ: Մաթեմատիկորեն դա արտահայտվում է այսպես. 

ջ »-ր 1.8-1 

Ինչպես երնում է (1.7 -- 10)-ով ն (1.7 - 11)-ով տրված բանաձներից, Հայկական հարաբերականմության հատուկ 
տեսության մեջ, ամենաընդհանուր դեպքում, հակադարձ արագությունը չի բավարարում հայելիային անդրադարձման 
հակաչափության (1.8 - 1)-ով տրված օրենքին, այսինքն այն խախտվում է: Իհարկե այդ փաստը չի հակասում մեր 
առօրյա կենսափորձին, բայց ծայրահեղ պարագաներում (Փոքր Աշխարհում), երբ 5 0, այն չի պահպանվում: 


Ընդգծում 1-18 - Հակադարձ արագությունների անհամաչափության փաստը ճիշտ է ոչ միայն իներցիալ 
ճամակարգերի իրար նկատմամբ ունեցած ուղիղ ն հակադարձ հարաբերական արագության համար, այլ համաձայն 
(ընդգծում 1- 12)-ի, այն ճիշտ է նան ցանկացած իներցիալ համակարգում կամայական շարժվող փորձնական մասնիկի 
արագության ն այդ փորձնական մասնիկի հայելային անդրադարձված շարժման արազության համար: 


Հետնաբար մենք պետք է հաշտվենք այն մտքի հետ, որ ամենաընդհանուր դեպքում (օրինակ տարրական 
մասնիկների թույլ փոխազդեցությունների դեպքում ն այլն), տարածության հայելիային անդրադարձված շարժման 
1.8 - 1)-ով տրված արագության հակաչափության օրենքը ն այլ ֆիզիկական մեծությունների «ակնհայտ» 
համաչափությունները կամ հակաչափությունները նույնպես կարող են չպահպանվել: 

Որպեսզի կարողանանք շարունակել հայելային անդրադարձված շարժման անհամաչափության փաստի 
քանակական հետազոտումը, մենք պետք է սահմանենք հակադիր իներցիալ համակարգերը, ինչպես ճան ուղիղ ն 
հակադիր իներցիալ համակարգերում միննույն ֆիզիկական մեծությունները իրարից տարբերելու համար մենք պետք է 
պայմանավորվենք օգտագործել տարբեր նշանակումներ: 


Սահմանում 1-2 - Եթե կամայական Ե ն ԽՃ իներցիալ համակարգերը (աջլիկ կամ ձային) մենք համարենք 
ուղիղ ըներցրալ համակարգեր, ապա այդ իներցիալ համակարգերի նկատմամբ 
տարածության հայելային անդրադարձված (նրճատ ` հայելային անդրադարձված) իներցիալ համակարգերը մենք 
կանվանենք հակադիր իներցիալ համակարգեր: Եւ որպեսզի այդ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերը 
կարողանանք իրարից տարբերել, այսունետն ն միշտ, ըստ անհրաժեշտության, մենք կօգտագործենք հետնյալ 
նշանակումները: 


Ուղիղ իներցիալ համակարգերի համար Հակադիր իներցիալ համակարգերի համար 
ՒՉ 2 1.8-2 
1 Է» «- 
4 Ճ 


Իսկ որպեսզը, ուղիդ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում, մենք կարողանանք փորձնական մասնիկը 
բնութագրող բոլոր ֆիզիկական մեծությունները նույնպես իրարից տարբերել, ապա դրանց համար նս մենք 
կօգտագործենք նմանատիպ նշանակումները, ինչպես ցույց է տրված ստորն չորս ֆիզիկական մեծությունների համար. 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


»  Ողիղ իներցիալ համակարգերում 


յ 
ի, ուղիղ իներցիալ համակարգում ԷՀ ուղիղ իներցիալ համակարգում 
-»/ թ. 
Ժամանակ - ՛ Ժամանակ - / 
Տարածություն - թ Տարածություն - թյ 183 
/ 
Արագություն - Մ- Ն -8 Բշ Արագություն ` 7- «. 
ձր են 
Արագացում - Ե- ճմ. Արագացում - «- «ո 
27 41 
ծ Հակադիր իներցիալ համակարգերում 
յ 
ք հակադիր իներցիալ համակարգում ի. հակադիր իներցիալ համակարգում 
«- 2 
Ժամանակ Ջ ՛ Ժամանակ - ը 
Տարածություն - Հ Տարածություն - եզ 18.4 
| : 
Արագություն - Կ- տ Հ Արագություն - Ֆ- Ն:3 
իդ են 
Արագացում - Ֆ- ո Արագացում - .- 2. 
«7 են 
յ 
Այնունետն վերհիշելով, որ ք խներցիալ համակարգի նկատմամբ Ւ. խներցիալ համակարգի շարժման Ն 
/ 
ճարաբերական արագությունը մենք անվանել էինք ուղիղ հարաբերական արագություն: Իսկ քանի որ ԻՉ խներցիալ 
համակարգի նկատմամբ ի, փներցիալ համակարգի ն հակադարձ հարաբերական արազությունը ֆիզիկապես ղա ի, 
ուղիդ իներցիալ համակարգի նկատմամբ ի. հակադիր իներցիալ համակարգի արազությունն է, ապա բնականաբար 
մենք այն կանվանենք հակադիը հարաբերական արագություն: Հետնաբար ուղիղ ն հակադարձ հարաբերական 
արագությունների համար նույնպես ճիշտ են հետնյալ նշանակումները. 
Ուղիղ հարաբերական արագություն - ՀՄ 18.5 
Հակաղարձ հարաբերական արագություն - -Ֆ ' 
Այսպիսով, համաձայն (ընդգծում 1-12)-ի, (1.7 - 10)-ի ն (1.8 -5)-ի, ուղիղ ն հակադիր հարաբերական 
արագությունների համար նույնպես ճիշտ են հետնյալ առնչությունները. 
5-- | Ի 
չի 
ն 1.8-6 
.- 
Հիա Ֆ 
1- 5-- 
Սենք պետք է նույնպես ընդունենք, որ եթե բոլոր ուղիղ ըներցիալ համակարգերը բավարարում են (1-- Գ)ռվ 
տրված սկզբնական վիճակի պայմանին, ապա բնականաբար բոլոր հակադիր իներցիալ համակարգերը` այսինքն 
ճայելային անդրադարձված իներցիալ համակարգերը նս պետք է բավարարեն նույն սկզբնական վիճակի պայմանին: 
-1 Ֆ/ ՖՈ «- «Հ «Հ-Ի 
Երը ՀՀ Հ..-0 ապա 1ՀԻՀԼԷՀ..-0 1.8-7 


Եւ հետնաբար ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի սկզբնակետերը համընկնում են իրար հետ 
տարածության 0 կետում: 


Ընդգծում 1-19 - (.8-2)-ով, (1.8 -3)-ով, 1.8 - 4)-ով ն .8 - 5)-ով տրված ֆիզիկական մեծությունների վրա 
դրված նետի նշանները (միաչափ ֆիզիկական տարածության մեջ) չեն նշանակում ուղղություն ցույց տվող վեկտոր, այլ 
պարզապես նկարագրում են այն փաստը, որ շարժումներից մեկը մենք պայմանականորեն ընդունել ենք որ տեղի է 
ունենում ուղիղ իներցիալ համակարգում, իսկ մյուսը` հակադիր (տարածության հայելային անդրադարձված) իներցիալ 
նճամակարգում: Իսկ եռաչափ տարածության մեջ վեկտորի նշանները իսկապես կբնութագրեն վեկտորական 
ֆիզիկական մեծությունները ուղղությունը տարածության մեջ: 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Համաձայն (ընդգծում 1-12)-ի ն (1.8 - 5)-ի, Ե ն ԽՃ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում կամայական 


փորձնական մասնիկի ուղիղ ն հակադիր արագությունների միջն ճույնպես տեղի ունեն (1.8 - 6)-ին համանման 
հետնյալ առնչությունները. 


-- մ » լդ 
Կ-- որ» 1-- ՛-- 
ոմ ուն 

- ն «- 

Ք 7 Յ.- )ջ 
)-- տ Նո. - 
զջ զջ 
1 5-2 1 5-2 


1.8 - 8)-ից հետնում է, որ կամայական 1) արագության համար մենք կստանանք (1.7 - 14)-ով տրված 
առնչությունը վեկտորական նշագրությամբ. 
")( 


2 
13 Ա-1 


Շ 


1.8-8 


1.8-9 


Այժմ օգտվելով (1.8 - 3)-ով ն 1.8 - 4)-ով տրված նշանակումներից, ինչպես նան (1. 8 - 8)-ով տրված փորձնական 


մասնիկի ուղիղ ն հակադիր արագությունների միջն եղած առնչություններից, գտնենք ԽՃ ն ԽՃ ուղիղ ն հակադիր 
իներցիալ համակարգերում, միննույն փորձնական մասնիկի անցած ժամանակի ն տարածության միջն եղած 


/ 
առնչությունները: Դրա համար ենթադրենք որ ռի հակադիր իներցիալ համակարգերում շարժվող փորձնական 


/ 
մասնիկի անցած ժամանակը ն տարածությունը, ամենաընդհանուր դեպքում, կախված են նտ ուղիղ իներցիալ 
համակարգերում նույն փորձնական մասնիկի անցած ժամանակից ն տարածությունից հետնյալ կերպ. 


«- 


/ / 
ՔՆ իներցիալ համակարգերի միջն 


Ք ն 8 իներցիալ համակարգերի միջն 
ԸԷ 5 (083 օՐՀԱ(ԸԲ) «6» 
Հ» 
..- դ (| - 2». `- ու(«Պ) Է ղշ2 


(1:8-- 10)-ի մեջ օգտագործված (41.6) ն (դւ.ղշ) անհայտ գործակիցները կախված չեն ուղիղ կամ հակադիր 
իներցիալ համակարգերի ընտրությունից, ինչպես ճան դրանք կախված չեն իներցիալ համակարգերի հարաբերական 
արագություններից: Մեր նպատակն է որոշել այդ անհայտ գործակիցները: Դրա համար օգտագործելով (1.8 --3)-ով ն 
(1. 8.-- 4)-ով տրված նշանակումները հաշվենք համընթաց շարժվող փորձնական մասնիկի անցած ճանապարհը ո ն 
Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն հետնյալ կերպ. 


յ 
2 նք հակադիր իներցիալ համակարգերում 


/ 
Տե ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


2.8 - 113-ով որոշված տարածության առանցքաթվերի արժեքները տեղադրելով (1. 8 -- 10)-ի մեջ, մենք 
կստանանք. 


«- 


Հյ չէ 
Ճ ն Ճ իներցիալ համակարգերի միջն Խն 


Ի իներցիալ համակարգերի միջն 


7 - (Հատ) Ր) -- (Հոտ (5 
(Ի) - (ոՀ ոո է(«լ (8 -( Հո ԱՑ 


«Հ 
1. 8.- 12)-ի մեջ, երկրորդ հավասարումները բաժանելով առաջին հավասարումների վրա, մենք կստանանք ՍԽ ն 
«- -Ֆ/ 1 
ԽՃ հակադիր իներցիալ համակարգերում փորձնական մասնիկի շարժման արագությունները արտահայտված ԽՃ ն Ս 
ուղիղ իներցիալ համակարգերում նույն փորձնական մասնիկի շարժման արագություններով. 


-» 


ւէ ղշ-Հ- 


-՞» 


ւէ ղշ-- 


ծ Ի ծշ 


«- 
ն 2 


ն ՐՆՏՅ 


Շ Շ 
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1.8-10 


1.8-11 


1.8-12 


1.8-13 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Համեմատելով (1. 8 - 13)-ով ստացած արդյունքը (1. 8 -- 8)-ով տրված հակադիր արագության բանաձների հետ, 
մենք միարժեքորեն կարող ենք որոշել (մլ,ծշ) ն (դւ,ղշ) անհայտ գործակիցները, որոնք կունենան հետնյալ 


արժեքները. 


օ.Հ1 ն 
2-5 


ղւ-0 
ղչ--1 


(1.8 - 14)-ով որոշված Հ ն դ գործակիցների արժեքները տեղադրելով (1.8 - 10)-ի մեջ, մենք կստանանք երկու 


«- 


Ա Ա 
Ք ՆՔ հակադիր իներցիալ համակարգերում փորձնական մասնիկի անցած ժամանակի ն տարածության կապը ն 


ի, ուղիղ իներցիալ համակարգերում նույն փորձնական մասնիկի անցած ժամանակի ն տարածության հետ. 


/ / 
Ք ՆՋ իներցիալ համակարգերի միջն 


Ց ն Թ իներցիալ համակարգերի միջե 


(1.8- 15)-ից մենք կստանանք Ճ՛ ն Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում շարժվող փորձնական 
մասնիկի ժամանակի ն տարածության դիֆֆերենցիալների հետնյալ կապը. 


/ / 
ոնք իներցիալ համակարգերի միջն 


Ա Ա 
«մք - «ԱՐ 5: 
« --Ս 


«- 


Ք ն 8 իներցիալ համակարգերի միջն 


«մ - «ԱՈ 507 
.«--Ջ 


Ա 
Օգտվելով (1.8-- 15)-ից մենք կարող ենք որոշելնան 2 Ն 


փորձնական մասնիկի անցած ժամանակի ն տարածության կապը 
փորձնական մասնիկի անցած ժամանակի ն տարածության հետ. 


ուղիղ իներցիալ համակարգերում շարժվող 
Ա 
ՔՆ հակադիր իներցիալ համակարգերում նույն 


Ա / 
1 իներցիալ համակարգերի միջն 


Թ ն ՖԽ իներցիալ համակարգերի միջն 


(1.8 - 16)-ին համանման, (1.8 - 17)-ից մենք կստանանք /՛ ն Ս ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 
շարժվող փորձնական մասնիկի ժամանակի ն տարածության դիֆֆերենցիալների հետնյալ կապը. 


Ա Ա 
ՒՆ իներցիալ համակարգերի միջն 


-»/ «Մ յ 
«լ - «մ ՀԱՆ 
Ա Ա 


 --ոո 


-Ֆ 


թն Ֆ իներցիալ համակարգերի միջն 


«0 - «Մ Ի504 
«2--Ժ 


Օգտվելով ԽԷ ն Ս ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում (1. 8 - 3)-ով ն (1.8 - 4)-ով տրված փորձնական 
մասնիկի արագությունների սահմանումից, մենք (1.8 - 16-ից ն (1.8 - 18)-ից կարող ենք որոշել ուղիղ ն հակադիր 


ժամանակների դիֆֆերենցիալների միջն եղած հետնյալ կապը. 


Է Ա 
ՔՆ իներցիալ համակարգերի միջն 
-Ծ «ՖՈ 
ն Է «յտ 
ֆ-- Հորի 
- ն Է "ոտ 


Հնի 


4: - 


-Ֆ 


են 


«- 


ք ն 8 իներցիալ համակարգերի միջն 


ն Է 3 լա 
5-6 

ն Է Ֆի լա 
ե» 
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1.8-14 


1.8-15 


1.8-16 


1.8-17 


1.8-18 


1.8-19 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Ընդգծում 1-20 - (1.8 - 15)-ոմ ն 1.8 - 17)-ով ստացված արդյունքները նոր լույս են սփռում ֆիզիկայում 
հայտնաբերված համաչափության խախտման (Ք. համաչափության խախտման) փաստի վրա. Համաձայն Հայկական 
հարաբերականության հատուկ տեսության, ոչ վեկտարական ֆիզիկական մեծությունները (ժամանակը, զանգվածը, 
Լագրանժիանը ն այլն...) տարածության հայելային անդրադարձված իներցիալ համակարգերում, ի տարբերություն 
արդի ֆիզիկայի պատկերացման, փոփոլխվում են: Նմանապես հայելային անդրադարձման դեպքում վեկտորական 
ֆիզիկական մեծությունները (արագությունը, արագացումը, թափը ն այլն...) բացի ուղղությունը շրջելուց, դրանց 
բացարձակ մեծությունները նույնպես փոփոլսվում են: Իսկ որոշ ֆիզիկական մեծություններ` գործողության 
խնտեգրալը, էներգիան ն այլն, հայելային անդրադարձման դեպքում մնում են անփոփոխ (հավելված 2): 


Նշենք որ (1.7)-րդ բաժնում ստացված բոլոր բանճաձները մենք կարող եճք գրել նույնությամբ, միայն այն 
տարբերությամբ, որ ուղիղ արագությունների համար կօգտագործենք ուղիղ վեկտորի նշանը, իսկ հակադարձ 
արագությունների խազանշանի փոխարեն կօգտագործենք հակադիր վեկտորի նշանը: Համենայն դեպս մենք 
անհրաժեշտ ենք համարում որոշ բանաձներ մեջբերել այստեղ վեկտորական նշագրությամբ, որոնք մենք 
օգտագործելու ենք այս ն հետագա բաժիններում: 

Գրենք ձնափոխության որոշիչների միջն (1.3 -- 30)-ով տրված առնչությունը. 


ձ«2534Ը07-1 1.8-20 


Նույնպես գրենք (1.7 - 19)-ով տրված հավասարումների համակարգերի երկրորդ հավասարումները. 


-՞ 2 
ՀՈՊ Հ 2ՌԹ չ3 ) 
Ը -Ք6Ո «Հո 6 
8 չե 1.8-21 
45) Հ7(Թ3)(1»52 ՛ 0 
2-Ի («25 | 
Միասին գրենք ճան (1.6 - 5)-ով ն (1.7 - 12)-ով տրված առնչությունները կամայական 3)» արագության համար. 
7(8)- 02 769 Ը Լ) 
«62 .«6ռ : 
. 2 1.8-22 
,ԸԴ- (22 707 ը 13 
«ա «06 : 
Ինչպես նան գրենք (1.7 - 13)-ով տրված առնչությունները կամայական )շ ուղիղ ն հակադիր արագության 
համար. 
աա աայ ոջ աթի 
ՀՈՐ: լ ԽՈՒՑ 1.8-23 
9)7-- )7 
705 ոջ) 705 
Գրենք նան վեկտորական նշագրությամբ (1.7 -- 17)-ով տրված հետնյալ կարնոր առնչությունը. 
1453 լգ 5 
ԻՏ-- Ի5-- 
(22706) - Ք()2(8) - ՀՐՇ-- Ը Շ-- Վլ չ-0 1.8-24 
1-55 ԷՅ 1-55 ՒԷ Տ-- լ- ջր 
Շ Ը Շ 
Այժմ օգտվելով (1.8 - 3)-ով, (1.8 - 4)-ով ն (1.8 - 5)-ով տրված նշանակումներից, գրենք (1.7 - 32)-ով տրված 
Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումները 
վեկտորական նշագրությամբ, միայն ետ ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջն: 
1. Հայկական ձնափոխության հավասարումները 4 միայն ուղիդ իներցիալ համակարգերը 
միջն 
Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
-Ֆ/ 1 ՖՊ-» »- թ ա2 «- Ֆ -»/ եռ ջ/ 
ն -7Ը5լ Ը 5» | : ՛ լն Աա | 1.8-25 
անան) »-7Ը3Ը -58) 


36 -88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Ընդգծում 1-21 - Եթե .8 - 25)-տրված ուղիղ ձնափուխության հավասարումների համակարգը լուծենք ըստ 
3 առանցքաթվերի ն այնունետն դրանց մեջ կիրառենք (1.8 - 20)-ով, (1.8 - 21)-ոմ, (1.8 - 22)-ոմ ն 1.8 - 23)-ով 
տրված բանաճները ըստ անհրաժեշտության, ապա մենք կստանանք (1. 8 - 25)-տրված հակադարձ ձնափոլխության 


հավասարումները: Հետնաբար (1. 8 - 25)-ով տրված ուղիղ ն հակադարձ ձնատփոխության հավասարումները իրենց մեջ 
ճակասություն չեն պարունակում: 


Այժմ մենք ցանկանում ենք ստանալ Հայկական հարաբերականմության հատուկ տեսության (1.7 - 32)-ով տրված 
ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումները վեկտորական նշագրությամբ, միայն 2 նտ հակադիր 
իներցիալ համակարգերի միջն: Դրա համար անհրաժեշտ է (1. 8 - 25)-ով տրված ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության 
հավասարումների մեջ կիրառել ժամանակի ն տարածության (1. 8 - 15)-ով ն (1.8 - 17)-ով տրված հայելային 
անդրադարձված ձնափոխության հավասարումները, ինչպես նան ըստ անհրաժեշտության օգտվել (1.8 - 203-ով, 

(1.8 - 213)-ով, 1.8 - 22)-ով ն (1.8 - 23)-ով տրված բանաձներից: Այդ բոլորը կատարելուց հետո մենք կստանանք 
հետնյալ ձնափոխության հավասարումները: 


2. Հայկական ձնափոխության հավասարումները ր.ն ք միայն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 


Առամձնակի հետաքրքրություն է ներկայացնում գրել Հայկական ձնափոխության հավասարումները հակադիր ն 
ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջն կամ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն: Դրա համար մենք, ըստ 
անհրաժեշտության, նույնպես պետք է օգտվենք (1.8 - 15)-ով ն (1.8 - 17)-ով տրված հայելային անդրադարձված 
ձնափոխության հավասարումներից, ինչպես ճան (1.8 - 25)-ով ն (1.8 - 26)-ով տրված Հայկական ձնափոխության 
հավասարումներից: Այսպիսով մենք կստանանք հետնյալ ձնափոխության հավասարումները. 


Յ. Հայկական ձնափոխության հավասարումները ի ճակադրիրը ն ի, ուղիդ իներցիալ համակարգերը միջն 


ն 
Հ ՀՀԸԳԸ-ՅԻ) "- 


4. Հայկական ձնափոխության հավասարումները ից ուղիղ ն ի. հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


7 զ աեա(ԱռՉԱԽ Ա. 5 զտ) 
5 լր «5-5255 | 


ՖՎ. -Շ » 
ԼԱոՉ:12 «,- 


Ընդգծում 1-22 - (1.8 -25)-ույ (1.8 - 26)-ոմ, (1.8 - 27)-ով ն 1.8 - 28)-ով տրված Հայկական ձնափոլխության 
ճավասարումները մենք կարող ենք գրել նան արտահայտված կամ միայն 7 ուղիղ հարաբերական արագությամբ կամ 
միայն Ֆ. հակադիր հարաբերական արագությամը ն կամ էլ որեէ այլ տարբերակով: 


37-88 


1.8-26 


1.8-27 


1.8-28 


- Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Արժե վեկտորական նշագրությամ գրել նան արագությունների գումարման ն հանման բանճաձները: Դրա համար 
արագությունների (1.7 - 24)-ով, (1.7 - 25)-ով ն (1.7 - 26)-ով տրված բանաձների մեջ կիրառելով ուղիղ ն հակադիր 
վեկտորական նշագրությունը, մենք կստանանք. 


Հ» Արագությունների գումարման բանաձները 


Թ. ուղիղ արագության համար Փ. հակադիր արագության համար 
«-«- 
Տ. 2-Ի ար 21-- 
ՔՀ--------- ն թ»------ - 
մ թո 
Լ» Լ ջ--7- 


Շ 


Հ» ԱՍրռազությունների հանման բանաձները 


1 ուղիղ արագության համար Կ հակադիր արագության համար 
5 արվի 3 արնի 
Հարա որր ն աաա որա 

7 ար 
ԼՔ 2- 1-2-ջ- 


»  ԱՍռազությունների ճնափոխման այլ լրացուցիչ բանաձները 


7. ուղիղ արագության համար Ֆ` հակադիր արագության համար 
թանգ չնթ 2:25 
Ն» որի ն Աջ ոզ 
1-ջ 2 1-9 22 


Իսկ (1.7 - 31)-ով տրված բոլոր ՛՛ գործակիցների ձնափոխությունների մեջ նույնպես կիրառելով ուղիղ ն 
հակադիր վեկտորական նշագրությունը, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


ը 7Ը9 -70269ն -6ԲԲ) Ջ.76)-0ն-2թլ 
2 709 7670 ն-28Ի| ' 7(2-6Թն-Թթ| 
5 765 70 Օն-48Ւ) 9 709-76օն-Թ-| 
Օգտվելով (1. 8 - 30)-ից ն .8 - 32)-ից մենք ս ուղիղ ն հակադիր արագությունների համար կստանանք. 
705 -7657690Ո -288| | (2-7 2 2ն-85| 
(24-76 69(Թ3::8յ 00: -7Ը02(Թ-) 


Նմանապես օգտվելով (1. 8 -- 29)-ից ն (1.8 - 32)-ից մենք յ ուղիղ ն հակադիր արագությունների համար 
կստանանք. 


765 -7Ը 2 - «ՅԷլ | 7 -7ճ2Ա-28-լ 
7Օժ-7ՕԸ 70 1ԱԱ3 7(թԽ-7Շ ԱՇ (Ցո) 


Եզրակացություն 1.8 - (.8- 15)-ով ն 1.8 - 17)-ով տրված ձնափուության հավասարումները հանդիսանում 
են իներցիալ համակարգերի (անշարժ կամ շարժվող) ն դրանց հայելային անդրադարձված իներցիալ համակարգերի 
ժամանակատարածային առանցքաթվերի միջն եղած Հայկական ձնափոլնության հավասարումները: Իսկ 
.8- 25)-ոմվ, 1.8 - 26)-ով, (1. 8 - 27)-ով ն (1.8 - 28)-ոմ տրված ձնատփոխության հավասարումները հանդիսանում են 
երկու շարժվող իներցիալ համակարգերի ժամանակատարածային առանցքաթվերի միջն եղած Հայկական 
նարաբերականության հատուկ տեսության ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումները չորս 
տարբերակները: 


38-88 


1.8-29 


1.8-30 


1.8-31 


1.8-32 


1.8-33 


1.8-34 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.9 - Հարաբերականության Հիմնադրույթի Օգտագործումը 
Ժամանակատարածության Միջակայքի Հաշվման Համար 


Արդեն մենք ասել էինք ն ինչպես դա հետնում է նան (1.8 - 25)-ով տրված Հայկական հարաբերականության 
հատուկ տեսության ձնափոխության հավասարումներից, մեզ մնում է որոշել միայն 7ԸԴ ն 73 գործակիցները: 
Դրա համար մեկ անգամ ես մենք պետք է օգտվենք (1 - Բ)-ով տրված հիմնադրույթներից, իրենց ամենալայն 
ընդգրկումով: 

Նախ օգտվենք (1 - Բ)-ով տրված երկրորդ հիմնադրույթից, համաձայն որի ժամանակը բոլոր իներցիալ 
համակարգերում «հոսում» է միննույն տիեզերական հաստատուն Ը արագությամբ ն ներգրավենք ժամանակի 
վերացական մի առանցք, որը ունի երկարության չափողականություն, ուղղված է դեպի ապագան ն որը տարածության 
չՃ առանցքի հետ կազմում է կամայական անկյուն, կախված է 5 ն Ք հաստատուն մեծություններից: Հետնաբար այդ 
ճոր ժամանականման առանցքի առանցքաթվերը ն դրանց դիֆֆերենցիալները Ճ՛ ն Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ 
համակարգերում մենք կարող ենք արտահայտել ժամանակի միջոցով հետնյալ կերպ. 


«7 


յ 
ՏՆ ուղիղ իներցիալ համակարգերում Ք ՆՔ հակադիր իներցիալ համակարգերում 
ի յ ի է , Ա , ՛ . 
ԱՅՆՐ ն ԱՅԼ Հե աԱ ն Ա ԱՀԱՈՑ 1.9-1 
0 -ԸԼ «ց - «զմ 0-6 «160 Հ «ճէ 


Օգտագործելով (1.9 - 1)-ով տրված նշանակումները (1. 8 - 25)-ով ն (1.8 - 26)-ով տրված Հայկական ուղիղ ն 
հակադարձ ձնափոխության հավասարումների մեջ, մենք դրանք կարող ենք գրել հետնյալ կերպ. 


1. Հայկական ձնափոխության հավասարումները ԱՐԱՎ ուղիղ իներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
թ» -» Ֆ -» Ֆ-» ՞Ֆ -- ՖՊ-» Ֆ-» 
2-7 1Ի5-- 120ԻՔ-ԸՀ 20-75 1Ի5-- 20ԻՔ-ԸՀ 1.92 
ն 
»- ՕՕ (- Չե) 2- չ6»Ր-- Բոռ) 
2. Հայկական ձնափոխության հավասարումները Թ:.ի.2 ճակադրիը իներցիալ համակարգերի միջն 
Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
«- - Բն « ք « «. . Ֆ ի 
5.-7Ը (6. Տ: ») ։ 10 6505 ՏՅ 1.9-3 
՛ -» «- ».«- «- «- աէ ար 
Եզ -7( ԼԱռ31221 »-7(ջ 1Առ3. «Զ| 


Նմանապես (1.9 - 1)-ով տրված նշանակումները օգտագործելով (1.8 - 27)-ով ն (1.8 - 28)-ով տրված Հայկական 
ձնափոխության հավասարումների մեջ, մենք դրանք կարող ենք գրել հետնյալ կերպ. 


Յ. Հայկական ձնափոխության հավասարումները 2 ճակադրիր ն ի, ուղիդ իներցիալ համակարգերը միջն 


ա -7Ը լու «թյ Ջ-7( լա :2-թ | 
ն 1.9-4 
2 «ՄԸՑԸ- Հեյ »-«(Ը - Ֆո) 
4. Հայկական ձնափոխության հավասարումները Ի ուղիղ ն ի. հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 
0- »651ն ԱՑ են է Ւ (52 53 ԽՍ 20- »651ն ԷԵ է Ւ (52 95 ԻԴ 
ն 


Ֆ» -» ՖՀՀ Մ ». -- արը ԱՒ 
1 --ՀԸ 15-Ը 5-0 2--.Ր) 1Ի5-- 1 Ի-ԸՀ0 


39-88 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Այժմ ո ն / ուղիղն հակադիր իներցիալ համակարգերի տեսանկյունից դիտարկենք ն ճկարագրենք երկու 
կամայական Պլ ն Պշ պատահարներ, որոնք ունեն հետնյալ ժամանակատարածային առանցքաթվերը: 


Հ» Պատահարների առանցքաթվերը 8.8 ուղիղ ըներցիալ համակարգերում 


Պլ պատահարի առանցքաթվերը Պշ պատահարի առանցքաթվերը 


, 


իներցիալ համակարգում -» (Բշ) 


իներցիալ համակարգում -» (Բոշ) 


տ իներցիալ համակարգում -» (ոօ. թ ) ի, 
3 -՛ 
Ւ Ց ԼՑ 


իներցիալ համակարգում -» ադ) 


Փ Պատահարների առանցքաթվերը Ք տ ճակադրիր ըներցիալ համակարգերում 


Պլ պատահարի առանցքաթվերը Պշ պատահարի առանցքաթվերը 


, 


իներցիալ համակարգում -» Ե) իներցիալ համակարգում -» (5.52) 


1 1 


ռ 
Ճ 

ն «- 
իներցիալ համակարգում -» Ե) ԽՃ իներցիալ համակարգում -» (ո».») 


Երկու Պլ ն Պշ պատահարների (1.9 - 7)-ով տրված հակադիր առանցքաթվերը արտահայտված (1.9 -- 6)-ով 
տրված ուղիղ առանցքաթվերով, համաձայն (1. 8 - 15)-ի, կունենան հետնյալ առնչությունները: 


/ ԲՆ 
Ֆ . 8 ըներցիալ համակարգերի միջն 


Պլ պատահարի համար Պշ պատահարի համար 
է Թ ավ «-/ ») -/ 
210-ՀՎլ0Ւ5ՀՆլ ի 120 Հ 74205272 
Բան -» ՀՅ -ֆ/ 
լՀ-ալ մշ Հ-Հաշ 


Փ ուր խներցիալ համակարգերը միջն 


Պլ պատահարի համար Պշ պատահարի համար 
Ել. 5 լօ Է էոք ն 5-20 Ն 3-20 Հ 532 
«- -» «- -» 
Ն1-Յ--Նլ 142Հ-Նշ 


Ինչպես նան այդ նույն երկու Պլ ն Պշ պատահարների ժամանակի ն տարածության առանցքաթվերի 
տարբերությունները ԽՃ" ն ԽՃ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում նշանակենք հետնյալ կերպ: 


Փր ուղիդ իներցիալ համակարգերում 


Պլ ն Պչ պատահարների առանցքաթվերի տարբերությունները 


/ ն 


ի իներցիալ համակարգում «5 Թ օ«-Թ0Հ-0ՀԸՇՐ ն Թ-Թ-» 
ից իներցիալ համակարգում 5 0-0 - 20Հ Շր 52-Յ:-74 
«շ/ «- 
»Ֆ ԽԵ ն ԽԵ հակադիր իներցիալ համակարգերում 
Պլ ն Պչ պատահարների առանցքաթվերի տարբերությունները 
Հչ/ Հո Հոն Հ-ի «- ՀՅԻ: 2-ի Հ-ն 
ԽՃ իներցիալ համակարգում Ե»-2 Է 20-1410»- Հ0ՀԸՐ Հշ-Նլ-ՅՆ 
ի իներցիալ համակարգում -» Դշ 0-05290Հ- «Է ն 5--Ֆ 


40 - 88 


1.9-6 


1.9-7 


1.9-8 


1.9-10 


1.9-11 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.9 - 103-ով ն (1.9 - 11)-ով տրված երկու Պլ Ն Պշ պատահարների ուղիղ ն հակադիր առանցքաթվերի 
տարբերության կապը, համաձայն (1.9 - 8)-ին (1.9 - 9)-ի տրված են ստորն. 


/ Ա 
Ք ն 8 իներցիալ համակարգերի միջն Ց ն Թ իներցիալ համակարգերի միջն 
Գ ՅՀՅՈ, ո - 3053 ԱՐՎ 
/ / Հ» «- » 
5--մ Հ-ն 


Սահմանում 1-3 - Երկու ո ն ԽՃ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում (1.9 - 6)-ով ն (1.9 -7)-ով 
տրված երկու պատահարների միջն եղած ժամանակատարածայրն «հեռավորությունը», որը կայված է միայն 
ժամանակի ն տարածության առանցքաթվերից, մենք կանվանենք միջակայք ն կնշանակենք այն Հայկական «1» 
տառով, որը համաձայն Ա.9 - 103-ռմ ն (1.9 - 11)-ոմ տրված նշանակումների, ամենաընդհանուր քառակուսային 
արտահայտությամբ կունենա հետնյալ տեսքը. 


ծ 8. 8 ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


1.9-13 


Հ8 2 2 
ի համակարգում ե՞ 5 Ի(թշռ ա) Ւ4(Ը. 3օ)Ըշ ւ) Լ 50» ւ) -- Բո ւ 4208. ԷԹ: -0 
5 
ԼՑ 


համակարգում Չ- 5 Իռ ի լ 4Ըէշ ա) (ժշ ւ) լ 5Ըծ Ի3- - Բջ. ՒԷ 42073 8 0 


Փո. ւտ հակադիր իներցիալ համակարգերում 


«- յ 2. յ յ , 2 / յ 
համակարգում ե՞ ՀԲԸ -Ցա) «4 ա-Ցօ)(ա-):8Ը2-Յ) - ԲՀ4ԱՑ «88. »0 
1.9-14 


«- 
ԻՑ 
-. 
ԻՑ 


համակարգում -» 2 Հ Բ(ոո-Հա) Է4( Ցո -Հօյ(ռ-ա):80 2-83 - Բ :48:85 0 


Որտեղ 4, 8 ն Բ գործակիցները ժամանակատարածության միջավայրը բնութագրող հաստատուն 
մեծություններ են ն բճականաբար կախված չեն հարաբերական արագություններից: Այս նոր գործակիցները մենք 
նույնպես պետք է որոշենք, արտահայտելով դրանք ժամանակատարածության երկրաչափական կառուցվածքը 
բնութագրող ն մեզ արդեն լավ հայտնի 5 ն օ հաստատուն մեծություններով: 


Ընդգծում 1-23 - Սեր պատկերացմամբ, երկու պատահարները միջն եղած ն (1.9 - 13)-ով ն Ա.9 - 14)ով 
տրված քառակուսային արտահայտությունը միշտ պետք է լինի դրական մեծություն, որովնետն այն հանդիսանում է 
երկչափ ժամանակատարածության մեջ երկու կետերի միջն եղած հեռավորության քառակուսին: իսկ ավելի Արի 
նճետազոտողները թող շարունակեն ն լրացնեն մեր բաց թողածները ընդունելով որ վերոհիշյալ քառակուսային 
արտահայտությունը կարող լինել նան բացասական մեծություն: 


Ճ'" ն Ս ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի տեսանկյունից, երկու պատահարների միջն եղած, 
(1.9 - 13)-ով ն (1.9 - 143-ով տրված միջակայքերի քառակուսին, համաձայն (1 - Բ)-ով տրված առաջին հիմնադրույթի՝ 
հարաբերականության սկզբունքի (տես ճան 1.3 բաժինը), նույնպես պետք է լիներ նույն ֆունկցիան, կախված միայն 
իներցիալ համակարգերի իրար նկատմամբ ունեցած համապատասխան հարաբերական արագություններից: Բայց, 
քանի որ միջակայքի պարագայում, ըստ սահմանման, այն կախված չէ հարաբերական արագություններից, այլ այդ 
ֆիզիկական մեծությունը` միջակայքը, կախված է միայն պատահարների ժամանակատարածային առանցքաթվերից, 
հետնաբար միջակայքի բոլոր չորս ԻՑ : ԻՎ , են ճնմեծությունները պետք է լինեն իրար հավասար: Այսինքն երկու 
կամայական պատահարների միջն եղած ժամանակատարածային հեռավորությունը բոլոր իներցիալ համակարգերում 
(ուղիղ թե հակադիր) հաստատուն մեծություն է, որը մենք կնշանակենք միայն «ե»-ով ն այն մաթեմատիկորեն 
կարտահայտվի այսպես. 


ե ե ե ե ե 1.9-15 


Այսպիսով երկու պատահարների միջն եղած միջակայքի քառակուսին, համաձայն (1.9 - 13)-ով ն (1.9 - 14)-ով 
տրված բանաձների, բոլոր ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում կունենա հետնյալ քառակուսային տեսքը. 


2 ՄԱՏԵ, /2 2) 2 /2 ՍԻՆ 2 2 2 
եշ-ԻԽՍօՀ44072 ԷՔ -ԵԱԿ-4ՊՅՄՒՑՄ - Բ: 40 ԷՏ. -ԻՊՈՒ4ՃԵՆԻՔՆ 0 1.9-16 


41-88 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


(1.9 - 16)-ով տրված միջակայքի քառակուսու արտահայտությունից առանձնացնենք հետնյալ առնչությունը. 
1.9-17 


2 2 2 2 
Աշ-- ԲՆ Հ4/ 0 ԷՏ -ԻՄՈՒ4Յ0 82 0 


(1.9 - 17)-ի մեջ տեղադրելով (50,5) հակադիր առանցքաթվերի արտահայտությունները (1.9 - 12)-ից ն 
կատարելով գործողություններ, ինչպես ճան իրար հավասարեցնելով (2.)-ի, (3-ին (23-ի գործակիցները, մենք 


կստանանք 4 անհայտ գործակցի արժեքը. 
1.9-18 


4Հ Տ 


Այնուհետն (1.9 - 2)-ով ն (1.9 -3)-ով տրված Հայկական ուղիղ ձնափոխության հավասարումների մեջ կիրառելով 
(1.9 - 6)-ով ն (1.9 -7)-ով տրված երկու պատահարների առանցքաթվերը, ինչպես ճան կիրառելով (1.9 - 10)-ով ն 
1.9 - 113-ով տրված միննույն երկու պատահարների առանցքաթվերի տարբերությունները, մենք կստանանք տվյալ 
պատահարների առանցքաթվերի տարբերության ուղիղ ձնափոխությունները, ուղիղ ն հակադիր իներցիալ 


համակարգերում. 
Փ Սրայն ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջն 
ն -» 
բի - 3-ը -շ Մը Եթ 7Ը5լն ՒՏ ի Ը» ա) ) 
-» 
Է 


ծ 
Բ Հո-ա «7ԸՑլԸո-»3- ԷԸ»-:|-7ԸԴԸ- եյ 


1.9-19 


Փ Սրայն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 
ն ն 3 3. 
:0- Տ. -910 -5 չԸ5|Ը» ր) Վ ե (5շ 5)| -: 7Ըթ(ա-97 
1.9-20 


2 2-Ճ «70 լն: (2-52: ա-5օ)| -7( 00» | 


չք 


Նմանապես (1.9 - 4)-ով ն (1.9 - 5)-ով տրված Հայկական ձնափոխության հավասարումների մեջ կիրառելով 
1.9 - 6)-ով ն (1.9 -7)-ով տրված երկու պատահարների առանցքաթվերը, ինչպես նան կիրառելով (1.9 -- 10)-ով ն 
1.9 - 113-ով տրված միննույն երկու պատահարների առանցքաթվերի տարբերությունները, մենք կստանանք տվյալ 
պատահարների առանցքաթվերի տարբերության հետնյալ ձեափոխության հավասարումները. 


Ֆ Հակադիր ն ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջն 


Ե-Ի էն 5-93 | 
1.9-21 


Ֆ- »Ը51ն Հս Ւ| 5- (52 5 ա, աան 


Իսկ այժմ (1.9 - 16)-ով տրված միջակայքի արտահայտությունից առանձնացնենք հետնյալ առնչությունը. 


եշ Հ ԲԹԱՀՎ4ՃԹ 8» ՀԲԵՀՈՅԹՀՑՏ»չ0 1.9-23 


42 - 88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.9 - 19)-ով տրված առի առանցքաթվերի ձնափոխության արտահայտությունները տեղադրելով (1.9 - 23)-ի 
մեջ ն ստացված հավասարման մեջ իրար հավասարեցնելով (2.)-ի, (70 2 ը ին (3-ի գործակիցները, ինչպես նան 


այդ գործակիցները գրելով ըստ 7 ուղիղ հարաբերական արագության աստիճանացույցի աճման, մենք կստանանք 
հետնյալ հավասարումների համակարգը. 


3 տան (2Բ:- 4)3 «(Թ5- 45:83) որ | -թ 


-Ֆ 


-32 
2) տան (Իջ Ժ 45 - 28)--- Հ (2Ի5 - 4)ջ ռ |-2 1.9-24 


3) »«(Թ3(8.23 չոր -ր 
) 7 Ը 85-Ը Ո Փ 2 
(1.9 - 24)-ով մեջ տեղադրելով (1.9 - 18)-ով տրված 4 գործակցի արժեքը, մենք կստանանք. 
2(թ ՆԱՅ «Ա 
5 7ԸԴ Բ Ց -| Ք 


էշ 2 
2) տան Է (2Իջ Հ Բջ: - 28) Բջ 5 | - Բջ 1.9-25 


2 ՈԹ: Թ3-- բա13- 
3) 7ԸՉ|Թ-Բգ-- չ -ջ ա) 


Այնուհետն իրար վրա բաժանելով (1.9 -- 25)-ով տրված հավասարումների համակարգի կամայական երկու 
հավասարումները ն բերելով այն ընդհանուր հայտարարի, ինչպես ճան իրար հավասարեցնելով 7. հարաբերական 
արագության միննույն աստիճանացույցի գործակիցները, մենք կստանանք Ց անհայտ գործակցի արժեքը. 

Տ- իջ 1.9-26 


(1.9 - 26)-ով որոշված 8 գործակցի արժեքը տեղադրելով (1.9 -- 25)-վ տրված հավասարումների համակարգի 
որնէ հավասարման մեջ, մենք կստանանք 72 ԸՑ գործակցի արտահայտությունը. 
720 - -ԵԷ՞-- -0 1.9-27 
1852-Ի 2-- 
ՏՆ6: 1 Ե22, 
(1.9 - 27)-ով որոշված 7:(8)-ի արտահայտությունը տեղադրելով (1.8 - 21)-ով տրված (7) որոշիչի 
արտահայտության մեջ, ինչպես նան վերհիշելով (1.8 -- 20)-ը, մենք կստանանք. 


42 -«(-1 1.9-28 


Ընդգծում 1-24 - (1.9 -28)-ր արդյունքից հետնում է որ, համաձայն (1. 1 - 20)-ի, ապագամետ աջլիկ րներցիալ 
ճամակարգերի հարաբերական շարժման Հայկական ձնափոխության հավասարումները հանդիսանում են դրական 
ձնափոխություններ- 


(1.9 - 28)-ը կիրառելով (1.8 - 21)-ի երկրորդ հավասարման մեջ մենք կստանանք 72 (3 -ի արտահայտությունը. 
2(Փ` - 1 
7 Փ)-------»0 1.9-29 


լռ Փ- 
ԻԹ 8» 


Իսկ, համաձայն (1.3 - 11)-ի, քանի որ 77 գործակիցները պետք է լինեն դրական մեծություն, հետնաբար 
(1.9 - 27)-ից ն (1.9 - 29)-ից մենք վերջճականապես Հայկական ՛/ գործակիցների համար կստանանք հետնյալ 
բանաձները, որոնք Լորենցի գամմա գործակցից տարբերակելու համար այսուհետն մենք այն միշտ կօգտագործենք 
«Հ» ստորին ցուցիչով. 


7.Ը)- ` - 0 


1.9-30 


ԱՆԵ Յարի 


43 - 88 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Այնուհետն (1.9 - 28)-ով տրված որոշիչների արժեքները տեղադրելով (1. 8 -- 22)-ի մեջ, մենք կստանանք 
առնչություններ, որոնք ճիշտ են ինչպես կամայական 7 ն Ֆ ուղիղ ն հակադիր հարաբերական արագության համար, 
նույնպես ն ճիշտ են շարժվող փորձնական մասնիկի կամայական 327 ուղիղ ն հակադիր արագության համար. 


69-96-79 :58)»0 
7.ԸԹ -- 2023) - «(50 Էչ ) »-0 


Նմանապես (1.9 -- 28)-ով տրված որոշիչների արժեքները տեղադրելով (1. 8 - 23)-ի մեջ, մենք կստանանք հետնյալ 
առնչությունը, որը համաձայն (ընդգծում 1-12)-ի, ճիշտ է ինչպես կամայական 7 հարաբերական արագության համար, 


Էլ 


-Էր 


նույնպես ն շարժվող փորձնական մասնիկի կամայական 3)» արագության համար. 


7: ալե աեր ք. Թե 


Քանի որ (1.9 - 27)-ով ն (1.9 - 299-ով տրված 72-ի ն 7253-ի արտահայտությունները դրական 
մեծություններ են, հետնաբար համաձայն (1.8 - 24)-ի, կամայական 97 ուղիղ ն հակադիր արագության համար տեղի 
ունեն հետնյալ առնչությունները. 


Մյ Ֆ 
1Ի5-- -0 1-5-- -0 
ն 
ո՛ւ 23- Փ.շֆ- 
ԱՐՑ 0 123-- ԵՑ. 2-78 


(1.9 - 33)-ով տրված անհավասարությունների համակարգերի առաջին անհավասարության գոյությունից բխում է 
ճան հետնյալ անհավասարությունը, որի անհրաժեշտությունը մենք կզգանք հետագայում. 


1- «մո - 1504 Հ» 0 


-0 
-» 
-0 


1լ- 


5 
ենը Է 50: » 0 


Ընդգծում 1-25 -. Շթե՛ (1.9 - 19)-ու տրված (2.5) ուղիղ առանցքաթվերի ձնափոխության հավասարումների 
փոլարեն օգտագործենք (1.9 - 20)-ով կամ (1.9 - 21)-ով ն կամ էլ .9 - 22)-ով տրված առանցքաթվերի 
ձնափոխության հավասարումները ն դրանք տեղադրենք (1.9 - 16)-ում տրված միջակայքի համապատասխան 
առնչության մեջ, ապա մենք նույնպես կստանանք (1.9 - 30)-ով տրված բանաձները: 


(1.9 - 18)-ով ն 1.9 - 26)-ով տրված 4 ն Ց գործակիցների արժեքները տեղադրելով (1.9 -- 16)-ով տրված 
արտահայտության մեջ, մենք միջակայքի քառակուսու համար կստանանք հետնյալ բանաձնը. 


/2 ւջ 2 2 2 2 յմ /2 2 2 
եւ- Ի(:. Է520Թ Է ջթ ) - ԻԸ. Է 5206-Ի ջթ ) » Ի(5օ ԷՏ Իջ ) - Ի(5. Է 50-ԻՆ ) » 0 


(1.9 - 35)-ով տրված միջակայքի քառակուսու բանաձները գրված դիֆֆերենցիալների տեսքով, կլինեն. 


ձե - ԱՇ Ի 50045. Ցթ՞) - ԱՇ 900417 Աթ) -0 
ձՎե՛- ԱՇ Դ 928045. Է Ց4ո՞) ո ԱՇՆ 546004 Ջ0՞) » 0 


Այժմ ենթադրենք, որ 5 փորձնական մասնիկը Ճ՛ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի նկատմամբ 
շարժվում է համապատասխանաբար Անն արագություններով, իսկ նույն փորձնական մասնիկը Ճ ուղիղ ն 
հակադիր իներցիալ համակարգերի նկատմամբ շարժվում է համապատասխանաբար 34 ն 3ջ արագություններով: 
Այնուհետն վերհիշելով (1.8 - 3)-ով ն (1.8 - 4)-ով սահմանված ուղիղ ն հակադիր արագությունների բանաձները, 
ինչպես նան (1.9 - 1)-ով տրված նշանակումները ն կիրառելով դրանք (1.9 -35)-ի ն (1.9 -36)-ի մեջ, փորձնական 
մասնիկի համընթաց կամ կամայական արագություններով շարժման դեպքում մենք միջակայքի քառակուսու ն դրա 
դիֆֆերենցիալի համար կստանանք հետնյալ արտահայտությունները. 
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1.9-31 


1.9-32 


1.9-33 


1.9-34 


1.9-35 


1.9-36 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Հ» Փորձնական մասնիկի համընթաց շարժման դեպքում 
Ձ աան Ն" ուշ 
ե՞ ՀԻ 1Ի5-2 8-2 (1) -շր53 8-2 


«- «-2 «ՀՎ2 «- «-2 «ՀՉ 
ո-ր 5-2 8-2 (2) աե Աջ »- 0 


1.9-37 


- -2 /Ղ2 -3 -52 Չ 
Ճե՞ -ւր 5-7 8-2 |է -ռր Ւ57 8-22 | »- 0 
շ ո «- ի ւ Փ- ՎՀ 
ձե - ԱՀՏԱ «(ար ) -»Ոի «5:45 (48) »0 


1.9-38 


Քանի որ, համաձայն (ընդգծում 1-12)-ի, (1.9 - 27)-ով ն (1.9 - 29)-ով տրված բանաձները ճիշտ են ճան 
կամայական արագության (ուղիղ կամ հակադիր) համար, հետնաբար (1.9 - 37)-ով տրված բանաձնի մեջ 
հավասարման ամենաձախ կողմը՝ (եշ), դրական մեծություն է, իսկ աջ կողմի բոլոր արտադրիչները, բացառությամբ 7" 
գործակցից, նույնպես դրական մեծություններ են ն հետնաբար դրական մեծություն պետք է լինի նան 1" գործակիցը: 
Բացի դրանից, քանի որ 7՞ գործակիցը ոչ մի դեր չի կատարում միջակայքի քառակուսու բանաձների մեջ, մենք առանց 
ընդհանըությունը կորցնելու, կարող ենք ազատվել դրանից ընդունելով. 


Ի--1 1.9-39 


է-ի արժեքը (1.9 - 39)-ից տեղադրելով (1.9 - 35)-ով տրված միջակայքի քառակուսու բանաձնի մեջ, ինչպես նան 
օգտվելով (1.9 - 1)-ի նճշանակումներից, մենք վերջնականապես կստանանք. 


ե2- (Բ) ::(Ըթ: Ի ջթ- ր - (օր Է 4(22)» Ի ջր Յ (2) (61) Լ .- ր (5) Լ «(6-5 Լ ջԳ՞ »0| 1.9-40 


Իսկ (1.9 - 40)-ով տրված միջակայքի քառակուսու դիֆֆերենցիալների համար մենք կստանանք. 
ձեշ- (ո): - (մ՛| (6) - «(3- 5 Շա) - «(«6) (Փր Է Աջի »-0 
մե՛- (ո) - («| Շ3 - ԱՇֆի - ԵՇ) - (47) (.3 - ջ(55- »- 0 


1.9-41 


Նույնպես Բ-ի արժեքը (1.9 - 39)-ից տեղադրելով (1.9 - 37)-ով ն (1.9 - 38)-ով տրված արտահայտությունների 
մեջ, ինչպես նան վերհիշելով (1.9 - 27)-ըն Ա.9 - 29)-ը, մենք միջակայքի ն իր դիֆֆերենցիալի համար կստանանք 
նան հետնյալ բանաձները. 


Հ» Փորձնական մասնիկի համընթաց շարժման դեպքում 


- Ւ՞ճ Ւջ - աի ) է |Հ- առ ) Է |)» .Զ- 
5-Ը 22 5-Ը Ի (Թ 5-Ը Տե 6 | 5-Ը Ցե (օո) 


Փ Փորձնական մասնիկի կամայական շարժման դեպքում 


ձե- Ոզ»2 ԷՏ1 («| - փ ք («մյ - զ 3 Վ յող «ոյ - վ1- :5ջ թ («մ յ»0 1.9-43 
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Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


1.10 - Բացարձակ Ժամանակի ն Բացարձակ Արագության Մահմանումը 
ն Բացարձակ Արագության Ձնափոխության Հավասարումմերը 


Ժամանակը մի խորհրդավոր ֆիզիկական երնույթ է, որի առարկայական ըմբռնումը շատ կարնոր է ճշգրիտ 
ֆիզիկական տեսություն կառուցելու համար: Իրապես, ժամանակի հասկացողության մասին իմաստասիրական ն 
կենսաբանական մոտեցումները հենց 20-րդ դարի սկզբին փոխարինվեցին ավելի շատ ժամանակի բնույթի ֆիզիկական 
ն քանակական հետազոտմամբ, որի ուղղակի արդյունքը հանդիսացան ժամանակատարածության հատուկ 
հարաբերականության ն ընդհանուր հարաբերականության տեսությունների ստեղծումը: 

Այս բաժնում մենք կսահմանենք ն կքննարկենք Ֆիզիկայի համար շատ կարնոր՝ թացարձակ ժամանակի 
հասկացողությունը: Այնուհետն օգտագործելով բացարձակ ժամանակի գաղափարը, մյուս ֆիզիկական մեծությունների 
համար ես մենք կսահմանենք իրենց համարժեք բացարձակ մեծությունները: 


Սահմանում 1-4 - .Զանի որ, համաձայն (1.9 - 403-ի, երկու պատահարները միջն եղած միջակայքի 
քառակուսին, բոլոր իներցիալ համակարգերում (ուղիղ թե հակադիր) հաստատուն մեծություն է, հետնաբար այդ 
փաստը մեզ հուշում է որ մենք կարող ենք սահմանել բացարձակ ժամանակի հասկացողությունը, որը կունենա նույն 
մեծությունը բոլոր իներցիալ համակարգերում (ուղիղ թե հակադիր), ն այն մենք կնշանակենք -ով: Այսպիսով 
բացարձակ ժամանակը ն խր դիֆֆերենցիալը մենք կսանհմանենք հետեյալ կերպ. 


լ 
ար, 
աար: 1.10-1 


Օգտվելով (1.9 - 40)-ով ն (1.9 - 41)-ով տրված բանաձներից ն (1. 10 - 1)-ով տրված սահմանումից, բացարձակ 
ժամանակի քառակուսու ն իր դիֆֆերենցիալի համար մենք կստանանք հետնյալ արտահայտությունները. 


Ֆ)/ -3 
՞ ճն ԽՃ ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


52 / 2 
:- 1լ- / 511» Ւջ 1-7 51 1Էջ ԼՅ» 0 
2 ԱՆԱ Աղ. ՂԵտփա Արխիյո ա աի 1.10-2 
մշ --Լմեւ-մ 5-07 9-07 -մլ Է5-24147:9--47. 
Շ Շ 
«-/ «. 
՞ Բ ն Խ հակադիր իներցիալ համակարգերում 
2 Լթ-: «514519 -Հգ9148Հջ14»0 
յ 1 «-/2 1: : 1 /2 «-2 Մ «- 1 2 1105 
մոշ - -Ըմեւ-մմ «5-2: մ: Է ջ-- ԱՆ -ՀԱ Հ5-24147:9--5 
Շ Շ 
Իսկ փորձնական մասնիկի համընթաց կամ կամայական արագությամբ շարժման դեպքերի համար օգտվելով 
համապատասխանաբար (1.9 - 42)-ով ն (1.9 - 43)-ով տրված բանաձներից, մենք բացարձակ ժամանակի ն իր 
դիֆֆերենցիալի համար կստանանք ճան հետնյալ արտահայտությունները. 
Հ» Փորձնական մասնիկի համընթաց շարժման դեպքում 
«- «-2 յ 5 52 «- «-2 - 32 
- Եե-Չի էչ-2 ԷՏ «Բի Էչ ԷԻ» -Հի 12 ԷՏ.» տի ԷՏ ԷՏ » 0 1.10-4 


Հ» «Փորձնական մասնիկի կամայական շարժման դեպքում 


լ Արա Մ ՀԱԱ. Արար ի: ԱԱ Ո-. 
4: Հ -Ըճե- վ1Է5-Ը ՒՏ- 2 (2)- 1--5-7 ՒՏ- 2 (7)- 15-Ը ԷՏԻ («- 15-Շ ՒՏ--շ (46) 1.10-5 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Ընդգծում 1-26 - .Քանի որ մենք սահմանեցինք բացարձակ ժամանակ հասկացողությունը, որը ունի նույն 
արժեքը րոլոր իներցիալ համակարգերում (ուղիղ թե հակադիր), ապա անհրաժեշտ է որ մինչն այժմ մեր օգտագործած 
Է ն | ժամանակը տարբերենք նոր ներմուծված բացարձակ ժամանակից ն դրա համար, այսուհետն, մենք այն 
կանվանենք տեղական ժամանակ: Եւ ինչպես արդեն մենք գիտենք, տեղական ժամանակը տարբեր է ոչ միայն իրար 
նկատմամբ հարաբերական շարժման մեջ գտնվող ըներցիալ համակարգերում, այլ այն տարբեր է նան տարածության 
նայելային անդրադարձված իներցիալ համակարգերում, ինչը մենք մանրամասն շարադրել ենք (1.8) բաժնում: 


Այնուհետն օգտագործելով (1.9 - 30)-ով որոշված Հայկական 1 գործակիցների բանաձները ւ ն 57 (ուղիղ ն 


հակադիր) արագությունների համար ն տեղադրելով դրանք (1. 10 - 5)-ի մեջ, մենք կստանանք բացարձակ ն տեղական 
ժամանակի դիֆֆերենցիալների միջն եղած հետնյալ առնչությունները. 


1 »" 1 - 1 1 
4 - 4:- են 1.10-6 
7Հ Փ 7: (7) 7Հ Փ 7: Փ 
1. 10-- 6)-ով տրված հավասարումից մենք կարող ենք ստանալ նան հետնյալ առնչությունները. 
որ ող 
զ Հ Փ աշ. Թ) 


մ 1.10-7 
«- 5 7.09 


Նմանապես (1. 10 -- 6)-ից կամ (1. 10 - 7)-ից մենք կարող ենք ստանալ ճան հետնյալ առնչությունները. 


մ. 702 մ... 7:09 
«« 705 զ 7" 
«02 : «2 1.10-8 
ՍԱՆՏ, ճն 2» Ը) 
մ. 7:69 մ. 7։(1 


Երկու տեսակի ժամանակների գոյության փաստից հետնում է որ պետք է գոյություն ունենան նան երկու տեսակի 
արագություններ, արագացումներ ն ընդհանրապես պետք է գոյություն ունենան երկու տեսակի ժամանակից կախված 
ֆիզիկական մեծություններ՝ տեղական ն բացարձակ: Հետնաբար Հայկական հարաբերականության հատուկ 
տեսության մեջ շատ կարնոր է տարբերակել ն հստակ սահմանել տեղական ն բացարձակ ֆիզիկական մեծությունները: 
Այդ նպատակով ցանկացած բացարձակ ֆիզիկական մեծության համար մենք կօգտագործենք «բ» ստորին ցուցիչ, 


որպեսզի տարբերակենք բացարձակ ֆիզիկական մեծությունները համապատասխան տեղական ֆիզիկական 
մեծություններից: 


Սահմանում 1-5 - Փորձնական մասնիկի անցած ճանապարհի չափը ըստ միավոր տեղական ժամանակը մենք 
կանվանենք տեղական արագություն, իսկ փորձնական մասնիկը անցած ճանապարհի չափը ըստ միավոր բացարձակ 
ժամանակի մենք կանվանենք բացարձակ արագություն: Նմանապես մենք կարող ենք սահմանել նան տեղական ն 
բացարձակ արագացումները: Հետնաբար, փորձնական մասնիկի որակապես իրարից տարբեր այս երկու 


արագությունները ն արագացումները Ե ն ԽԵ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում մենք կարող ենք 
սահմանել ն նշանակել հետեյալ կերպ. 


Փ 8. Թ ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


Տեղական կամ Նյուտոնյան արագություն » - 5 ` ն 7- «բ 
41 41 
Տեղական կամ Նյուտոնյան արագացում » Ֆ- 44 ն Հ- նո 
41 47 1.10-9 
Բացարձակ արագություն -» տ - ՀԸ ն Ժ.- «բ 
Բացարձակ արագացում -» եր ՅԾ ժու ն Սու «ո 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հ» ո. ւք հակադիր իներցիալ համակարգերում 


Տեղական կամ Նյուտոնյան արագություն 
Տեղական կամ Նյուտոնյան արագացում 


Բացարձակ արագություն 


Բացարձակ արագացում 


ԱԻ -.. Ն 6-2 
են են 

Հ» «ն: ն «- 4. 
են են 

Ա 

՞ ռո- «2. ն աի.» 
- մեբ ճբ 

Ե: ծո- 7 2 ՅԵ ը 


Այճուհետն բացարձակ ժամանակի 4 դիֆֆերենցիալի արտահայտությունը (1. 10 - 6)-ից տեղադրելով 
Ա. 10- 9)ի ն Ո.10- 103-ի մեջ, ինչպես ճան օգտվելով տեղական արագությունների (1.8 - 3)-ով ն (1.8 - 4)-ով տրված 
սահմանումներից, մենք կստաճանք բացարձակ արագության ն տեղական արագության միջն եղած կապը ո նմ 


ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում. 


«. -5/ 
ԽՃ Ն Ճ իներցիալ համակարգերում 
Քե իներցիալ համակարգերում 


Սահմանում 1-6 - (1.10-93-ույ (1. 10 - 10)-ով սահմանված ե Ո. 10- 11)-ով տրված բացարձակ 


արագությունները իրականում հանդիսանում են բացարձակ արագության տարածական բաղադրի չներ երկչափ 
ժամանակատարածության մեջ: Հետնաբար, (1. 10 - 11)-ին համաճման, մենք կարող ենք սահմանել նան փորձնական 
մասնիկի բացարձակ արագության թվային բաղադրիչները ԽԵ ն ԽԵ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


հետնյալ կերպ. 


Ա Ա | / 
Ճ ՆԹ իներցիալ համակարգերում զր - ար - 7 (ո5« ն ր - ո Հ-772: աք 
Քե իներցիալ համակարգերում - ր - ր Հ7չ (.3՝ ն 2 55 մոր Յա Հ. ե 


Նման ձնով մենք կարող ենք սահմանել նան Խ" ն ԽՃ ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջն բացարձակ 
նճարաբերական արագությունների թվային ն տարածական բաղադրիչները հետնյալ կերպ. 


Ուղիղ բացարձակ հարաբերական արագություն 


Հակադիր բացարձակ հարաբերական արագություն 


թ -7.Ը3 


Ֆր Հ7.(5)7 


Օգտվելով (1.9 - 31)-ով ն (1.9 - 32)-ով տրված կամայական ուղիղ ն հակադիր տեղական արագությունների միջն 
գոյություն ունեցող առնչություններից, ինչպես նան օգտվելով շարժվող փորձնական մասնիկի կամ հարաբերական 
շարժման (1. 10 - 11)-ով, (1. 10 - 123-ով ն (1. 10 - 13)-ով տրված բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական 
բաղադրիչների սահմանումից, մենք կստանանք հակադիր բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական 


հետ: 


բաղադրիչների կապը համապատասխան ուղիղ բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական բաղադրիչների 


Ֆ Բացարձակ հարաբերական արագության (ուղիղ ն հակադիր) բաղադրիչների միջն 


կամ 


Փ Սասնիկի բացարձակ արագության բաղադրիչների կապը 


, 


-»0 -» 
բ- ԱբԻչմբ 


կամ 


| 
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1.10-10 


1.10-11 


1.10-13 


1.10-14 


1.10-15 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


«- -Ֆ 
Ֆ Սասնիկի բացարձակ արագության բաղադրիչների կապը Խն Ճ հներցիալ համակարգերի միջն 


կամ 


Ընդգծում 1-27 - Համաձայն (1.2 - 13-ի, (1.3 - 1137-ի, Ա.8 - 8)-/, Ա.9 - 33) ն (ընդգծում 1-12)-ի, ինչպես ճան 
նամաձայն (1. 10 - 9)-ից մինչն (1. 10 - 16)-ը սահմանված ն ստացված բոլոր բանաձներըի, մենք առանց ընդհանրության 
դեմ մեղանչելու կարող ենք ընդունել, որ կամայական տեղական արագության ն կամայական բացարձակ արագության 


թվային ն տարածական բաղադրիչների համար տեղի ունեն հետեյալ պայմանները. 


Թ-ա»0 Փ----որ-Հ0 
1Ի5-- 
Շ 
ԷՏ. ոց ն «0 ց 
ԹԺբ Հշրբ»0 բ ՀշբԻտարչ-0 
Մբ Հ Խրբչ»0 ֆր Հ -աբՀՕ0 


Այժմ բացարձակ արագության թվային ն տարածական բաղադրիչների համար արտածենք որոշ հետաքրքիր 


բանաձներ: Դրա համար օգտվելով (1. 8 -- 24)-ով տրված բանաձնից ն (1.10 - 11)-ով տրված բացարձակ արագության 


տարածական բաղադրիչի սահմանումից, կամայական )շ տեղական արագության համար մենք կստանանք հետնյալ 
բանաձնը. 


7:(7:Ը7- Էշ»: - 1 ջր »-0 
լ ջյա 


Իսկ (ւ. 10 - 18)-ից հետնում է, որ բացարձակ արագության տարածական բաղադրիչները պետք է բավարարեն 
հետնյալ պայմանին. 


Այճուհետն օգտագործելով (1.9 -- 27)-ով ն (1.9 - 29)-ով տրված Հայկական 7՛ գործակցի քառակուսու 
բանաձները կամայական )շ տեղական արագության համար, (1. 10 - 11)-ով ն (1.10 - 12)-ով տրված բացարձակ 
արագության տարածական ն թվային բաղադրիչների սահմանումները, ինչպես նան (1. 10 -- 19)-ով տրված 
անհավասարությունը, մենք Հայկական ՛/ գործակիցների համար կստանանք հետնյալ բանաձները. 


Ա ա 130 2: վր լլ Բ լ աի ււր 0 
7:08 Շբ Վ Ժ- 45 22 ար: (7)- 5-0 

Յամ. վլ ԼԱՔ լլ անիլ ւ 1լ)/բ 0 
7:(2) ը լ Թ--գտ ՈՉ 25-Ը (բ) -շ5--» 


(1. 10.- 20)-ի մեջ մենք քառակուսի արմատը նշանակեցինք /. (լամբդա) տառով ն որը, համաձայն (1. 10 - 19)-ի, 
բավարարում է հետնյալ անհավասարությանը. 


դշ2 ա 
Ճա) - |1-(- 5) աա իվ 


Օգտվելով (1. 10 -- 20)-ից մենք կարող ենք որոշել բացարձակ արագության ուղիղ ն հակադիր թվային 
բաղադրիչները արտահայտված բացարձակ արագության տարածական բաղադրիչներով հետնյալ կերպ. 


.- ոնա - Էրի »-0 


Հ: 
- | ոռ) - Բր: |լ -0 
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1.10-16 


1.10-17 


1.10-18 


1.10-19 


1.10-20 


1.10-21 


1.10-22 


- Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Նույնպես օգտվելով (1. 10 - 113)-ից ն (1.10 - 20)-ից, մենք կամայական տեղական արագության համար ն 
բացարձակ արագության տարածական բաղադրիչի համար կստանանք հետնյալը փոխադարձ առնչությունները. 


ո `» լ) ՀՏ Յ» 
-7.0թ ԹԻ. ան Մրեն: 
1« 57 բ ջՀի- 7:(2 լ 
ռ թշ «( Ճ(մբը)- 25--- 
ն 
«- «- -Ծ 
ՏԱՆ Շ`ՀԵ. 7 «- լռ ժբ 
Խե- 9) - բ...» բ 
բ 7.( ի -- 22 )ջ » ջ արն 
182 8-շ- ե Ճ(շբ) Ժ 25-շ- 


Ընդգծում 1-28 - (1.10-21)- ո տրված Ճ գործակցր մեջ մենք չենք օգտագործել վեկտորական նշագրություն, 
որովնետն այն ըստ բացարձակ արագության տարածական բաղադրիչի զույգ ֆունկցիա է ն հետնաբար, համաձայն 
6. 10. 16)-ի, մնում է նույնը: 


Եւ վերջապես, կամայական 57, ա ն յ, տեղական արագությունների համար օգտվելով (1.9 -- 27)-ով ն 
(1.9 - 29)-ով տրված Հայկական ՛/ գործակցի քառակուսու բանաձներից, ինչպես նան օգտվելով (1. 10 - 11)-ով, 
1. 10- 123)-ով ն (1.10 - 13)-ով տրված բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական բաղադրիչների 
սահմանումից, մենք կամայական բացարձակ արագության բաղադրիչների համար կստանանք հետնյալ գեղեցիկ 


բանաձնը. 
ԵՔն թ: 
ի Լ 


Իսկ (1.8 - 33)-ի մեջ կիրառելով (1. 10 - 113-ով, (1. 10 -- 12)-ով ն (1.10 - 13)-ով սահմանված բացարձակ 
արագությունների թվային ն տարածական բաղադրիչների արտահայտությունները, ինչպես ճան կիրառելով 
(1. 10 - 14)-ով ն (1.10 - 16)-ով տրված առնչությունները, մենք կստանանք բացարձակ արագությունների 
տարբերության թվային ն տարածական բաղադրիչների ձնափոխության հավասարումները. 


«-04 ' « շո 
52բթը 3 Լաֆ - 


ԷՋԸ) - 


1 »04-0 «-« 
աննա 22127 


Լ(5բ Փո -ՖյՖ ) 


մբՀ- 


Հ 
Ք. 
վ 


» 


Է(5ր Վ ջր Լ) 
,,-1 


»0-» »0-» Հ 3 
րբ -ժբժր աբ- 


Նմանապես (1. 8 -- 34)-ի մեջ կիրառելով (1. 10 - 11)-ով, (1. 10 - 12)-ով ն (1. 10 - 13)-ով սահմանված բացարձակ 
արագությունների թվային ն տարածական բաղադրիչների արտահայտությունները, ինչպես ճան կիրառելով 
(1. 10- 143)-ով ն (1.10 - 15)-ով տրված առնչությունները, մենք կստանանք բացարձակ արագությունների գումարի 
թվային ն տարածական բաղադրիչների ձնափոխության հավասարումները. 


բ Հ 


մ --. 
)քբ Հ 


«-0-» »0-» Հ ա 
րբ Մբժբ Խ- 


Այնուհետն (1. 10 - 25)-ով ն (1. 10 - 26)-ով տրված ուղիղ ն հակադիր բացարձակ արագությունների տարբերության 
ն գումարի տարածական բաղադրիչների արտահայտություննճերի մեջ տեղադրելով (1. 10 -- 22)-ով տրված բացարձակ 
արագության ուղիղ ն հակադիր թվային բաղադրիչների արտահայտությունները համապատասխանաբար 57, սն 7 
արագությունների համար, մենք ուղիղ ն հակադիր բացարձակ արագությունների տարածական բաղադրիչների 
տարբերության ն գումարի համար կստանանք ճան հետնյալ բանաձները. 


ն Կր - ՑԹբ)թբ - Պ(բ)Ծբ 
ֆբ Հ Մ(բ)նր Հ Ճ(մբ)ծբ 


մբ - ձ(ր)ժբ - Ճ(սբ)Մբ 
ժբ Հ Թր)Մբ Հ Ճ(մբ)Մբ 
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1.10-23 


1.10-24 


1.10-25 


1.10-26 


1.10-27 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Նմանապես (1. 10 -- 25)-ով ն (1. 10 -- 26)-ով տրված ուղիղ ն հակադիր բացարձակ արագությունների 
տարբերության ն գումարի թվային բաղադրիչների արտահայտությունների մեջ տեղադրելով (1. 10 -- 22)-ով տրված 
բացարձակ արագության ուղիղ ն հակադիր թվային բաղադրիչների արտահայտությունները համապատասխանաբար 
Ֆ, 1 ն 2» արագությունների համար, ինչպես նան կիրառելով (1. 10 -- 27)-ով տրված համապատասխան բացարձակ 


արագությունների տարածական բաղադրիչները, մենք կստանանք /. գործակիցների հետնյալ ձնափոխության 
բանաձները. 


ՅԾ 
ճոչ) Հ Պո) 0)-- 15)" 

՞»-Ծ» 
ճը) Հ ճրյձնյ-(- 15) 


1.10-28 


Այժմ որպեսզի Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության (1. 8 - 25)-ով ն (1.8 - 26)-ով տրված ուղիղ ն 


հակադարձ ձնափոխության հավասարումները արտահայտենք ք բացարձակ հարաբերական արագությամբ, ապա 
դրա համար անհրաժեշտ է որ մենք » հարաբերական արագության համար օգտվենք (1.9 -31)-ով, (1. 10 - 173)-ով ն 
Ո. 10- 20)-ով տրված բանաձներից, ինչպես նան օգտվենք (1. 10 -- 13)-ով տրված բացարձակ հարաբերական 
արագության բաղադրիչների սահմանումից: Այսպիսով մենք կստանանք Հայկական հարաբերականության հատուկ 
տեսության ձնափոխության հավասարումները արտահայտված բացարձակ հարաբերական արագությամբ: 


Ա 
» Հայկական ձնափոխության հավասարումները աի. ուղիդ իներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ 


Հակադարձ ձնափոխություններ 


-» 7 -» ը Լ» 7 

-. բ բ -շ «2 Լր բ -շ 

Ա ոն) Ւ 5 ի Ւջ 22 է 1 Հ| ՄԹբ)- շ5-շ-- |է -ջ 2 բ 
ջ շե ռ Ֆջ. Լ, Ֆ/ 
»-|ոոյ- գոթ թ 3 աաա Ն ԱՆ 


Հայկական ձնափոխության հավասարումները Խ ն Խ հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ 


Հակադարձ ձնափոխություններ 


ք ա - առ ՉՏ 
- 1-ի ր բ«- Է 12:17 բ«- 
՛ ճՃԹօ)- շտ-շ- |Մ-ջ -ջ է: 1 Հ| ՑԹբ)Հ շտ-շ-- |Ւ Իջ 2 է, 
' ջ 2. ռ ջ. |... էվ 
ար ԱԶԱՆ աա ան ԱՆ Ամի: 


Նման ձնով մենք կարող ենք Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության (1. 8 - 27)-ով ն (1.8 - 28)-ով 


տրված ձնափոխության հավասարումները արտահայտել բ բացարձակ հարաբերական արագությամբ: 


» Հայկական ձնափոխության հավասարումները ի. 
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1. խներցրալ համակարգերի միջն 


» Հայկական ձնափոխության հավասարումները Տար խներցիալ համակարգերի միջն 


թմ 


"- ոն) 1:38 | 


Ե, : 
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ն 
Ա / -» 
ջ» ոճրի ջ: 
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1.10-29 


1.10-30 


1.10-31ա 


1.10-31բ 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


/ 
» Հայկական ձնափոխության հավասարումները Տե խներցիալ համակարգերի միջն 


Ի Հ | լդ): 35-Է ԹՎ | թոօ-Ա- Խո իտ 
: ՝ 1.10-32ա 


8 
շ». 1շ5բ «Հ »Հ 
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» Հայկական ձնափոխության հավասարումները տի Ք խներցիալ համակարգերի միջն 


-» » Հ » 1 
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1.10-32բ 
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ր 
7 , - 
Հոթ ոն) Լր ի թա 


Ընդգծում 1-29 - (1 10- 293-ով ն (1. 10 - 30)-ոմ տրված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության 
ճակադարձ ձնափոլխության հավասարումները մենք կարող ենք ստանալ ուղիղ ձնափուխության հավասարումներից 
փոխելով բ բացարձակ հարաբերական արագության նշանը: Նմանապես ՈԱ. 10 - 31բ)-ով ն (1. 10 - 32բ)-ովմ տրված 
Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ձնափոխության հավասարումները մենք կարող ենք ստանալ 
ճամապատասխանաբար (1. 10 - 31ա)-ով ն (1. 10 -- 32ա)-ով տրված ձնափոխության հավասարումներից նույնայես 
փոխելով 7. բացարձակ հարաբերական արագության նշանը: Ինչպես նան չմոռանալով բոլոր դեպքերում խազավոր 
առանցքաթվերը դարձնել անխազ ն հակառակը` անխազ առանցքաթվերը դարձնել խազավոր- 


Այս բաժնի վերջում, որպես հետաքրքիր օրինակ, քննարկենք ի, ուղիղ իներցիալ համակարգում Ձ հաստատուն 
տեղական արագացում ունեցող փորձնական մասնիկի շարժման հնարավորությունը: Հաստատուն տեղական 
արագացումով շարժման դեպքում, համաձայն (1. 8 - 3)-ի, փորձնական մասնիկի տեղական արագությունը կլինի. 
-ԺՐ 1.10-33 


Ո. 10-- 33)-ից հետնում է, որ փորձնական մասնիկի տեղական արագությունը անվերջ մեծանում է, հետնաբար, 
համաձայն հաջորդ բաժնի (1. 11 - 81)-ի, հաստատուն տեղական արագացումով շարժում հնարավոր է եթե 
ժամանակատարածության 5 ն . հաստատուն գործակիցները միաժամանակ բավարարեն հետնյալ պայմանին. 


5-0 ն .-0 1.10-34 


Իսկ եթե ժամանակատարածության կառուցվածքը բնութագրող 5 ն ջ հաստատուն գործակիցներից որնէ մեկը 
լինի բացասական մեծություն, ապա հաստատուն տեղական արագացումով շարժում հնարավոր չէ: 

Այժմ օգտվելով (1. 10 - 11)-ով ն (1. 10 - 12)-ով սահմանված բանաձներից ն այնտեղ տեղադրելով տեղական 
արագության (1. 10 - 33)-ով տրված արտահայտությունը, մենք հաստատուն տեղական արագացումով շարժվող 
փորձնական մասնիկի բացարձակ արագության թվային ն տարածական բաղադրիչների համար կստանանք հետնյալ 
բանաձները. 

՛ 9 5 լ 


ո 1.10-35 


Ընդգծում 1-30 - Սենք այլես չենք ցանկանում խորանալ արագացումով շարժվող փորձնական մասնիկի շատ 
այլ զարմանահրաշ հատկությունների մեջ, որովնետն դրանք մենք կշարադրենք մեր հաջորդ գրքերից մեկում, որը լրիվ 
նվիրված կլինի ազատ կամ ուժայրն դաշտում գտնվող մասնիկի կամ մասնիկների համախմքըի շարժման 
հետազոտմանը (Հայկական հարաբերականության մեքանիկա): Այս փոքր օրինակով մենք պարզապես ցանկացանք 
մնայն նշել թե ինչքան բնական ճանապարհով ստացանք (1. 10-- 35)-ով տրված բանաձեր, որը արդի 
հարաբերականության տեսության դասագրքերում «դուրս է բերվում» աճպարարությամբ (ակնթարթային հանգստի 
խներցիալ համակարգ ն այլն), որովրետն չեն կարողանում տարբերակել տեղական ն բացարձակ արագությունները: 


52 - 88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.11 - Հայկական Հարաբերականության Հատուկ Տեսության 
Առանձնահատուկ Դեպքերը 


Հայկական հարաբերակամության հատուկ տեսության հինգ առանձնահատուկ դեպքերը արժե հանգամանորեն 
քննարկել: Ահա այդ առանձնահատուկ դեպքերը կախված 5 ն 2 գործակիցների հետնյալ արժեքներից. 


5-0 ն. ջ-0 

2) 5-0 ն 2»0 

3520 Ն. 5-0 

450 Ն. ջՀ-Ը»՛ 
552.0 Ն. ջ»0, ջ«(5- 


Քանի որ տեղական ն բացարձակ արագությունների սահմանային արժեքները կախված են 
ժամանակատարածությունը բնութագրող 5 ն Ք գործակիցների արժեքներից, ապա բնական է որ մենք վերոնշյալ 
բոլոր հինգ առանձնահատուկ դեպքերի համար 5 ն 2 գործակիցների որոշման տիրույթներին համապատասխան 
ցանկանանք գտնել տեղական ն բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթները: 


1. Առաջին առանձնահատուկ դեպքը 


Հ» Այս դեպքին հատուկ առնչությունները 
Այս առանձնահատուկ դեպքի համար, (1.9 - 30)-ի ն (1.10 - 173)-ի մեջ տեղադրելով (1. 11 - 2)-ով տրված 5-ի ն 
2-ի արժեքները, մենք կամայական )ջ տեղական արագության համար կստանանք հետնյալ պայմանները. 
2-0 
Փ-ՅՄՀ--ԽՀՕ 


7.08 7.02 7:2)Հ1»0 


» Հայկային անդրադարձված ձնափոլնության հավասարումները 
0.8 - 15)-ով կամ (1. 8 - 17)-ով տրված տարածական հայելային անդրադարձված Հայկական ձնափոխության 
հավասարումների մեջ կիրառելով (1. 11 - 2)-ը ն չօգտագործելով վեկտորական նշագրությունը, մենք կստանանք. 


Հ Հարաբերական շարժման ձնափոլխության հավասարումները 
Համաձայն այս առանձնահատուկ դեպքի, (1. 11 -3)-ով ն (1. 11 - 4)-ով տրված պայմանները կիրառելով 
(1.8 - 25)-ով, (1.8 - 26)-ով, (1.8 - 27)-ով կամ (1. 8 - 28)-ով տրված Հայկական հարաբերականճության հատուկ 
տեսության ձնափոխության հավասարումների մեջ, ինչպես ճան նույնպես չօգտագործելով վեկտորական 
նշագրությունը, մենք կստանանք Գալիլեյի ձենափոխության հավասարումները. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
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1.11-1 


1.11-2 


1.11-3 


1.11-4 


1.11-5 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հ» Արագությունների հանման ն գումարման բանաձները 


Իսկ (1.8 - 293-ով ն (1.8 - 30)-ով տրված արագությունների գումարման ն հանման բանաձները կհամընկնեն 
Գալիլեյի արագությունների գումարման ն հանման բանաձների հետ ինչպես ցույց է տրված ստորն. 


րրա 1116 
մաս ՀԱԵ-ՖԽ 


ծ» Տեղական արագությունների գոյության տիրույթները 


0Հ,ՀՓ 1.11-7 


2. Երկրորդ առանձնահատուկ դեպքը 


վ Հեւ 1.11-8 
Ք»0 
» Այսդեսպքըին հատուկ առնչությունները 

Այս առանձնահատուկ դեպքի համար, քանի որ 5 - 0, ապա (1.8) բաժնում թվարկված բոլոր 
անհամաչափությունները վերանում են: Հետնաբար բոլոր ֆիզիկական մեծությունները մենք կարող ենք գրել առանց 
վեկտորական նշագրության: Այսպիսով (1. 10 - 173-ի մեջ կիրառելով (1. 11 - 83-ը, մենք կամայական տեղական 
արագությունները, ինչպես նան բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական բաղադրիչները կարող ենք 
օգտագործել առանց վեկտորական նշագրությամբ հետնյալ կերպ. 


2-յ»0 Փ--ԽՀ0 

0 0 

92 0»0 ն 2 9»0 1119 
-» «- 

ր - »0 թր --ԽրՀ0 


Այս երկրորդ առանձնահատուկ դեպքի համար, համաձայն (1.9 - 30)-ի, (1.9 -33)-ի, 1. 10 - 193-ի, (1. 10 - 20-ի ն 
(1.11 - 93-ի, մենք Հայկական 1՛ գործակցի համար կստանանք հետնյալ արտահայտությունները. 


-- -» հշ 
տ) 7.05 7:05) լ Հո» 1 8-2 Հ- փԸօք)»0 1.11-10 
ԼԻ ջ75- 
' 22 


"Ա. 11.-- 10)-ից հետնում է որ տեղական ն բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթները մենք կարող ենք 
որոշել հետնյալ անհավասարություններից. 


149350 Ե »-1 
Ջ 5 ա 1.11-11 
ն" 72 

1-ջ---»0 -- «1 
Շ Շ 


Հ Հայկային անդրադարձված ձնափոլնության հավասարումները 
(1.8 - 15)-ով կամ (1.8 - 17)-ով տրված տարածական հայելային անդրադարձված ձնափոխության Հայկական 


հավասարումների մեջ կիրառելով (1. 11 -- 8)-ով տրված պայմանը ն չօգտագործելով վեկտորական նշագրությունը, մենք 
կստանանք. 


1.11-12 


«Է ՀՀ 
տն 
լ ը Լ 
ր Ն. 
-. 

ը 
--Պ--Հ 
«Է Հ1 
տն 
51 
'.- 

ն 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Հ Հարաբերական շարժման Հայկական ձնափոխության հավասարումները 
Նմանապես (1. 8 -- 25)-ով, (1.8 - 26)-ով, (1.8 - 27)-ով ն (1.8 - 28)-ով տրված Հայկական հարաբերականության 
հատուկ տեսության ձնափոխության բոլոր չորա հավասարումների մեջ կիրառելով (1. 11 -- 8)-ով տրված պայմանը ն 
նույնպես չօգտագործելով վեկտորական նշագրությունը, մենք կստանանք միննույն ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումները. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
2 -Թ(ՒՑ») թ Հ (/-825») 1.11-13 
»՛Հ7.(0-,դ 5-7.()0 85) 


Իսկ (1.9 - 40)-ով տրված միջակայքի քառակուսու համար մենք կստանանք հետնյալ արտահայտությունը. 
եշ Հ Ի ՀՇԲԻաշ»0 1.11-14 


Փ Տեղական արագությունների միջն եղած առնչությունները 
Համաձայն (1.8 - 29)-ի, (1.8 - 30)-ի, (1.11 - 8)ին 0.11 - 93-ի, տեղական արագությունների գումարման ն 
հանման համար մենք կստանանք հետնյալ բանաձները. 


Արագությունների գումարման բանաձնը Արագությունների հանման բանաձնը 
ա-- ԿԷՍ ն կ--Յ-Ն 1.11-15 
1- 2 1- 2 


Իսկ համաձայն (1.8 - 32)-ի, (1.11 - 9-ին 0.11 - 10-ի, Հայկական 7/ գործակիցների ձնափոխությունների 
համար մենք կստանանք հետնյալ բանաձները. 


Կ) - 77:01:83) 


1.11-16 
ԱԽՈՆ ԱԱ) 


Փ Բացարձակ արագությունների միջն եղած առնչությունները 
Համաձայն (1. 10 - 27)-ին (1.11 - 9)-ի, բացարձակ արագությունների տարածական բաղադրիչների հանման ն 
գումարման համար մենք կստանանք հետնյալ բանաձները. 
լ սբ - Պ(թբ)աը - Ճ(մբ)Խը 


յբ - Պ(բ)ը Է Ճ(աբ)թբ 


1.11-17 


Իսկ համաձայն (1. 10 - 28)-ի, 1.11 - 8)Իին 0.11 - 9)-ի, Ճ գործակցի ձնափոխության համար մենք կստանանք 
հետնյալ բանաձները. 


(աբ) - (բ) Ն(5բ) Է 9-Բ7Բ 


Ն 1.11-18 
(օբ) - ՃՈ )ձ(արթ)- 8-2 


Ը27 


Նմանապես, համաձայն (1. 10 - 25)-ի, (1. 10 - 26)-ի, 1.11 - 8-ին Ա.11 - 9)-ի, կամայական բացարձակ 
արագության բաղադրիչների ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխությունների համար մենք կստամնճանք հետնյալ 
հավասարումները. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
ս- Վ(59 90 -Է քերը) ն "- Վա. - քեբաբ) 1.11-19 
ա Հ մթր աան) բ- ր Ի սբջբ) 


Համաձայն (1. 10 - 243-ի, 1.11 - 8)-ին 1.11 - 9)-ի, բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական 
բաղադրիչները բավարարում են հետնյալ մնայուն առնչությանը. 


(աճ)՞ Է ք(աբ)՞ Հ (593)- Է ջ(բ) ՀՇ 1.11-20 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Իսկ, համաձայն (1. 10 23)-ին 0.11 - 10)-ի, տեղական ն բացարձակ արագությունների (տարածական 
բաղադրիչների) միջն տեղի ունեն հետնյալ առնչությունները. 


- նք: | 
1:»2Յ:8 
2 
ճ 1.11-21 
)7 
)շբ - 
2 
)Չ 
133» 


»Փ Տեղական ն բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթները 
Տեղական ն բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթները գտնելու համար մենք կարող ենք օգտվել 
ւ. 11 - 93-ից ն (1. 11 - 113)-ից: Այսպիսով մենք պետք է լուծենք հետնյալ անհավասարությունների համակարգը. 


յ»-0 յք»-0 
2 ն 2 1.11-22 
աո ոՄ ջ- Հ1 
Շ 


Քանի որ (1. 11 - 22)-ով տրված անհավասարությունների համակարգը կախված է միայն Ք գործակցի որոշման 
տիրույթից` նշանից: Հետնաբար տեղական ն բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթները կլինեն. 


ա) եթե ՀՕ ապա 0Հ»Հօվ-Լ ն ՕՀ Հօ 
1.11-23 


բ) եթե 2-0 ապա 0ՕՀ»,ՀՓ ն 0ՀաՀօվԼ 


3Յ. Երրորդ առանձնահատուկ դեպքը 


5-0 
' 1.11-24 
Ք-0 
» Այս դեպքին հատուկ առնչությունները 
(1.8) բաժնում թվարկված բոլոր անհամաչափությունները ն հետնաբար նան բոլոր բանաձները պահպանվում են: 


Մենք այստեղ կներկայացնենք միայն այն բանաձները ն հավասարումները, որոնք ունեն ակնհայտ տարբերություններ: 
(1.9 - 30)-ով տրված գամմա գործակիցները, համաձայն (1.3 - 11)-ի, 1.8 - 9)-ի, Ա.9 -33)-ի ն Ա. 11 - 24)-ի, այս 
առանձնահատուկ դեպքի ն կամայական տեղական )շ արագության համար, կլինեն. 


7 
7Ը- ------»0 


վ1-5-- 
1.11-25 
7.05 Ջ ` -- 
ՆԵՀ-Ր: 


"Ա. 11-- 25)-ով տրված գամմա գործակիցները բավարարում են հետնյալ առնչությանը. 
7:(5)7.(-1»0 1.11-26 


Հ 


Համաձայն (1.2 - 1)-ի, 1.8 - 8)-ին (1.9 -33)-ի, տեղական արագությունների համար մենք կստանանք հետնյալ 


անհավասարությունները. 
2-ա»0 
1- 57 Հ-0 
ո 1.11-27 
Ֆ- "-- Բ -- Հ0 
15 5 1- 537 


56 - 88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Հետնաբար (1. 11 - 25)-ով տրված գամմա գործակիցները արտահայտված ուղիղ արագությամբ ն առանց 
վեկտորական նշագրությամբ, համաձայն (1. 11 - 27)-ի, կլինեն. 


7Հ Թ) ---Էջ- 


| 1-53 
(3 - | 1-57 


Նմանապես (1. 10 -- 21)-ով տրված լամդա գործակցի արտահայտությունը, համաձայն (1. 11 - 24)-ի, կլինի. 


շ 
ա ա 
ք 11:22: Էբ լ բ 
Ճ(թժբ) 1-5 22 - ւթ - | 


Փ Հարաբերական շարժման Հայկական ձնափոխության հավասարումները 
.8- 15)-ով ն (1.8 - 17)-ով տրված հայելային անդրադարձված ձնափոխության Հայկական հավասարումները 
մնում են նույնը, իսկ (1.8 - 25)-ով տրված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումները, համաձայն (1.9 -31)-ի, կընդունեն հետնյալ տեսքը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
/ 
աշե ն -7.(37 
Հո Թ-Մ »-7.( Ր -3-) 


Նմանապես (1. 8 -- 26)-ով տրված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումները, համաձայն (1.9 -31)-ի ն (1.9 - 32)-ի, կընդունեն հետնյալ տեսքը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
1 
բ ՀչԸԳԸ ն Աճը 
«' Ք 7.22 2-5) Հ: «(ԳՐ -թ) 


Իսկ (1.8 - 27)-ով տրված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ձնափոխության 
հավասարումները կընդունեն հետնյալ տեսքը. 


ԹԱԱԾ») | Բ-Ը 51») 
.- -7.3 (- ա) Մ Ղա յԱ ՖՐ) 


Հ 
վ 


| 


Նմանապես (1. 8 -- 28)-ով տրված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ձնափոխության 
հավասարումները, համաձայն (1.9 -313)-ի ն (1.9 -32)-ի, կընդունեն հետնյալ տեսքը. 


-8 7.Շ3 (1525) Ն Ց 7Հ ԸԴ եշ «ԼՏ 


թ ռ ա (3 (.- Փ Հ 7 -:ԸԴ Ը - ա) 


վ 


| 


Հեշտ է տեսնել որ, (1. 11 - 303-ով, (1. 11 -31)-ով, (1.11 - 32)-ով ն (ւ. 11 - 33)-ով տրված բոլոր Հայկական 
ձնափոխության հավասարումները, համաձայն (1.9 - 40)-ի, բավարարում են միջակայքի հետնյալ առնչությանը. 


, 


«Հ.Մ 


»2 Իջ »2 »» «-/2 «-2 «-«- 
եշ - 1 Հը 7 ՀԸ ԻտԸՈՄՀ-Ը/ Հտ Մ ՀԱ Հա 5»0 
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1.11-28 


1.11-29 


1.11-30 


1.11-31 


1.11-32 


1.11-33 


1.11-34 


- Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հ 5նդական արագությունների միջն եղած առնչությունները 
Տեղական արագությունների (1. 8 -- 29)-ով ն (1.8 - 30)-ով տրված գումարման ն հանման բանաձները կլինեն. 
Ուղիղ արագությունների համար 


Հակադիր արագությունների համար 


քմ մ-5 ԱԴ Սրող Կ-» 
Հ ՄՎՄՀՏ-շ Շ ՀԱԵՀՏ-չ - 
1-Ի 5-- Մ 1Ի5-- 1.11-35 
Չու յա. 9-7 «յա 9-5 
ԱՄՀՎՆՀՎՏ-շ ա ԱՀԽՔՀՎՄՀՎՏ--Ը - 
1-Ի 5-- 14 5-- 
62. 11-- 35)-ով տրված տեղական արագությունների գումարման ն հանման բանճաձները միայն ուղիղ 
արագությունների համար առանց վեկտորական նշագրության, համաձայն (1. 11 - 27)-ի, կլինեն. 
ԽՀ-ԱՀԽՀՏ-ԱԷ 
կ- ԽՏ -» 1թ:5- ՀՈՀ:Ց2)1452) 1.11-36 
ջ 
1-5- 
Իսկ համաձայն (1.8 - 32)-ի ն (1.11 - 24)-ի, Հայկական ՛՛ գործակիցների ձնափոխությունների համար մենք 
կստանանք հետնյալ բանաձները վեկտորական նշագրությամբ. 
ոմ) -ո'՛Օշ).0Չ 2-6) 
7:65 -՛7:ԸԴ»:ԸԾ 7:(5) -7.Ը37:09 
Փ Բացարձակ արագությունների միջն եղած առնչությունները 
(Ա. 10-- 27)-ով տրված բացարձակ արագությունների տարածական բաղադրիչների հանման ն գումարման 
բանաձները մնում են նույնը, բայց (1. 10 -- 28)-ով տրված ն այս առանձնահատուկ դեպքի համար (1. 11 - 29)-ով 
որոշված Ճ գործակիցների ձնափոխության բանաձները, համաձայն (1. 11 - 243-ի, կլինեն. 
ենճ 
Ճ(ար) - ՃԹր)Ճ05բ) - -բ5- Իա» - 
1.11-38 
7.8: 
Ճ(շբ) - ՃՈ ո)ճ(ոթ) Հ 5 Ջո 
Իսկ (ւ. 10- 25)-ով տրված բացարձակ արագությունների տարբերության թվային ն տարածական բաղադրիչների 
ձնափոխության հավասարումները կլինեն. 
0 1 «-0-»0 «0 | -50«-0 
ր ւ իրոնբ ր ՈՐ ԱՐր նբ 
ն 1.11-39 
մ, - (ժը - մո) մո - Լ(Ցրթչ -Փոցո) 
Նմանապես (1. 10 -- 26)-ով տրված բացարձակ արագությունների գումարի թվային ն տարածական բաղադրիչների 
ձնափոխության հավասարումները կլինեն. 
0  լ-»0-»0 «0 | «-04«-0 
բ Ը ՇՄբմր բ Ը ԸՄբմր 
Բան : ն Աաոն 1.11-40 
Ժ- (Տոմ «մոն Փ- (բն «Սրֆր) 
Բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական բաղադրիչները, համաձայն (1. 10 -- 24)-ի, բավարարում են 
հետնյալ մնայուն առնչությանը. 
շ 
ի Ք. չոր - (թո). Ւ չք Աթո - ( տ). ԷՏ մոմ, - ե) չրեր 5-67 1.11-41 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Ինչպես նան, համաձայն (1. 10 -- 23)-ին 0.11 - 28)-ի, տեղական ն բացարձակ արագությունների (տարածական 
բաղադրիչների) միջն տեղի ունեն հետնյալ առնչությունները. 


1.11-42 


յբ 


Ա ՈՒ» 
թր 
Ճ0բ)- 25--- 


Հ» Տեղական ն բացարձակ արագությունները գոյության տիրույթները 
Տեղական ն բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթները որոշելու համար մենք պետք է օգտվենք 
"Ա. 11.-- 27)-ից ն Ա. 11 - 42)-ով տրված բացարձակ արագության բանաձնից: Այսպիսով մենք պետք է լուծենք հետնյալ 
անհավասարությունների համակարգը. 
յ»-0 
1- 53 Հ-0 


1.11-43 


բ - . ավել 


| 1537 


5»-0 


| 
|1-53- 


Կախված 5 գործակցի որոշման տիրույթից` նշանից, տեղական ն բացարձակ արագությունները (տարածական 
բաղադրիչները) ունեն գոյության հետնյալ տիրույթները. 


ա) եթե 5ՀՕ0 ապա 0ՀԽ,Հ-Վ- ն ՕՀաշՀՓ 141:41 
բ) եթե 5»0 ապա 0ՕՀՀՓ ն ՕՀայշՀՓ 


4. Չորրորդ առանձնահատուկ դեպքը 


5-0 


12 1.11-45 
- (25) 


» Այսդեսպքըին հատուկ առնչությունները 
(1.8) բաժնում թվարկված բոլոր անհամաչափությունները ն հետնաբար մնան բոլոր բանաձները այս 
առանձնահատուկ դեպքի համար նույնպես պահպանվում են: Բացի այդ, այս առանձնահատուկ դեպքում, որոշ 
բանաձներ 2 - (35)՛ արժեքի դեպքում այլասերվում են ն հետնաբար մենք այստեղ կներկայացնենք միայն այն 
բանաձները ն հավասարումները, որոնք ունեն ակնհայտ տարբերություններ: 
Այս առանձնահատուկ դեպքի համար, համաձայն (1. 10 -21)-ի, Ճ գործակիցը կունենա հետնյալ արժեքը. 


Ճ(թր)- 1 հետնաբար Լթ-|Հ1 1.11-46 


Իսկ (1.9 - 30)-ով տրված Հայկական 7՛ գործակիցները, համաձայն (1.9 - 34)-ի, (1. 10 - 20)-ի ն (1.11 - 46)-ի, 
կամայական տեղական 3)» արագության համար կունենան հետնյալ տեսքը. 


7: Ը 5 
լ 


լք 
. Լ Մբ 
1- 7:5-շ-- 0 


1.11-47 


լք 
ա րաոի 
18 --5-շ--»0 


7՛Հ Փ ՞ 
1 


(1.11 - 47)-ով տրված Հայկական ՛՛ գործակիցների արտահայտությունները, համաձայն (1. 10 - 18)-ի ն 
Ո. 11-- 45)-ի բավարարում են նան հետնյալ առնչությանը. 


-- Գ 1 ռ 1 Բ լ 2 30 
0208 -5 - 1-05 1.1148 
ւ-գ5:8 (ՓՈ «2Յ8 ի մի. 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


"Ո. 11-- 48)-ից մենք կստանանք հետնյալ նույնությունը. 


3 ւ 1.32 Լ 12387 1 
1552 ԼԻ 52 |-1Լ-(258 -7-Հ շ-չ-0 
Ը 1 42370 
1- Ը25) -շ- 


Ը2 


Հ» Հարաբերական շարժման Հայկական ձնափոլնության հավասարումները 
(1.8 - 15)-ով ն 1.8 - 17)-ով տրված հայելային անդրադարձված ձնափոխության Հայկական հավասարումները 
մնում են նույնը, իսկ (1.8 - 25)-ով տրված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ուղիղ ն հակադարձ 
ձնափոխության հավասարումները, համաձայն (1. 11 - 45)-ին (1.11 - 47-ի, կընդունեն հետնյալ տեսքը. 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
յ 5 5» Հ.» 2: 
7- ԷԼՈՅԱՆ: ոթ | ը Լ -|1:»- 408 ԼԻ. 
1- -շ9-- 1-:25-ԸԸ 
ն 
2--Վ--Ը-») »-- ԼՐ (Ը -98) 
14 -15-- 1 19-- 
2556 26 


Նման ձնով կգրվեն նան (1.8 - 26)-ով, (1.8 - 27)-ով ն (1.8 - 28)-ով տրված Հայկական հարաբերականության 


հատուկ տեսության մյուս երեք ձնափոխության հավասարումները: Այնուհետն, համաձայն (1.9 - 34)-ի ն (1.11 - 45)-ի, 


մենք (1.9 - 40)-ով ն (1.9 - 41)-ով տրված միջակայքի ն իր դիֆֆերենցիալի համար, այս առանձնահատուկ դեպքում, 
կստանանք հետնյալ բանաձները. 


/ Ա -» «- 
ե Հ ԸԼ Հ 15 - 614 157 - 67 1585 - ՇՎ 155» 0 
-»/ կ -» Հ-/ է «- 
ձե - «4 Է-547 Հ «մ - 1507 - «զ1 : 1505 - «մ1 Հ 1505» 0 


Իսկ (1.9 - 42)-ով ն (1.9 - 43)-ով տրված միջակայքի ն իր դիֆֆերենցիալի համար, նույնպես համաձայն 
1.9 - 34-ին Ա.11- 45)-ի, մենք կստանանք հետնյալ բանաձները. 


ե- ն ' 1:1)(6- - ն ' Ւ: )(62) տ ն ի 3) «ոյ -- ը 
ձե- ն Է ոմ )(«ո) :» ը Է Ե )(«ո) - ն Է 18 )(«) - ը Է Ե )(մո Հ-0 


Օգտվելով (1. 11 - 52-ից, մենք (1. 10 - 1)-ով սահմանված բացարձակ ժամանակի ն իր դիֆֆերենցիալի համար 
կստանանք հետնյալ բանաձները. 


Հ 
- 
օր 
Հ. 
՛-Հ 
Է3 
Հ 
Հ..՛ 
/ 
«թ 


Հ Տեղական արագությունների միջն եղած առնչությունները 


Օգտվելով (Հ1-- 21բ3)-ով ն (Հ1-21գ)-ով կամ (Հ1-23բ)-ով ն (Հ1- 23գ)-ով տրված առնչություններից, ինչպես 


ճան (1.9 - 34)-ից, այս առանձնահատուկ դեպքի համար մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


/ ւֆ ւթ 
լ լ 
խոմ Աաաա լ 
լ - 
Ւ 25-Ը «-Ֆ -7 
1-12 
4 22 
14143 լգ չմ 
Թ ար Նայ Արու» 
1 1ջչ37.- ար 
"25-Ը -» 2 
1-12. ՆՄ 
4 «2 
- 
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1.11-49 


1.11-50 


1.11-51 


1.11-52 


1.11-53 


1.11-54 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Հ Բացարձակ արագությունների ն տեղական արագությունների միջն եղած առնչությունները 
2.10- 11)-ով ն (1. 10 - 12)-ով սահմանված բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական 


բաղադրիչները, համաձայն (1. 11 - 47)-ի, կլինեն. 


0 -» ռ Ը 
թ -ո6թո---Ըը 
1-Ի շ:35Ը: 

-Յ 

ՅՐ ԹՀ» )բ 
)շբ Հ տք - 55 
141:3 


Օգտվելով (1. 11 - 46)-ից, մենք (1. 10 -- 22)-ով տրված բացարձակ արագության թվային բաղադրիչների համար 
կստանանք. 


Իսկ օգտվելով (1. 10 - 23)-ից ն (1. 11 - 46)-ից, մենք կարող ենք կամայական ուղիղ ն հակադիր տեղական 


արագությունը արտահայտել բացարձակ արագության տարածական բաղադրիչով հետնյալ կերպ. 


Ա. 10-- 27)-ով տրված բացարձակ արագությունների տարածական բաղադրիչների հանման ն գումարման 


բանաձները, համաձայն (1. 11 - 46-ի, կլինեն. 


Ֆ. »- - 
մբ Հ բ- Սբ 
Թ. -շ» -Ծ 
բ - Աբ Սբ 


Իսկ օգտվելով (1. 10 -- 24)-ից կամ (1. 11 - 56)-ից, մենք կամայական բացարձակ արագության բաղադրիչների 


համար կստանանք հետնյալ մնայուն առնչությունը. 


»0 լ 
Թբ ի Թր - Ֆր Վ 


Այնուհետն օգտվելով (1. 11 - 51)-ով տրված միջակայքի բանաձնից, (1. 11 - 53)-ով տրված բացարձակ ժամանակի 
բանաձնից ն (1. 11 - 55)-ից, մենք այս առանձնահատուկ դեպքի համար, (1. 11 -- 50)-ով տրված Հայկական 


հարաբերականության հատուկ տեսության ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության հավասարումները կարող ենք գրել նան 


հետնյալ կերպ. 


Ուղիղ ձեափոխություններ 


Հ. 
1 7 - 
թ » 25-Ը Հ. 122 Գբ 
Ա 1 Դ ՝ թայն 5-22 
ԼԻ -5-- 
-» 
ր 2 ա» 
» ծ .-1 
2-2 Շ -ԵՀՄ շ-ե 
ւջ 
ԼԻ շ85թ- 


Ընդգծում 1-31 - Այս առանձնահատուկ դեպքի համար տեղական ն բացարձակ արազություններըի գոյության 


տիրույթները լրիվ համընկնում են ամենաընդհանուր դեպքի (հինգերորդ առանձնահատուկ դեպքի) արագությունների 
գոյության տիրույթների հետ ն հետնաբար մենք այն այստեղ չենք քննարկի- 
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-- 
Ֆբ 
Հ- 
բ 


Հակադարձ ձնափոխություններ 


:-- 
շղ Տ շոկ 
ի :2 
Բոն արան Ա 75 
ԻԼ 
2 ոա6 
Հ. 

ի 25 ր, 
«-ֆ Ը: աաա "լ բ 
թ: Լան 1 Ի-շրն 

1-Ի --9-- 
226 


1.11-55 


1.11-56 


1.11-57 


1.11-58 


1.11-59 


1.11-60 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


5. Հինգերորդ առանձնահատուկ կամ ամենաընդհանուր դեպքը 


տոն 41.116 
0 


Ամբողջ մեր գիրքը նվիրված է հենց այս ամենաընդհանուր դեպքի հետազոտմանը: Այնպես որ այստեղ մենք 
հիմնականում կքննարկենք միայն տեղական ն բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթների հարցը: 


ծ» Տեղական արագությունների գոյության տիրույթները 
Միաչափ տարածության մեջ տեղական արագությունների գոյության տիրույթները որոշելու համար, արագության 
ուղիղ կամ հակադիր լինելը կարնոր չէ ն հետնաբար այս ամենաընդհանուր դեպքի համար մենք կարող ենք որոշել 
տեղական արագությունների գոյության տիրույթները, կախված ժամանակատարածության կառուցվածքը բնութագրող 
5 ն 2 գործակիցների որոշման տիրույթներից: Այսպիսով մենք պետք է լուծենք (1.9 - 33)-ով տրված 
անհավասարությունների համակարգը կամայական դրական )» տեղական արագության համար, ինչպես ցույց է 
տրված ստորն. 


)2»0 
15-Ը Հ» 0 1.11-62 


շ 
զջ նա 
| 218.270 


"Ո. 11-- 62)-ով տրված անհավասարությունների համակարգը մենք կարող ենք գրել նան հետնյալ տեսքով. 


յջ»0 


53- »-1 
2 
2 լ 5 ւ 8-5) 
«(5 Լ 3 լ ռ Հ-0 


Ա. 11 - 63)-ի միայն առաջին ն երկրորդ անհավասարություններից բխում են տեղական արագությունների հետնյալ 


1.11-63 


գոյության տիրույթները, կախված ժամանակատարածությունը բնութագրող 5 գործակցի որոշման տիրույթից՝ 
նշանից. 


1) եթե լ --- 
) նթ 5-0 ապա ՕՀԽՀ---Շ 11164 


2) եթե 5»-0 ապա ՕՀ»,ՀՓ 


Այժմ հետազոտենք (1. 11 - 63)-ով տրված երրորդ անհավասարությունը, որը ջ գործակցի որոշման տիրույթից 
կախված, մենք կարող ենք տրոհել այն երեք ենթադեպքերի հետնյալ կերպ. 
շ 
ա... 
թ 0Հջ ՀՌ») 1.11-65 
գ) ջՀ0 


Վերլուծենք (1. 11 - 65)-ով տրված ենթադեպքերից յուրաքանչյուրը (1. 11 -- 64)-ի հետ համատեղ: 


ա) Երբջ Հ(1»)- ապա (1. 11 -- 63)-ի երրորդ անհավասարության ձախ կողմը իսկապես միշտ կլինի 
դրական մեծություն ն հետնաբար 37 տեղական արագությունը կարող է ունենալ ցանկացած դրական 
արժեք: Այնուհետն համատեղելով այդ գոյության տիրույթը (1. 11 - 64)-ով տրված գոյության տիրույթի 
հետ, մենք այս ենթադեպքի համար կստանանք տեղական արագության հետնյալ գոյության 
տիրույթները: 


1) եթե 5-(15) ն 5Հ0 ապա 0ՕՀ»,Հ -1չ 


յ 1.11-66 


2) եթե Հ (35) ն 5-0 ապա ՕՀ,ՀՓ 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


բ) Երբ 0Հջ Հ(Հ5)- ապա ջ գործակիցը դրական մեծություն է ն հետնաբար (1. 11 -- 63)-ի երրորդ 


անհավասարությունը մենք կարող ենք գրել հետնյալ կերպ. 
2 
թ լ 8 229 ա 
ՇԸ Չջ ջ2 
Ո. 11-- 67)-ով տրված անհավասարության արմատները կլինեն. 


յլ - (Աո (25)- Ք): 
2 
յշ - ւ» (35) Ք) 


Քանի որ այս ենթադեպքի համար ջ » 0, հետնաբար լ ն յշ արմատների միջն միշտ տեղի ունի հետնյալ 
առնչությունը. 


յլ Հ շ 


Հետնաբար, համաձայն (1. 11 -- 69)-ի, այս ենթադեպքի համար (1. 11 - 67)-ով տրված անհավասարության մեջ )թ 
տեղական արագության երկու գոյության տիրույթները կլինեն. 


)2 Հլ ն 2» յշ 


Ա. 11--՛70)-ով տրված անհավասարությունները համատեղ լուծելով (1. 11 -- 64)-ով տրված 
անհավասարությունների հետ, մենք վերջճականապես, այս ենթադեպքի համար, կստանանք տեղական արագության 
հետնյալ գոյության տիրույթները. 


1) եթե ՕՀջՀ (15)- ն 5ՀՕ ապա 0Հ -1- Հլ Հշ հետնաբար 0ՕՀ»Հ -1: 


2) եթե 0ՕՀջՀ (15)- ն 5»0 ապա թլ ՀոշՀ -Վ«շ Հ0 հետնաբար ՕՀ»,ՀՓ 


գ) Երբ ջ ՀՕ ապա (1.11 - 63)-ի երրորդ անհավասարությունը մենք կարող ենք գրել հետնյալ կերպ. 


Լ2 
օ«(չ ւ | «Ա 8 
Շ 2ջ ջշ 


Հեշտ է համոզվել, որ այս ենթադեպքի համար, անկախ 5 գործակցի նշանից, (1. 11 - 68)-ով տրված լ արմատը 


միշտ դրական է իսկ շշ արմատը միշտ բացասական. 
յլ - Ն(Ո» ի (25)- 8)»0 


»:- ՆՌ» (15)- 8)«Հ0 


Այսինքն, համաձայն (1. 11 -՛73)-ի, լ ն )շ արմատների միջն միշտ տեղի ունի հետնյալ առնչությունը. 


7շՀՕՀյլ 


Հետնաբար, համաձայն (1. 11 - 62)-ին (1.11 - 74)-ի, այս ենթադեպքի համար (1. 11 -- 72)-ով տրված 
անհավասարության համար 35 (դրական) տեղական արագության գոյության տիրույթը կլինի. 


2ՀՕՀ»ՖՀլ 


2. 11-՛75)-ով տրված անհավասարությունը համատեղ լուծելով (1. 11 - 64)-ով տրված անհավասարությունների 
հետ, մենք վերջնականապես, այս ենթադեպքի համար, կստանանք տեղական արագության հետնյալ գոյության 
տիրույթները. 


1) եթե ՔՀՕն»ՀՕ ապա թշ ՀՕՀալՀ-Ն« հետնաբար 0ՀՄՀլ 


2) եթե .ՀՕն»0 ապա 5շՀՕՀլ հետնաբար 0ՀԽՀլ 


63 - 88 


1 


1 


1 


լ 


1 


1 


1 


1 


1 


1 


.11-67 


.11-68 


.11-69 


.11-70 


.11-71 


.11-72 


.11-73 


.11-74 


.11-75 


.11-76 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հ Բացարձակ արագությունների գոյության տիրույթները 


Օգտվելով (1. 10 -- 19)-ով տրված առնչությունից, ինչպես նան (ընդգծում 1-27)-ից, մենք կստանանք հետնյալ 


անհավասարությունների համակարգը, որը ն պետք է լուծենք. 


թր»-0 

2, 
ժբ 

ՑՄ 
Շ 


Համաձայն (1. 11 - 77)-ի, Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության մեջ բացարձակ արագության 
գոյության տիրույթը կախված է միայն ժամանակատարածության կառուցվածքը բնութագրող 2 գործակցի նշանից. 


1) եթե ՀՕ ապա 


2) եթե »0 ապա 


ՕՀայշՀՓ 


0Հ»ՀօվԼ 


Այս բաժնում քննարկված հինգ առանձնահատուկ դեպքերի համար տեղական արագությունների բոլոր հնարավոր 


գոյության տիրույթները տրված են ստորն. 


(ԴՂԼ | 5Հ0 | 5-0 5-0 

.Հ0 | ՕՀԽՀրլ | 0Հ»Հօյվ-Լ ՕՀ։Հլ 

.-0 | 0ՀաՀ-ՎՇ | ՕՀ»ՀՓ ՕՀ,ՀՓ 
0Հջ ՀՑ | 0ՀԽՀ-ԼՇ | 0ՕՀ»ՀՓ 0ՀոՀ 
2 (15) | 0ՀաՀ-ՎՇ | ՕՀ»ՀՓ ՕՀՀՓՓ 


Որտեղ 3 ն )»շ արագությունները տրված են (1. 11 - 68)-ով. 


Իսկ նույնպես այս բաժնում քննարկված հինգ առանձնահատուկ դեպքերի համար բացարձակ արագությունների 


բոլոր հնարավոր գոյության տիրույթները տրված են ստորն. 


15 | 5Հ0 | 5-0 | 5»0 

ՀՕ | ՕՀ րբՀՓ | ՕՀոջՀՓ | ՕՀ րբՀՓ 
.-0 | 0ՕՀարՀՓ | գոյություն չունի | ՕՀարՀՓ 
2 »0 | 0ՀՀօվԼ | 0ՀՀօվԼ | 0ՀՀօվԼ 


Ընդգծում 1-32 - Ուշադրության է արժանի այն փաստը որ, համաձայն (1. 11 -՛79)-ով տրված տեղական 
արագությունների գոյության տիրույթների, այն կարելի է բաժանել երկու հիմնական մասի հետնյալ կերպ. 


1) երբ 
2) երբ 


5-0 ն 
կամ 


.-0 ապա 


5Հ0 .Հ0 ապա 


Որտեղ 1. սահմանայրն արագությունը ընդունում է լ, -1չ ն Ը -. 


0ՀաՀՓ 


ՕՀԵՀ»յ 


արժեքներից որեէ մեկը: 


Արժե առանձնահատուկ նշել նան, որ արագության մեծության մասին արդի ֆիզիկայում տիրող քաոսը (մասնիկը 
լույսից արագ կարող շարժվել թե ոչ) առաջացել է միայն ու միայն այն պատճառով, որ չի պարզապանվում թե ո՞ր 
արագության մասին է խոսքը` տեղական արազության թե բացարձակ արագության: 
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1.11-77 


1.11-/8 


1.11-79 


1.11-80 


1.11-81 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


1.12 - Ժամանակատարածային Ձնափոխությունների Ներկայացումը 
Աղյուսակային Հավասարումների Տեսքով 


Մենք կարող ենք միաչափ Գոյերի համար արտածված Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության 
ձնափոխության հավասարումները ներկայացնել նան աղյուսակային հավասարումների տեսքով: Դրա համար մենք 
պետք է օգտվենք (1. 8 - 15)-ով ն (1.8 - 17)-ով տրված հայելային անդրադարձված Հայկական ձնափոխության 
հավասարումներից, ինչպես նան իրար նկատմամբ հարաբերական շարժման մեջ գտնվող երկու տարբեր իներցիալ 
համակարգերի (1.8 - 25)-ով, (1.8 - 26)-ով, (1.8 - 27)-ով ն 1.8 - 28)-ով տրված Հայկական ձնափոխության 
հավասարումներից, դրանց մեջ պահպանելով չափողականությունը ն ժամանակ - տարածություն հերթականությունը: 
Այդ ճպատակի համար ճախ գրենք Խ' ն ՍԽ ուղիղ ն հակադիր երկու իներցիալ համակարգերի միջն Հայկական 
ձնափոխության հավասարումները պահանջված կարգով: 


Ա 
» Հայկական ձնափոխության հավասարումները Յ.Ֆ-. միայն ուղիղ ըներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
«6 - «(Օն Ր) «9.35 ՇՐ- "Շն - Ը) Է 97: (9 թ 
ն 
Ջ --ՎԸԴՅ() 7:03 2--ւ()3 (37 


1.12-1 


Ա 
Փ Հայկական ձնափոության հավասարումները Խ ն ՖԽ մրայն հակադիր իներցիալ համակարգերի 


միջն 
Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
4 ՀոՅՉ(:)-,0755 Աաաա) 
Է:2 ն յ ի 
Եա - Մաշ ն »-)» օ- 7:Ը3 : ( ) ն «ն «5-5 
» Հայկական ձնափոխության հավասարումները 3 հակադիր ն Հ ուղիդ իներցիալ համակարգերը 
միջն 
աաա Աա 03: Հ- (ՏԸՐ «6-թ 
ն 
Հ Հւ (ԸԴ- Ը» «ՀԷ» 


-Ֆ/ «- 
Հ Հայկական ձնափոխության հավասարումները ԽԻ ուղիղ ն ԽՃ հակադիր իներցիալ համակարգերի 
միջն 


«ր - «(ռն «ՅԻ ո-7.Ը5|:Ը ւ) Էր Ի 
- 7.3 7 («յ «Օն մ. 


Հարա» ացիրաթ «թ 
2--.Ը2 բ (2) 7: ն Ե 
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1.12-2 


1.12-3 


1.12-4ա 


1.12-4բ 


Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Մենք ժամանակատարածության ժամանակի ն տարածության առանցքաթվերը կարող ենք ներկայացնել մեկ 


սյունականի աղյուսակների տեսքով հետնյալ նշագրությամբ. 


ՓԶ.զտ ուղիդ իներցիալ համակարգերում 


, 


լ 
Ծ 


-91 
կ 
-- 


Ա 


Համաձայն (1. 12 - 1)-ովն (1.12 - 2)-ով տրված Հայկական ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության 
հավասարումների, ինչպես նան (1.9 -31)-ով ն (1.9 - 32)-ով տրված բանաձների, ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխության 
քառակուսի աղյուսակները մենք կարող ենք գրել հետնյալ նշագրությամբ. 


ՄԱՑ: 4վ| 
2Հ չ-- ջ-շ- 
Հ-7.ԸՋ Է ՋԱին: 
ա-ն 1 
Շ պմ 
Տ 3.խ| 
ԵՎ չ-- ջ-շ- 
Հ-7.Ը3 ԱԱ 
ՀՀ 1 
Շ 


լ Ֆ | 
ջն 
«()| լ` 
-- 1Ի5-- | 
լ » | 
ւ 23 
աԱ Իշ 
տ 1Ի5-- | 


Իսկ, համաձայն (1.8 - 15)-ով ն (1.8 - 17)-ով տրված հայելային անդրադարձված Հայկական ձնափոխության 
հավասարումների, ձնափոխության քառակուսի աղյուսակը մենք կարող ենք գրել հետնյալ նշագրությամբ. 


ե- 


Օգտվելով (1. 8 - 9)-ով ն (1.8 - 24)-ով տրված բանաձներից, ինչպես նան (1.9 - 27)-ով ն .9 - 29)-ով տրված 
ուղիղ ն հակադիր հարաբերական արագությունների համար Հայկական ՛՛ գործակիցների քառակուսու բանաձներից, 
հեշտ է համոզվել որ (1. 12 - 7)-ով տրված Հայկական ուղիղ ն հակադարձ ձնափոխությունների քառակուսի 


աղյուսակները բավարարում են հետնյալ առնչություններին. 


Թ-Հ--Ֆ 


6-6 լ 


վ-ի, 


Նմանապես հեշտ է համոզվել ճան ռր (1. 12 - 8)-ով տրված հայելային անդրադարձման Հայկական 
ձնափոխության քառակուսի աղյուսակը ունի հետնյալ հատկությունները. 


-հ 


կամ որ նույն է ( 


Հ` 2 28. 
ե) «28 ն ի|-- 


Օգտվելով (1. 12 - 7)-ով տրված հարաբերական շարժման Հայկական աղյուսակներից ն (1. 12 - 8)-ով տրված 
հայելային ձենափոխության Հայկական աղյուսակից, մենք կարող ենք կազմել հետնյալ աղյուսակային 
արտադրյալները, որոնք նույնպես հանդիսանում են քառակուսի աղյուսակներ. 


-Հջ ա 757 

հծ -7.Ը9|.,. : Հ-7.Ը3 
 - | 

-Շ Է Հրրտտր 

Ց-ոճյ| ը ՀՐ ո 
- ո 
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1.12-5 


1.12-6 


1.12-7 


1.12-8 


1.12-9 


1.12-10 


1.12-11 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


ակ» եպ 
(1.12 - 113)-ով տրված հ, 6 ն 6 Հայկական աղյուսակների խառը արտադրյալների որոշիչները կլինեն 


Հ. - 
հծ| Հ իծ/| Հ-1 1.12-12 
5.2 ԵՋ 
Ինչպես նան հ, ծ ն ծ Հայկական աղյուսակմերի միջն գոյություն ունեն հետնյալ առնչությունները. 
- ՀԹՓ-Հ 
Հ- հծհ 
5 ծ 1.12-13 
2 :Ջ- 
ծ -հծհ 


Այժմ օգտվելով (1. 12 - 5)-ով ն (1.12 - 6)-ով տրված ժամանակ-տարածություն առանցքաթվերի աղյուսակներից, 
ինչպես ճան (1. 12 - 8)-ով տրված հայելային անդրադարձման Հայկական աղյուսակից, մենք կարող ենք (1.8 - 15)-ով 
տրված հայելային անդրադարձված Հայկական ձնափոխության հավասարումները գրել աղյուսակային 


հավասարումների տեսքով հետնյալ կերպ. 
Ճ իներցիալ համակարգում -» բ 


2 ի 1 չ | Օա. 1.12-14 
եց 0 -1 բյ 


Նմանապես (1. 8 -- 17)-ով տրված հայելային անդրադարձված Հայկական ձնափոխության հավասարումները մենք 


2Հ-ֆ/ 
Կ" իներցիալ համակարգում -» Ք-իհր 


«-/ ռ Ֆ/ 
1 7 Ա 


արող ենք գրել աղյուսակա ավասարումմերի տեսքո տնյալ կերպ. 
ղ են ել աղյ յին հ մների տե հետնյալ պ 
/ / Վ 
ԽՃ իներցիալ համակարգում -» թ - հր Ճ իներցիալ համակարգում -» թ - հր 
78 ա «Է ն եռ 1 15 եդ 1.12-5 
3 0 - ՒԱ - 0 -1 Է 


Իսկ այժմ նույնպես օգտվելով (1. 12 -- 5)-ով ն (1.12 - 6)-ով տրված ժամանակ-տարածություն առանցքաթվերի 
աղյուսակներից, ինչպես նան (1. 12 -7)-ով տրված Հայկական աղյուսակներից, մենք կարող ենք (1. 12 - 1)-ով տրված 
ուղիղ ն հակադարձ Հայկական ձնափոխության հավասարումները գրել աղյուսակային հավասարումների տեսքով 


հետնյալ կերպ. 
-»/ 2-5 թ». -Լ-»/ 
Ուղիղ ձնափոխություներ -»Ֆ» ԸՇ-քծր Հակադարձ ձնափոխություներ -»Ֆ» 12-68 
-» թե | «- «- ր 
եր ւյ 1-5-- 9-- եռ եռ -« 1Ի5-- 8-- եռ 1.12-16 
Քն - 7:Ը» » թ ն Հ» - Ը «-- «Տի 
ւ ՅԵ 1 է Էշ արշ 1 է: 
ռ Լ Շ 
Նմանապես (1. 12 - 2)-ով տրված ուղիղ ն հակադարձ Հայկական ձնափոխության հավասարումները մենք կարող 
ենք գրել աղյուսակային հավասարումների տեսքով հետնյալ կերպ. 
«/ «- Հ ՀՇ 
Ուղիղ ձնափոխություներ -» 1 -ծջ Հակադարձ ձնափոխություներ Տ» Ը-6քՐ 
ռ «Հ 2 «- «- Ն «Հ ա 
Հէ ւյ 1 .-- ՇԷ Շ1 2 1 -ջ-- Նշ: 1.12-17 
Ի Հո ոթ | 5 2 ո ՋՕ| լղ | Հ 
-- 1:Ւ5-- -- 1Ւ5-- 4 


(1.12 - 16)-ով ն (1.12 - 17)-ով տրված ուղիղ ն հակադարձ Հայկական ձնափոխությունների աղյուսակային 


հավասարումների երկու կողմերը բազմապատկելով ձախից հ աղյուսակով ն հիշելով նան (1. 12 - 14)-ով ն 
1. 12 - 15)-ով տրված հայելային անդրադարձված ձնափոխության աղյուսակային հավասարումները, մենք կստանանք 


(1. 12--3)-ով ն (1.12 - 4)-ով տրված ձնափոխությունների աղյուսակային հավասարումները. 
: (ոճ: է -(ոճ)ի 


«- -ՀՊ-Ֆ»/ ն -1 ՀԹՊՎ«-Հ 
-- (8): :- (8): 


1.12-18 
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Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


1.13 - Վերջաբան կամ Ամփոփում 


Մենք ապացուցեցինք, որ «Հայկական Հարաբերականության Հատուկ Տեսություն»-ը հարուստ է նուրբ ն դժվար 
ըմբնելի, շատ դեպքերում առօրյա կենսափորձին խիստ հակասող անսպասելի գաղափարներով: Մեր այս գիրքը միայն 
չի ընդհանրացնում մինչն այժմ եղած տեսական արդյունքները, այլ առանց որնէ սահմանափակման, մաքուր 
մաթեմատիկական մոտեցման միջոցով, փորձում է մի նոր գիտական հեղաշրջում ապահովող թարմություն մտցնել 
հարաբերականության հատուկ տեսության գաղափարների լուսաբանման ն մեկնաբանման հարցերում, ինչպես նան 


ուղղենշում է ճանապարհ միացյալ դաշտի տեսության կառուցման համար: 


Ընթերցողը կարող է նկատել, որ մեր գրքում, միաչափ ֆիզիկական տարածության մեջ, ժամանակը ն 


տարածությունը, բացարձակ արագության բաղադրիչները ն ընդհանրապես բոլոր բացարձակ ֆիզիկական 
մեծությունների թվային ն տարածական բաղադրիչները հանդիսանում են երկչափ թվեր, իսկ եռաչափ ֆիզիկական 
տարածության մեջ վերոնշյալ մեծությունների թվային ն տարածական բաղադրիչները կհանդիսանան քառաչափ թվեր 


(զսՅէ6ոոօՈՏ): 


Հայկական Հարաբերականության Հատուկ Տեսությունը մաթեմատիկորեն այնքան կուռ է ն կատարյալ, որ այն չի 


կարող լինել սխալ: Հետնաբար մեր կողմից ստացված Հայկական ձնափոխության հավասարումները ոչ միայն պետք է 
փոխարինեն Լորենցի ձնափոխության հավասարումներին, այլ ամբողջ արդի ֆիզիկան պետք է նորից գրվի: 
Որովհետն Լորենցի ձնափոխության հավասարումները հանդիսանում են միայն Հայկական հարաբերականության 


հատուկ տեսության ձենափոխության հավասարումների մի շատ մասնավոր դեպքը, երբ 5-0 ն 25Հ--1 


Այս բաժնում ամփոփ շարադրենք մեր ստացած կարնոր արդյունքները: 


1. Հայկակառ հարաբերականության հատուկ տեսության ձնափոլության հավասարումները: 


Հ» Հայկային անդրադարձված Հայկական ձնափոխության հավասարումները 


«. ՔԿ 
Ճ ն Ճ իներցիալ համակարգերի միջն 


Ց ն Թ իներցիալ համակարգերի միջե 


«-/ -Ֆ/ յ «- -» 5» 

ՇԷԼ ՀԸԼ ԻՏԱ ՇԷՀԸՇՈ ՏՆ 
Ա / Հր «- -» 

Փ»-.-բ --մ 


Ա 
» Հայկական ձնափոխության հավասարումները 88 ուղիդ իներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 


թն - - «- յ ԵՇ Ս 
Ա -.Ըոլ Ը «Ւ| Մ-ն «ՏԵ» | 
ն 


Ի -7.ԸԴԸ-Յ7 2-3 -Ֆոյ 


Վ 
Փ Հայկական ձնափոության հավասարումները Խ ն ՖԽ հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 


ԱԱ 2-ոԸ «857 
ն 
»-,.(Ց|ր Հո | »-ոլն աֆո Ցող 
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1.13-1 


1.13-2 


1.13-3 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


» Ուղիղ ն հակադիր հարաբերական արագությունների կապը ն գամմա գործակիցների 


արտահայտությունները 
Բ ռ 7.ԸԴ- լ - Թր) Լ Հց 
ՀՐՏ -» 5 -» -»2 : Հի .2 
1Ի5-- 15-Ը ԺՏ-շ 
ն 
եր էռ Շ`Վ. 1 յն արք Մբ 0 
-- 7.ԸՉ աԱ Ն-ը՝ Ծ 
7 | լը լ 
1-5 1-5-- Ի8--- 


Հայկական հարաբերակամության հատուկ տեսության ձենափոխության հավասարումները, համաձայն 
Ո. 10.-- 29)-ին (1.10 - 30)-ի, մենք արտահայտեցինք նան ք բացարձակ հարաբերական արագությամբ: 


Ա 
» Հայկական ձնափոխության հավասարումները Տ թ ուղիղ իներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ 


Հակադարձ ձնափոխություններ 


Ծ- 
1221 
3 
Լ) 
- 
ՕԳ 
Գ, ՀՎ 
-Վ 
Հվ 


Լ.) 
«ի 
-1 

«Վ 


Ժ |» ո» 
-: 12:11 բ 
Հ | ՃԹբ)- 75-շ-- |1 ԻջՋ-Մ 
Լ ) Շ 
Ր Ֆո» թ: 
ո Լջ Մբ թ» ւջ 
Ճ(բ)Ի 75-շ- Բ ԺԻ բք 


Ա 
Փ Հայկական ձնափոխության հավասարումները Ք ն Խ հակադիր իներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձենափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
ՇԻ լ բ «- Մուշ- Ց... |ի լ Ֆ խե Մու 
՛ ոնչ) 25-Ը ի 8-22 ԲՅԱ ՈՅՅ» 75-- մ ԻՑ ար 
5.- ոն) ջր ի ԷՖ Եք Համա անան Ատեք 


» (ամյա գործակիցը, համաձայն (1. 10 - 21-ի, ունի հետնյալ արժեքը 


Լ.2 Խր Լ| բ 
ոն - ի-6-3572 - Լի 


Հ Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության ձնափոխության հավասարումների 


առանցքաթվերը բավարարում են (1.9 - 40)-ոմ տրված միջակայքի հետնյալ մնայուն 
արտահայտությանը 


Վ Ֆ/ յ /2 ՖՊ`Չ -» 2 «ՀՊՎՉ «-/ յ 
ե- (շ՛ ) :( թ Դջմ - (ՀՐ) («Ր թ - (՛ ) (ն յք 


2. Ժամանակի, երկարության ն զանգվածի փոփոխությունները 


Լորենցի հարաբերականության տեսությունից բխում է որ կարող են տեղի ունենալ միայն շարժվող ձողի 


կարճացում, շարժվող ժամացույցի ժամանակի դանդաղում ն շարժվող մարմնի զանգվածի մեծացում: Բայց Հայկական 


հարաբերականության հատուկ տեսությունից հետնում է, որ կախված ժամանակատարածության կառուցվածքը 
բնութագրող 5 ն գործակիցների մեծությունից, շարժվող ձողը կարող է ն կարճանալ ն երկարել: Իսկ շարժվող 
ժամացույցի տեղական ժամանակը նույնպես կարող է ն դանդաղել ն արագանալ: Եւ վերջապես, շարժվող մարմնի 
զանգվածը կարող է ն աճել ն նվազել: Դրա համար մենք երկարության «կարճանալ», ժամանակի «դանդաղել» կամ 
զանգվածի «աճել» արտահայտությունների փոխարեն օգտագործում ենք «փոփոխություն» արտահայտությունը: 


69 - 88 


1.13-4 


1.13-5 


1.13-6 


1.13-7 


1.13-8 


Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


» ո արագզությամը շարժվող ժամացույցը, որը հանգստի վիճակում գրանցում է էգ տեղական 
ժամանակի տնողություն, ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում, համաձայն (1.3 - 15)-ի, 
(1.3 - 19)-ի, (1.9 -31)-ի ե 1.10 - 203-հ, կունենա ժամանակի տնողության հետնյալ փոփոխությունները 


ռ - Ազա - 7:Օո - ց - Ճ0շբ) - 19-25 10 


աջ 


Շ 


Տի» 
«- Ա Ա 
7 - Ազա - տե - ի - Ճ(շբ) Է 5-0 10 
շթ». Լ »5/, 
15-Ի 8-5 


»Փ Ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի տեսանկյունից, միննույն շարժվող ժամացույցի 


ժամանակի տնողության միջին ավելցուկի Հայկական բանաձնր 


Ճ- ԼՐ" Դ-ի 
թ) շրԸ 


ծ ս արագությամբ շարժվող ն հանգստի վիճակում |ց. երկարություն ունեցող ձողը, ուղիղ ն հակադիր 
խներցիալ համակարգերում, համաձայն (1.3 - 4)-ի, 1.3 - 8)-/, (1.9 - 30)-ր ե (1. 10 - 20)-ի, կունենա 


երկարության հետեյալ փոփոխությունները 


ո 32 
1 ի Հ-վ0|1-Ի5 Ն 2 Ւջ - ի 
7Հ (ո ՝ օ՛ բ 
Ճ(օբ)- շ5-շ- 
«- «-2 
ը թ Հ-Ս011Ի5 :- Ւջ ար - ի 
լ Շ )7 
է: Ճ(շչ) Է 15-ի 


ծ» Ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի տեսանկյունից, միննույն |օ երկարություն ունեցող 


շարժվող ձողի երկարության միջին ավելցուկի Հայկական բանաձնրը 


լ) 
15-Ի 
/Ճ'/- 1 թյ ռ 2.22 Շ 10 
2 02 
լ-ջ-- 
Ը2 


Փ ա արագությամբ շարժվող ն ուց հանգստի զանգված ունեցող փորձնական մասնիկը, ուղիղ ն 
ճակադրիր իներցիալ համակարգերում, համաձայն մեր հաջորդ աշխատության, կունենա զանգվածի 


ճետնյալ փոփոլությունները 


«- «- 


ո-ոնց -ոդա----Ի---- -ովոոո)- 
1 53- Ի ջ--- 
Շ 


ո-ոնց -7.0թոս----Ի----- - տվ ոնչ- 1 


» Ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի տեսանկյունից, միննույն շարժվող փորձնական մասնիկի 


զանգվածրի միջին ավելցուկի Հայկական բանաձեր 


ւ - (ո - (12 ու 
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1.13-9 


1.13-10 


1.13-11 


1.13-12 


1.13-13 


1.13-14 


Օ - Սիաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


3. Տեղական ն բացարձակ արագությունների գումարման ն հանման բանաձները 


ծ Տեղական արագությունների գումարման ն հանման բանաձները 


ԼՄ 3 1/ 
5. 1Է Իտ 
ռ ո 
1 8-թ 
1.13-15 
Յ» - 
«- )2-Ֆ) 
ւ մ 
1Ի5- ԺՏ-ջ- 


3 


նբ 


Փ Բացարձակ արագությունների տարածական բաղադրիչների գումարի ն տարբերության բանաձները 


- հԹբ)մբ Հ ձ(աբ)7 


1.13-16 
մբ - հ(բ)ժբ - Ճ(սբ)Մբ 
Փ Բացարձակ արագությունների թվային ն տարածական բաղադրի չների միջն գոյություն ունեցող 
մնայուն առնչությունը 
(թ:)` 3 րու Իջ(բ3- - (թ»)՝ 48Թ0թր Աջի - (ո): 97մ, Աի - (որ) Գչերնր (ո) Հ Շ2| 1.13-17 
»Ֆ Տեղական ն բացարձակ արագությունների միջն եղած առնչությունները 
- «- 
3... ՀՎՖ յ Շ.. ՇՊ յռ 
բ Հ7չ աե Տ: 5» բ Հ7չ ճաք » 2 
ԱՑ ԻՔ ԲԵՐՎԵՑ շր 
ն 1.13-18 
- -3 «- «- 
- ք ժբ «- ք լ 
-3 -3 «- 
ն ն ն 
7:09 (ոչ) - 15- 7:05 


10 տարվա ընթացքում մեր տպագրած գրքերը 


ՃԼՈԲՈՒՅՈ 


ԲՏյրուոծէո« 1հօօդ) օք 


ՔՕԵՃՐէ ԻՅ28Ռ7/ ՔՕԵՇՐէ Ի(Յ28Ր/ 


ՔՕԵ6ոՈէ ՒՅ2ՅՐ/Գ8 


|թծոո Սխռորո ոմ էայն առորո 


Խե առորո ոյ ար Խողու 
քօսոժոնծո Ճոտծուռ 7հօօոր 

01 Տքօժո Բօռմմե/ 
1ռ Օոծ թիյտեռմ Սհոծոջօո 


Թթռոառորո ոո Կ արառորտ 
քօսոմՅԱօո Ճոռծուո 1հճօոյ 
8/ ՔՇս6Տ 


0 ճօոօրռ| փօխէսեյ ԷՉմոծգեցու 
յո Օոտ Բհյտ(օռ| Օլոծոտօո 
Յ/ ՔՇսոոՏ ((մոօոՅէօչ) 


Ճոոծոլո Տքօճմ 1հշօո/ 
91 6 -Տքոօօ 

1ո Օոօ թիլն Օոծոտթօո 

Մու ԹԸԱՐ6Տ (ՍոճոՅնօչ) 


71-88 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հավելված 1 - Լրացուցիչ Մաթեմատիկական Բանաձներ 


Ո.6- 1137-ից, Ո.6 - 13)-ից ն 0.6 - 15)-ից, կամայական 5, ս ն )5 ուղիղ ն հակադիր հարաբերական 
արագությունների համար մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները վեկտորական նշագրությամբ. 


ը 7. 201: - (Թան »8)ն 
5 (20:58 -.Ը»-Շծլն 
5 70:58) -.Շ՞ո(ծ|ն 


«-՞ 
117 


Տ 


ամ 


Ը27 


Նմանապես (1.6 - 7)-ից, (1.6 - 93-ից ն 01.6 - 17)-ից, նույնպես կամայական 5», ս ն 7 ուղիղ ն հակադիր 


հարաբերական արագությունների համար մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները վեկտորական նշագրությամբ. 


Ց. 0:58) -(09լն 


79045 
ՋՈ: 


«- 
«Լ 
Շ 


) Հոմ" չ (797. "լն 
)-.ճ6յլ|ն 


-Է՛ 


աՖ)ր Լ) 933 | ՀՂ-1 
Է Ո:51)-չ38 | 
ամ 1Ո:58)-չքի | 
Է)ր Լ) ապ ՀՂ-2 


(Հ1 - Թ-ի ն (Հլ - 23-ի հավասարումները բաժանելով (1. 8 - 32)-ով տրված համապատասխան հավասարումների 


ա, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 
ք ք յալ չությ րը 
ն ն 1 լ) լո) 1 մ 1 ֆ ու 
. (այր :տյ-շա ւ Ը» ատ) -շճ 
Մ: 55 Շ ր Ը 
ք 1Ի5-շ ` Հա 4) 1Ի5-2 : - 
8-2 Տ 22- 
Ը 
ԱՀԱ) ՀՅՈՆ (24:21:55) 232 
Հ լ Ւ, ջ- Ւ, Ւ, 
2 145 - : -- Ը ն 5 1.2- Է ՅՆ 6 Հ1-3 
1-ջ--- 1-ջ-2 
Ը Ը 
(41:51) ջ7Մ (45114558) ջն 
Ցոմիրլ Ք. 5 ա. օ Ախրոզ ա : : - 
5 1-34 . 1-ջՖ8 
2 2 
Տեղի ունեն նան հետնյալ առնչությունները. 
' 11:83... 
աոա ադ ՔԱՅ Վն 
ա72 -» --Ծ 
1 5 նշ» 
ՀՅ 1 59 ջ-72 
Հ 21-95: - ----Ցչ Հ1-4 
157 Իջ 
Շ 2 
լմ ջ5մ 
3) Իջա»: : ռ 
Շ «- «-» 
1 5-Ը 8-2 
- 


72 -88 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Օգտվելով (1.8 - 29)-ով, (1.8 - 30)-ով ն (1.8 - 31)-ով տրված արագությունների միջն եղած առնչություններից, 


մենք կստանանք հետնյալ առնչությունները. 


աա ն- զիս 
ո ջ 1Ի5--Իջ-շ 1Ի5-2-ԻԶ-շ 
1 1937. - : ճ 
Ար արա: 
Ա212-3 
աԱ .2Թ- 
2 ջ (ոցն ՈՀ8:48.) 
ԱԱ: յա Օ ՀՅՏ 
Ա212-3 
1- Դ լ 7 1- մ լ - 
թ թ ՒՏ-Ը ԷՏ-շ ՏԸ ԷՔ 
ՀԱ. ի Հ--» 
(«ՅԾ 
ծ Ը2 
Նմանապես մենք կստամճանք նան հետնյալ առնչությունները. 
/ - -2 
շջ ԱՅ 15-Ի ջ--- 
| Էտ Էք - Ը 
Ը մ 
1-ջ ո 
«Հ 
-Ծ 2 
- ՅՅ 72 1852-Ի Տ-- 
12 «3 - Ո«.Ժ | Ը 
ն 2 Ը ՍԱ: 
- 
Ինչպես նան մենք կստանանք հետնյալ համանման առնչությունները. 
/ -՞» -52 
ո ՉՏ 1857-Ի ջ-.- 
| Էտ Ւ ՀԻ - Օ 
Շ 1-ջրՄ 
Հ 
-» -52 
-3 5-5 -» 15-Ի ջ-Շ- 
1:23 - (ՈԷ) 5 
Շ Ը Շ --» 
լ-ջ-մ 
ԷՏ օ՛ 


(Հ1 - 53)-ով, (ՀԼ - 6)-ով ն (Հ1 - 73-ով տրված հավասարումներից մենք կստանանք հետնյալ առնչությունը. 


-52 
)ք 


7 ա 
(1223 ՒՔ- 2 


առնչությունը. 


զրո լ) 
12:24 ԷՈ) - 1.58 Ւջ 


Նմանապես (Հ1-53-ով, (Հ1- 63-ով ն (ՀԼ-73-ով տրված հավասարումներից՝ կստանանք հետնյալ 


Ը2 


Կստանանք նան հետնյալ առնչությունը. 


Հավանա Վիլա «27 «վրա կիա ամի 
ՍԱ: 2123 ("53145848 
1 մ 11 1 Մ ոո 1 մ 1 Մ տ 
ԱԱ: 2123 (2:3)(1:8-:: 48 
Ինչպես նան կստանանք հետնյալ առնչությունը. 
ԺՄ. րու: 7 մ լ) 
(2303): - (Ր: 5-Շ2-Իջ 


Բազմապատկելով իրար հետ (Հ1 - 53-ի բոլոր երեք հավասարումները, մենք կստանանք հետնյալ առնչությունը. 


22 
մ 


ո1 ՅՅ ՊՀ`Չ -՛ ՅՅ ՊՀ 
1-5--- ո) (12: ջն 
( 526 8-2 5-Ը 8-22 


8 


ԱԱ: աշ ԱԱՆՆՅ2 
- ՒՏ : ՒՏ ) 
Ը2 ) ( Շ 8-2 ( Շ 8-2 
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շ 


2:38 Ւջ 


ՀՂ-5 


ՀՂ-6 


ՀՂ-7 


ՀՂ-8 


ՀՂ-9 


ՀՂ-10 


ՀՂ-11 


ՀՂ-12 


Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Իրար հետ բազմապատկելով (1. 8 -- 32)-ով տրված բոլոր վեց առնչությունները ն օգտվելով նան (1.8 - 24)-ով 
տրված առնչությունից, կամայական 5», մ ն 17 ուղիղ ն հակադիր հարաբերական արագությունների համար մենք 
կստանանք հետնյալ առնչությունը. 


ՍԱՏԱՆԱ ԱՈ տա) Հոր 


Ինչպես նան կստանանք հետնյալ երեք առնչությունները. 
՛ 


Շ 7 
2 
Շ 
«-3 -«- ն «)Ր 3) 
Հ ը ծ ՆՆ Ը ծ ա ) -2 : «-» : ՏՅ 
Շ Շ լ- ջմոր 
2 


| 


մ լն) ւղ լո 3 
ԱԼ «րրյ-ն Հն 8-22 Նե 8-62 
«Տ «-«- -»«- «-ջ 
ն 8-ի ն «)-Ո 5-)Մ 8-Հ8Բ Հ 1- ջոր ՀՂ-15 
Շ Ը 6 Շ Ը՛ 
7 լղ ո) եո) մ Մո) 
ն «յն Հռ)» «յն 8-2 ՅՆ 8-02 
.8- 15)-ով տրված հայելային անդրադարձման Հայկական ձնափոխության հավասարումները մենք կարող ենք 
գրել ճան կամայական Ֆ(օց,4) ուղիղ ն հակադիր ֆիզիկական մեծության համար հետնյալ կերպ. 
Հի -ֆ/ 
Տ Ն իներցիալ համակարգերի միջն Ց ն Թ իներցիալ համակարգերի միջե 
«Հ -/ ։ .« Ֆ թ ՀՂ-16 
Փ -Փ-ՀՏ4 Փ-Ժ-Ի» 
«-/ -Ֆ 32 «- -» 
4 --4Ճ 4Հ--'Ճ 
.8- 25)-ով տրված Հայկական ձնափոխության հավասարումները մենք կարող ենք գրել ճան կամայական 
Խ(Փ,Ճ) ֆիզիկական մեծության համար, արտահայտված տեղական հարաբերական արագությամբ. 
Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
ն »- 233: Մ «-.Ֆֆ 
ն) -7.(՞լԸ::Թ-554| Փ-7. ԼԱ23. 2-4 | Հ1-17 
ն 
-Ֆ/ ՐԱ -» / Մն 
4 -"'(՞Ա- Բժ) 4-75 (" - Ֆր 
Իսկ (1. 10 -- 29)-ով տրված Հայկական ձնափոխության հավասարումները մենք կարող ենք նույնպես գրել 
կամայական Ֆ(օ,4) ֆիզիկական մեծության համար, արտահայտված բացարձակ հարաբերական արագությամբ. 
Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
, էք Թ Ֆո լո ը» 
- ոշ ՒԷ 25-Ը ե ԷՋ-Ը4 Փ- է 15-Ը ե 8-4 ՀՂՂՑ 
Հ» 
»/ Ֆո |» 7 » ը |...» 
4 -|ոօօ 15-Ը ի --Փ 4-ը ՒԷ 25-Ը ի Ւ-ԸՓ 
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ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


«Հայկական Հարաբերականության Մեքաճնիկա»-ում կարնոր դերակատարություն ունեն հետնյալ երկու 


արտահայտությունները, որոնք կամայական 5», մ ն )7 արագությունների համար տրված են ստորն. 

547 | 
լ ն 

--5 ջ 


1-27 | 
ՆԸ տ 


Լ 
շ»6 

ՀՂ-19 
8-ի 15 ջ 


Լ 
2 
- 


(Հ1 - 195-ով տրված երեք զույգ արտահայտությունների համար մենք կարող ենք գրել կարնոր առնչություններ, 
որոնք մենք կներկայացնենք ստորն առանց ապացուցման ն կգրենք դրանց մի մասը առանց վեկտորի նշանի: 


Կամայական ուղիղ ն հակադիր )7 տեղական արագության համար տեղի ունեն հետնյալ առնչությունները. 


3 
լ. 
բ: ււՖ ` 1Ի-շ9-Ը 
։ 13 
ռ 
ՀՂ-20 
«- 
2 լ.Թ ա 14 153- 
Իշ 1-5 
մոռ 
Նմանապես, ԽՍ ն ԽՃ իներցիալ համակարգերում կամայական արագությամբ շարժվող փորձնական մասնիկի 
ակնթարթային ուղիղ ն հակադիր արագությունների համար տեղի ունեն հետնյալ առնչությունները. 
1- 1 ո 1- 1 լա 122 ռա 
1 ջ Բշ 5-Ը Բ շ8- (5 25-)- 2 
լո 250 - «-Ֆ 
1-- շՎԻ 
թ» 
ՀՂ-21ա 
ւմ ւ չ3. Լ 21-15 
ի ռ՛ (211): 4:1:3 Թ-:25)--շ 
) 25-Ը - 
1-9-2- 
նֆ ւ ւ 22152 
Ա: ՍԱԶ Ա123 (Թ- զ5-)--շ 
1 -9- - աա 
2 
ՀՂ-21բ 
ւ. ւ ւշ 25 
3 (ՅՈՒԹ (Փ-25-)--2 
1: 5-2 - 6 
ա 
1-ջ 2 
ւ. ւմ ւշ Մ 
' տ. Առ 1:Ա123 (- -գ5-)--շ 
Ւ --5 ռ 
2ԻՐԸ Արտաիի 
22 
ՀՂ-21գ 
ւ.Ֆ աղ ԼԱ 
Ֆ ա. (ւ Ի): 3) (2 25-)- 2 
ՀՈՐԸ 
1-9-2 


75-88 


- Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Ինչպես նան տեղի ունեն հետնյալ երեք առնչությունները. 
(0 :2)-(Թճօլն "5 
-7.(37.02 


) ( 
Հ.Շ» ալն 55 
) (1:52 
) ( 


Է- 
Լ) 


12) 


(9- 15) 


ՇՀլ Շր 
օԹԼ «րլ 


ՀՀ. 7 Հ Հ. 7 ՀԱԼ. Գա, 


Է- 
Լ) 


1 1 


2) 


(9- 157) 


1- 


12) 


«Էր Իլ 


Ծ|- 


Է- 
Լ2) 


ՀԹ ՇՀթլ 


- «7.02 1-15 


(.- 152) 


Է- 
2) 


1-15 


7- 
Հ 
ՀԼ 
ՀՀ 
իթ 
) 
թլ- 
- 


7- 
Հ 
ՏՂ 
՛-Հ ՛--Հ -Հ ՛՛-Հ 
- 
) 
թի- 
2 


-՛7.ԸՉ:Ը9 
)-Շ«Թլնչ2)1 4 


Նույնպես, Ս ն Ճ՛ իներցիալ համակարգերում կամայական արագությամբ շարժվող փորձնական մասնիկի 
ակնթարթային ուղիղ ն հակադիր արագությունների համար տեղի ունեն հետնյալ առնչությունները. 
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Հ1-24գ 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Կամայական ուղիղ ն հակադիր )7 տեղական արագության համար տեղի ունեն հետնյալ կարնոր 
առնչությունները. 


«.Ո:Թ9)- 7.69 25) - ճճո)»6 
(Բ: ՇՑ(Թ8 «25 - Խ0:09:7:01- (ա) 


ՀՂ-25 


Նույնպես կամայական ուղիղ ն հակադիր )» արագության համար տեղի ունեն հետնյալ առնչությունները. 


Ուղիղ շարժման համար Հակադիր շարժման համար 


- 
-Շ »0 | 5--- 
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1 աՀ ՀոՅԵ) 20 2. Հ ՅԵ - Հրո 3-8 ԱՅ: 
7 7 
Ճ(ոչ)- Է5-2- Ճ( օբ) Է 75--- 


7 
լ 9-- յ. 15407.) 
լ լ տն 
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ն 
:: 89-Ը- 750 ը) 


Հետնյալ բանաճները կիրառվում են «Հայկական Հարաբերականության Սնքանիկա - Սիաչափ Շարժում» գրքում՝ 
էներգիայի ն թափի պահպանման ու ձնափոխության օրենքների մեջ. 


(5: 19) «(Հ 190: 158):91: 158) -0-ԽՈՀՔ ՏԻ.) Հ1-27ա 


ԱՀԱ) -«8ԱՀ 3:10 Հ 157-902 Հ 159) Հ 90:- 342(1458 9 | Հ1-27բ 


1:2525:) ն («Բ Հ 15) արտահայտությունների ձնափոխության բաճաձները. 
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Հ1-28 
2.6): 2» - 06229 17.620-2591-0- Լթւթութց( ծ - Ք) 


1: 253) ն (3 Վ 15) արտահայտությունների ձենափոխության բամաձները. 


7001: 25-) Հ |/(0: 252) |170:258)1|-0- 453)7:6)7.0)-2 


Հ1-29 
157 :((235 Հ 15) - (02: 25 ||7:( 0038 4: 35)|-26 Է5:)7:(77:(2-2 


1:2527) ն (8 Հ 15) արտահայտությունների ձնափոխության մեկ այլ բանաձն. 


7:21: 55) Հ ՛7.(24Վ17 2:60: 2523 1Է (607 2729թ 


ՀՂ-30 
7:(0)(8-2 Հ 25) Հ 70740 52)|7:6-Ի Հ 25)|- 227.090: 255) 


1:25) ն (83 Վ 15) արտահայտությունների ձնափոխության մեկ այլ բանաձն. 


7: 20::258) Հ (90:52 2:20«:251- 20062253 
7:65 Հ 15) - (47:05 Հ 29192 |7:(00 4: 2525թ 


ՀՂ-31 


Տօ գործակիցը ունի հետնյալ արժեքը. 
քօ-Զ- 157 ՀՂ-32 


77-88 


Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հավելված 2 - Գանձասար Գաղափարասով Ֆիզիկոսների Համար 


Մեր հաջորդ «Հայկական Հարաբերականության Սեքանիկա - Սիաչափ Շարժում» գրքում մենք ստացել ենք 
բազում նոր զարմանահրաշ բանաձներ, որոնք ներկայացնում ենք այս հավելվածում առանց արտածման: Միայն 
հիշեցնենք մեր ընթերցողներին, որ ներկայացվող բանաձների Լորենցյան հարաբերականմության տեսության 
համարժեքները (եթե այդ համարժեքները իհարկե գոյություն ունեն) դուք կարող եք ստանալ մեր բանաձներից, դրանց 
մեջ 5 ն . գործակիցների համար ընդունելով հետնյալ արժեքները. 


5-0 
Ք--1 
1. Տեղական արագացում 
Կամայական շարժվող փորձնական մասնիկի տեղական արագացումները ՍՄ ն 7 իներցիալ համակարգերում, 


համաձայն (1.8 -3)ին (1.8-- 43-ի, մենք սահմանել էինք հետնյալ կերպ. 
Ճ՛' ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


2-թ: 
Ուղիղ արագացում զ- ՀԸ: - 6-5 Ուղիղ արագացում Ֆ- Ր 4 1 
՛ շն ՛ 47 
Հ» 
26- 2«- 
Հակադիր արագացում «- 2 Ջ» 225 Հակադիր արագացում Ֆ- 4. - 4 Հ 
վ Ճ. «7 


Օգտագործելով տեղական արագացման վերոհիշյալ սահմանումը մենք ներկայացնում ենք ձեզ որոշ բանաձներ: 


» Սրնճույն իներցիալ համակարգերում փորձնական մասնիկի ուղիղ ն հակադիր տեղական 
արագացումների միջն եղած Հայկական առնչությունները (առաջին բանաձն) 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն Ճ' ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


ՀԱՆ ւ- տյ րանն Լ տ: 
(12:38) Ը - Է) 
ՀՏ 
Հ 1 2 Ա -: 1 «- 


Հ» Սրնճույն իներցիալ համակարգերում փորձնական մասնիկի ուղիղ ն հակադիր տեղական 
արագացումների միջն եղած Հայկական առնչությունները (երկրորդ բանաձն) 


Ճ' ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


7:09 --ՈԸՑԵ 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


7: (9)2 Հ 7102 » 


Հ» "Իրար նկատմամբ հարաբերական շարժման մեջ գտնվող երկու տարբեր իներցիալ համակարգերում 
փորձնական մասնիկի տեղական արագացումների միջն եղած Հայկական առնչությունները 


Մասնիկի ուղիղ շարժման դեպքում Մասնիկի հակադիր շարժման դեպքում 
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Հ2-2 


Հ2-3 


Հ2-4 


Հ2-5 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Հ» Իրար նկատմամբ հարաբերական շարժման մեջ գտնվող երկու տարբեր իներցիալ համակարգերում 
փորձնական մասնիկի տեղական արագացումների միջն եղած Հայկական մնայուն առնչությունները 


Ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջն Հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


7624 -7:()5 » 2(Թ)ն - Ե 


Հ2-6 


Սահմանում 1-7 - Շարժվող փորձնական մասնիկի համար գոյություն ունեն մի շարք յուրահատուկ ֆիզիկական 
մեծություններ արագացում ն ուժ, որոնց բացարձակ մեծությունները մնում են հաստատուն բոլոր իներցիալ 
համակարգերում (ուղիղ ն հակադիր): Նմանապես գոյություն ունի մի յուրահատուկ զանգված, որը նույնպես մնում է 
հաստատուն բոլոր իներցիալ համակարգերում (ուղիղ ն հակադիր): Այս թվարկած ֆիզիկական մեծությունները 
լավագույնս են բնութագրում կամայական փորձնական մասնիկի շարժումը ուժային դաշտում: Հետնաբար բոլոր այդ 
կարնոր ֆիզիկական մեծությունները մենք անվանում ենք Հայկական մեծություններ ն տարբերակում ենք դրանք 
ստորին «Հ» ցուցիչով: Ահա այդ Հայկական ֆիզիկական մեծությունների սահմանումը: 


ծ Հայկական արագացման սահմանումը Բ ն ԽԻ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


4. - Դ» (Ց) ժ- (2). Հ Հաստատուն (տվյալ շարժման համար) 
Հ2-7 
«.- ՀԴ «ե Հ Դ (ռե - Հաստատուն (տվյալ շարժման համար) 


ծ Հայկական արագացումը բոլոր իներցիալ համակարգերում բավարարում է հետնյալ պայմաններին 


Հ2-8 


ծ Հանգստի վիճակում գտնվող Հայկական զանգվածի սահմանումը 


ոս--Ժ-գտ)ուտ 0 ՀՔ 


Փ Հայկական ուժի սահմանումը ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի համար 


ի, - ուչ 0: Հ Հաստատուն (տվյալ շարժման համար) 22:40 
ռ չ-Պո Հօ - Հաստատուն (տվյալ շարժման համար) 


2. Բացարձակ արագացում 


Կամայական շարժվող փորձնական մասնիկի բացարձակ արագացումները ԽՄ ն ԽՄ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ 
համակարգերում, համաձայն (1. 10 - 93-ին Ա.10 - 103-ի, մենք սահմանել էինք հետնյալ կերպ. 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում Ճ' ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 
- (ժբ 422 թ» ճմբ «2». 
Ուղիղ արագացում 4բ--ք զ Ուղիղ արագացում Արի» 212 ՀԶ-11 
ԷԶ 
Հ «թր 425 ծ ճեր 25. 
Հակադիր արագացում օբ--ք 22 Հակադիր արագացում Եր րո ոշ 


79-88 


- Հայկական Հարաբերականմության Տեսություն -Փ 


Օգտագործելով բացարձակ արագացման վերոհիշյալ սահմանումը մենք ներկայացնում ենք ձեզ որոշ բանաձներ: 


Հ» "Բացարձակ արագացման բաղադրիչները ուղիղ իներցիալ համակարգերում (առաջին բանաձն) 


ի, ուղիղ իներցիալ համակարգում ՐՀ ուղիղ իներցիալ համակարգում 
0 0 
0 Սրի 3 -»0 ու թշ :Ֆ 
«ո Է «-ՈՇԳ( չոր թր «-ՈՇ( 3» 
ՀՏ 
«բ Նր: »ջ զմ ՉՀ» 
ո- «Է -ՈՈՀԻ ԼՔ ե-ի -ՈՇՑՈՒ Ը) 


ծՓ "Բացարձակ արագացման բաղադրիչները ուղիղ իներցիալ համակարգերում (երկրորդ բանաձն) 


/ 
ի՛ ուղիղ իներցիալ համակարգում ից ուղիղ իներցիալ համակարգում 
Ր 0 
Ք -» ջ 3 -» 
է լզ" ԴՇՌԵ--«. »րտ-ոլ-ոԴՒ--«. 
6506 8 Ի-: ) 7.0 Աղե) 
Տ. « 
եր 3/Չ՝ԳԾ -» ջ ՀՅ 
րատ ՍԱՐՈ Է-ջՎ-Ո-2. 
տա Ա122 7. 123 
- 


ծՓ Բացարձակ արագացման բաղադրիչները հակադիր իներցիալ համակարգերում (առաջին բանաձն) 


1 
ի հակադիր իներցիալ համակարգում ի. հակադիր իներցիալ համակարգում 
0 Ժ-. 0 0 -- 
եր - ոջ - (3) եջ - ե Ֆր ը : - -7Հ (ո3 (:5 - յ 
Հ» 
նը բ - տի 
ա-ի -ՈԹՈՀՆՑ- ն 5- Զո: «ո «1:1)Ֆ 
ծ "Բացարձակ արագացման բաղադրիչները հակադիր իներցիալ համակարգերում (երկրորդ բանաձն) 
Ա 
ի հակադիր իներցիալ համակարգում ի. հակադիր իներցիալ համակարգում 
Ջ 0 
«-0 ֆ: «- 
"ո - Յ(9)2 Հ-ն, ` - Յ(Գ)Ե --ն, 
Ֆ ՖԼ ո Վ. 1 
7.(» եչ - ) 7.6ճ (22 Լ 2) 
». Վ 
եր «-Վ«- -- ծ «- 
- - - 73(»)2 - ճւ բ - -ՕՋԵ- ն. 
(րչ8) 7.0 123 
- 


» Հակադիր ն ուղիղ բացարձակ արագացման թվային ն տարածական բաղադրիչների Հայկական 
առնչությունը 


Ճ իներցիալ համակարգում ԽՃ" իներցիալ համակարգում 
0 0 «-0 -»0 5 
Օր Հ Սլ Իտմբ Բ. Ել ՀԵբ-ԻՏԵր 
րՀ Յբ Եր --ել 


Հ Հետաքրքիր Հայկական բանաձն 


յ 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


Եր Հ ճբ )4. ծ: - ճ(աբ)Մ. 


«- 


ճբ - (ժբ յն. Եւ- /(աո)ճ. 


80 - 88 


Հ2-12 


Հ2-13 


Հ2-14 


Հ2-15 


Հ2-16 


Հ2-17 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Հ Բացարձակ արագացման թվային բաղադրիչների ն տարածական բաղադրիչների Հայկական կապը 


/ 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


5 
ժը 
(2 տ 152)--- Է 154(7բ) -Ֆ »0 


ո. ` Թ 152) -Հ 158(ա.) ՝ 
ճբ ճբ Եր բ 
Ճ(թբ) ճՃ(աբ) 
Հ» 
լ) ն 
ջո. Ժ-Յ)-Ը - Լտրո).շ 2. Ա-ՎԺԱԻ - Վանա) բ 
) ՃԸսբ) Ա - Ճ(բ) ՞ 


ծ "Բացարձակ արագացման թվային ն տարածական բաղադրիչների ուղիղ ն հակադարձ Հայկական 
ձնափոխության հավասարումները Խ" ն Խ ուղիղ իներցիալ համակարգերը միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ 


«30 բ 0 Մբ -» 
:. 1 բ 
եջ Հ| ՃԹբ)Ի-5-շ- |6բԷԻՔ-շ-4բ 
Ի- Թ» Ղ - 

» բ |» . 7բ- 
- 12-ի բ 
Եր Ճ(Թբ)--5-շ- |8բ--բ-ճր 


Հակադարձ ձնափռխություններ 


Ֆ 0 
0 1 7բ թ Մբ» 
եի Ճ(Թբ)--տ5-շ- |Եբ-Ք-շ-Եր 
ր Հֆ. ով - 
0 
ՏԱՑ 1 7 ւ Ֆոր 
ճբ Ճ(Թբ)Է-տ-շ- |ԵբԷ-շ-Եր 


ՀՓ "Բացարձակ արագացման թվային ն տարածական բաղադրիչների ուղիղ ն հակադարձ Հայկական 
ձնափոխության հավասարումները Խ" ն Խ հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


Ուղիղ ձենափոխություններ 


Հ.Զ ք |-0 ֆը «- 
2 1.2. բ բ 
եր Ճ(Թբ)Ի-25-շ-- (ՕրՒջՔ-Ը ճբ 
Ը Հ 25 չո 
- ֆբ խ- Ֆրց0 
- ՆՐ Ար բ 
Եր Հ| ՃԹբ)- 75-շ- |ճբ--շ-ճբ 


Հակադարձ ձնափռոխություններ 


0 
«0. 1 Ֆբ ԹՇ Ֆը 
ճբ Ճ(Թբ)-»55--- Ֆյ-Ք-Ը Եբ 
՞ Հւ": «- 0 
ՔԵՑ Լ. բ թ լ բջ 
ճբ Ճ(Թբ)Ժ-տ5-շ- |Երէ-շ-Եր 


ծ Բացարձակ արագացման բաղադրիչները բավարարում են հետեյալ Հայկական առնչություններին 


» 


»0Վ2 »0 շ շ 042 2 -52 2 
(22) ԷԱ յմ բ «(03 - (8- 855) 2 Փե - (լ չ5րԵր Ա) -(- 352)75(Մ)Ե - (Ե- 153): 
0`Վ2 0« ռ 2 «-0ՊՀ «-0« « 2 ԷՖ շ 
Օօ) ՒՏ.յնբ Տ(6) - (ջ 152)/2(5)2 5 (ոլ ՏԵրԵր Ա) -(- 352)75(ա)Ե -(Ե- 153)0: 


3. Ազատ մասնիկի Հայկական գործողության ինտեգրալը ն Լագրանժիան ֆունկցիան 


Ինչպես գիտեք Հայկական Տեսության մեջ արտածված բոլոր կարնոր մեծությունները մենք անվանում ենք 


«Հայկական» ն նշում ստորին «Հ» ցուցիչով, որպեսզի մենք տարբերակենք դրանք ավանդական համապատասխան 
մեծություններից: 


» ռւ ուղիղ իներցիալ համակարգերում Հայկական գործողության ինտեգրալը ն Լազրանժիանը 


-Ծ թմ 
Ճ ուղիղ իներցիալ համակարգում Ճ ուղիղ իներցիալ համակարգում 


3 7 ք 2 
-5 -Ծ» 32 .» ե: -5 -32 
յ: 2 ԱԶ )7 Հար-շ 2 ք 2 ն 
Եչ Հ -ՎՈցԸ | լեն ԻՏ-շ են Ե: 710Ը | 1-5-Ը եՏ25 4 
Ա ՀՅ. րշ 
Էջ - 2 ՖՈ 5 -32 
- 2 Է «32.1 237 2 մ մ 
ՀԷ. 710Ը 1ԱՅ-ր Ք» էչ 710Ը 1Ի5-ԻՔ-շ 


81-88 


Հ2-18 


Հ2-19 


Հ2-20 


Հ2-21 


Հ2-22 


Օ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հ ուն ճակադրիր իներցիալ համակարգերում Հայկական գործողության ինտեգրալը ն 


Լագրանժիանը 
2 հակադիր իներցիալ համակարգում ի. հակադիր իներցիալ համակարգում 
«- "ր «- -2 «յ - «- «2 .. 
Եւ - -ոօ: | ԱԵԱ 32. Ե: - Կո: ի 1452 ԺՏ 41 
ռ է-«-4 - 
«- «-2 / «-- «.2 
Հ. - -Ուցօ,|1 50 Ւ8-2 Աթ 1061 1-53 Ի 9-5 


»Փ Հայկական գործողության ինտեգրալի մեծությունը բոլոր ուղիղ ն հակադիր իներցիալ 


համակարգերում պահպանճվում է ն հետնաբար մենք այն կնշանակենք առանց վեկտորի նշանի «Ե» 
տառանշանով 


-» »/ «- «Հ 
թ, - ԾչՀԵւ.ՀԵՀԵւ 


Հ» Սրնճույն իներցիալ համակարգերում ուղիղ ն հակադիր Լագզրանժիան ֆունկցիաների Հայկական 


կապը 
Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում ԽՃ" ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 
ա) ա) 
Հ Հ 
ՀԹ --ա ՀԱԱՀ» 
1- 5-Շ 1- 5-ՇԸ 
Հ» 


6.( ո 6." 
ՈՅ ՅՄ 2.0 - 842 
2 Լմ 
1-Ի 5-- 1-Ի 5-- 


»Ֆ 1Լագզրանժիան ֆունկցիաները ուղիղ ն հակադարձ Հայկական ձնափոխության բանաձները ԽԵ ն մ 


ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերի միջն 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 
՛ 
1- :3- - բ 2 1- 23» ա 7 
.(ջ 1 Ձ :: նք Տ.(Թ Տ.(Թ ՅԵՏ . Ըշ Ք.(ջ 
ԸԴ -» -» Յ-Ֆ :«ԸՑ :ԸՑ 5» Յ-» Ը 
1- 92- - 2-2 լ- ՀԱՒ 
Ը Ը 
Հ» 
ԱՆԵ»: ՝ 2 
2 հա: Ն Ն 149-- Հ8--՝ .. 
2143) .5. -» -«- 142) 202) - -«- «2147 
1-57 - ջ 2.2 Սշ2:2 
6 2 Լ 2 


4. Ազատ մասնիկի էներգիայի ն թափի Հայկական բանաձները 


Ֆ ՃԽ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում էներգիայի ն թափիր Հայկական բանաձները 


ի, ուղիղ իներցիալ համակարգում ի հակադիր իներցիալ համակարգում 
՛ - «- 
1- 1537 Լ- 1577 
բ. 2 6 | Ուց62 Հ ՃՕսբ)ուցօշ ծ. - 2 6 : ու067 Հ. ՃԸշբ)ուցօշ 
14:37 -- 3: 1:85 գ եք 
րան) 2 ՇՏ «2 
Հ Հ» 
տ սչ ւջ 
Ժ.- 5-6 ռ 710ԸՇ Ֆ.- 5-6 » 710Ը 
2 ւ 23- ԱԼ»: 
ԷՀ 8»: 13-Ը 38-27 
- 


82 -88 


Հ2-23 


Հ2-24 


Հ2-25 


Հ2-26 


Հ2-27 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


» Ողիղ ն հակադիր էներգիայի ն թափի Հայկական առնչությունները 


«- 


28 
ե.-եւ-էԵւ 

Հ2-28 
.- -(Թ. «5Լու) 


» Ողիղ ն հակաղիր թատի միջին գումարի ն տարբերության Հայկական առնչությունները 


1/2 ՋՀՎ- 1 ւ ւ 1.8 ամա «մ 
21») Հ-ԴաւՅ ն: 153 )ու« 25-Ի. 


Հ2-29 


15. ջ.) -- -(ք Լ55)7(8)3- ուց Հ ուչը1Ժբ 


» Ամշարժ մասնիկի Հայկական ներքին էներգիայի ն Հայկական ներքին թափի բանաձները (ս - 0) 


ք. 2 Էց տ ո10Ը7 
Հ2-30 


Ն .-5- -- աղ Բ. 1 
թ չը - 2չՀը - Խչ ՝  Չ5Ո0Ը 


» / Թաքնված կամ խավար էներգիայի ն զանգվածի Հայկական բանաձեր 


Քե - - 19771065 - 15320 ն ոլ. - -ԷՏ3ուց Հ2-31 


Հ» Էներգիայի ն թատր ուղիղ ն հակադարձ Հայկական ձնափոխության հավասարումները Տր 
ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջն երբ ջ 0 


Ուղիղ ձեափոխություններ Հակադարձ ձնափոխություններ 


/ 
բ ք 2 -: թ աի «8Նարրր 
Բ- չով )-Ի. | Բ -ո(ց| ըՀ»-)Ա-Հ ոո»: 
/ ՖՎ» » է. յ Ֆ» 2 
5. -(ՊլԸ ւբ թւ: (ր : | Ժ. Աա) 


Հ» Շարժվող փորձնական մասնիկի Հայկական լրիվ էներգիայր արտահայտությունը երը ջ «0 


Ւ 2 է. շ է. -5 -» Պ2շ է, : 2 / Է» Վ 1 2 2 
(ք8) -(8-Ը | »խ-Ը թ»Թ:2 ՀԿ-Ը | ։Ա-Շ թ.Հ5Թ.) -:50- Է5)( աօ)» 0 


- Հ2-32 


Հ2-33 


2 թ ե թ Հ: Հ-» թռ է, . ի, «մ ՀԼ 2 
(Հու) -Ը Հ) «Ը - ». ւ) (: Ը) 624) - 96-15) աօ» 0 


ՀՓ Շարժվող փորձնական մասնիկի 13 տեղական արագության որոշակի արժեքների դեպքում 
էներգիայի ն թափի համար տեղի ունեն հետեյալ «տարօրինակությունները» 


5Հ0 թ 12 
ա) եթե 216 ն »--2»6-0 ապա ե.-0 ն ք.Հ ք- 5 106 
2: 
Հ2-34 
5Հ0 ն ջ»-7 ջ- Վչշ 
Աա 20 ն Եր" ն Ա ՀՀՅՅ0 ապա ջ.չ-չ-0 ն Ք.Հլվ--չ-- ւօ 
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5. 


ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հայկական ուժ 


»Փ Հայկական ուժի տարածական բաղադրիչների սահմանումը ուղիղ ն հակադիր բներցիալ 
համակարգերում 


/ 
ՏՆ ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


ա. 

Հ ՀՏ ՊԵ-ար" 
ո" 
ՅՆԻ 
ԱՋԻ. 


ԱՀ հակադիր իներցիալ համակարգերում 


Հ» Հայկական ուժի թվային բաղադրիչների սահմանումը ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


/ 
ոնք ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


Վ 
ոնք հակադիր իներցիալ համակարգերում 


մ 
Ն աա | 125 
մախ Փ-Ը 


Փ Հայկական ուժի տարածական բաղադրիչների բանաձները ուղիղ ն հակադիր ըներցիալ 
ճամակարգերում 


ւ 
նէ ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


թմ 


7: 


7.- 


-(.- 252)ուցյ- (Ժե 


-(9- 252)ուցյ- (ոմ 


Նետ հակադիր իներցիալ համակարգերում 


«- 
7: 5»: 


7.- 


-(9- 5) (Ե 


-(9 - 35-)ուց) (ոռ 


»Փ Հայկական ուժի թվային բաղադրիչների բանաճները ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


/ -Ֆ 
ՏՆ ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


-Ֆ/0 


Ա 


Ք(2 


-» 5 2» 
57) 7:(1)Ե - 9-7. 


-Ֆ Թ» 
7.--Ք6- 15)ոցՀ 714): - 2Յ-Մ. 


, 


Ք. ՆՔ հակադիր իներցիալ համակարգերում 


«-/0 «- Հ» «.«Մ 
7. --ջ(2- 357 71(1)Ե - 2-7. 
«-0 «- «-.« 

7.--Տ2- 157716): - Տր. 


Հ Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության մեջ պահպանվում է Նյուտոնի մեքանիկայի 
երկրորդ օրենքը, եթե մենք Նյուտոնի դասական ուժի վոլխարեն օգտագործենք Հայկական ուժը, 


դասական զանգվածի փոխարեն օգտագործենք Հայկական զանգվածը ն վերջապես տեղական կամ 


Նյուտոնյան արագացման փոխարեն օգտագործենք Հայկական արագացումը: 


/ - 
Ճ ն Ճ ուղիղ իներցիալ համակարգերում 


մ 


/ 


Ա 


չ-- 


ԱՅԾ 


1 ռ թ: ՆՐ «Բֆ 
2-5 ոց: - Ու.ըճ: 


1 2 ա: ) - ո 
2-5 ոց: - Ո. ըճ: 
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ՏՆ հակադիր իներցիալ համակարգերում 


2 


7 


Ա 


.-- 


.-- 


«- «- 
. 1-52)ուց6. ախի 


«- «- 
. 1-52)ուցն. ախի 


Հ2-35 


Հ2-36 


Հ2-37 


Հ2-38 


Հ2-39 


ՕԶ - Միաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


» Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության մեջ պահպանվում են ճան Նյուտոնի 
մեքանիկայր առաջին ն երրորդ օրենքները: Հայկական ուժի մեծությունը բոլոր ուղիղ ըներցիալ 
ճԽամակարգերում կամ բոլոր հակադիր իներցիալ համակարգերում պանհպաճվում է, իսկ ուղիդ ն հակադիր 
խներցիայլ համակարգերի միջն Հայկական ուժը փոխում է միայն նշանը 


Նյուտոնի մեքանիկայի առաջին օրենքը Նյուտոնի մեքանիկայի երրորդ օրենքը 
Ֆ Յ/ «- ՞» 
յ): - 7: ): - -). Հ2-40 
-- Հ Հր «- ԹԱ 
12:22 7:--7. 


6. Բացարձակ ուժ 


Փ "Բացարձակ ուժի տարածական բաղադրի չների սահմանումը ուղիղ ն հակադիր իներցիալ 


համակարգերում 

Յ/ ՞ «/ «. 

Ճ ն Ճ ուղիղ իներցիալ համակարգերում Ճ Ն Ս հակադիր իներցիալ համակարգերում 
«8 ն մթ. Հ./ . մթ ։ 
7-- ք /՛-- տ ՀՉ-41 

Հ» 

թի Ք ճթ Հ Գա 2Ը: մթ. 
7բ- -քր 75 -ք 


Փ "Բացարձակ ուժի թվային բաղադրի չների սահմանումը 


«-0 


0 
Հ: թօ. ՃՈՏթԹ 
մր մբ ք Վո ՀԸ ո.) 


Հ2-42 
«0 -0 
-- Թ. ԺՈՏ 
7-/-Ք--ԸԸԷՔ, 
Հ» Սրնճույն իներցիալ համակարգերում ազդող ն հակազդող բացարձակ ուժերի թվային ն տարածական 
բաղադրիչները միջն տեղի ունեն հետնյալ Հայկական առնչությունները 
Ճ իներցիալ համակարգում ԽՃ" իներցիալ համակարգում 
«-0 -»0 «-0/ -Ֆ0/ 
Տարան ԱԱ Աի Հ243 
ՀՏ 

Ան -Յ ջ -»0 «-/ ը Յ/ 9 -»0 

7-Ի ՑՄր 7.--(ԻՏ7ր 
ծ "Բացարձակ ուժի թվային բաղադրիչները Հայկական բանաձները Խ ն ԽԵ ուղիղ ն հակադիր 
խներցիայլ համակարգերում ն կապը Հայկական ուժի հետ 

Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում Ճ' ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 
-»0 էր) 7.- -»0 տ .- 
7 --Տ(2- 3Տ3)ոց-Ը-Ժ: - 9-7. 7 --Ք2- Հ5)ուց-Ը- Մ. - 89-Ը: ՀՉ-44 
ՀՏ 

ԷԱ Լայ Ֆո Ֆր. վ ւշա, Վր Կրճ 
ր ջ(5 15 )ուց-- ճ:-Տ-Ը յ: տո՞Ջ ջ(5 ԼՏ) 10-Ը ճչ ՀՋ-Ը- Հ 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


ծ Բացարձակ ուժի տարածական բաղադրիչների Հայկական բանաձները Խ ն Խ ուղիղ ն հակադիր 
խներցիալ համակարգերում ն կապը Հայկական ուժի հետ 


Ւ 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


7 --Օ- 3տ)ույՓ.ԸԻ)4. Հ 7:(8)7, 7, --Օ- Հտյոց :Ը1)4: -7:Ը37, 
Հ» 
. - -Թ- Վտ)ուց):(5)6: - 7: (837. Ի - -(ջ- 2)ուց/ (10. - 7: (ո37. 


Հ» Բացարձակ ուժի թմային բաղադրիչները արտահայտված բացարձակ ուժի տարածական 
բաղադրիչներով 


Ճ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում Ճ' ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


-»0 7-2 -Տ0 2-շ: 
Քր փար 
Հ» 

Հ-0 «.«- «-0 ծ«-«Հ 
« ջ7 Հ.-Ա 
ՀԱՅ Ար ո" ՅՔ-Ը Իր 


(ե Հաա) -«( «485 Ա(,) -4 
ելի 7, «() «(8 Հյ.) -տ 


» (րիմ բացարձակ ուժի Հայկական բանաձեր Խ ուղիղ ն հակադիր իներցիալ համակարգերում 


Ա»): Նո, (2) - ն 52 մո 0) ո 9/5 
05:2:.: 2) «ր«3«53(2)-4: 


» Սզդող բացարձակ ուժի թվային ն տարածական բաղադրիչների ուղիղ ն հակադարձ Հայկական 
ձնափոխության հավասարումները 


Ուղիղ ձեափոխություն Հակադարձ ձնափոխություն 
-»0 » -Ֆ0 Ֆո» 0 » -»0 Ֆ.Դ 
2 ոնչ) Է 19-ը լ 1221 155 ոն) 13-Ի | -Տ--7 ր 
Է 
Ֆ» Ֆ. -0 / ՞ Թ ՂՎ Ֆ. 0 
թշ բ |2 բ 2 2 Մբ ԱԱԽ. 
Մ.Հ ոն) 1-2 ի 228 7 Հ | ճո) 15 ՄոՒ--7ր 


Հ Հակազդող ըացարձակ ուժի թվային ն տարածական բաղադրիչների ուղիղ ն հակադարձ Հայկական 
ձնափոխության հավասարումները 


Ուղիղ ձեափոխություն Հակադարձ ձնափոխություն 
«-0 Ֆ «-0/ Փո«Մ «-0/ Ֆ «-0 Ֆո «Հ 
7- ոնչ) Է 19-ը ե Ւ Տ- Ար 122 ոն) 1-2 ի, Ի 
ԷԶ 
-- | Ֆր Հ Ֆր «-0/ էմ ռ լ լք նե լք «-0 
ո- ոն) 25 ռ վե Ը մր .- Ճ(թբ) ի 25 Շ ր Ը վոր 
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Հ2-45 


Հ2-46 


Հ2-47 


Հ2-48 


Հ2-49 


Հ2-50 


Օ - Սիաչափ Գոյերի Հարաբերական Շարժման Տեսություն -Օ 


Մենք Գիտենք 
Մենք գիտենք որ միայն մենք ենք ԱրԱրչաստեղծ կայծի կենդանի 
կրողներն ու պահապանները: Այդ կենսական կայծն ի վերուստ միայն 
մեզ է ժառանգված ու վստահված: Հետնաբար մեր ն մարդկության 
փրկության միակ հույսը պետք է լինի թնե եր մեջ Աերոաավան 
"այդ ԱրԱրչաստեղծ կայծին ն կար" ն արթնացնել ու տ | 


Մենք Հավատում Ենք 
Մենք հավատում ենք, որ անգամ մեկ գիրքը կարող է կայծի դեր 
կատարել ն բոցավառել Հայոց գիտության ջահը: Այս գիրքը ն մեր 
կողմից պատրաստվող մյուս գրքերը կարող են կատարել հենց այդ 
կայծի դերը: Մենք հավատում ենք գալիք Հայկական Արշալույսին ն 
հավատում ենք որ երրորդ հազարամյակը լինելու է Հայկական: Մենք 
հավատում ենք որ Վայաստան Աշխարհը դառնալու է նոր գիտական 
հայտնագործությունների կենտրոն ռե Աշխարհի գիտնականների 
համար դիտաաողի: Մեսք հավատում ար որ Ղազաստանը դառնալու 
լ հայ ակրթության վերածննդի ն. 


Այս գիրքը տպագրվելուց հետո, մենք հույս ունեինք ն այժմ էլ հույս ունենք, որ Հայաստանի պետության 
հովանավորության շնորհիվ, հնարավոր կլինի Հայաստանում հրատարակել «Հայկական Տեսություն» 
աշխատությունը ամբողջությամբ, ի փառս մեր Արորդիների Ցեղի ն Արորդիների Սրբազան Հայրենիք 
Հայաստանի: Այդ գիտական աշխատության տպագրությունը կլինի մեր ամենաազդեցիկ պատասխանը 
Հայոց ցեղասպանությունների պատվիրատուներին, ծրագրավորողներին, իրագործողներին ն անտարբեր 
Աշխարհին: Ամենավերջին վառ օրինակն էր Ռուս-Թուրքական 44 օրյա ցեղասպան պատերազմը 
Հայաստանի նկատմամբ: 


Կեցցե՛ Հայկական Գիտության Վերածնունդը 


Կեցցե՛ Արորդիների Հայրենիք Հայաստանը 
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ՕՓ - Հայկական Հարաբերականության Տեսություն -Օ 


Հեղինակների Համառոտ Կենսագրությունները 


ՌոբերտՆազարյանը սպիտակ գրատախտակի մոտ 
իր համեստ բնակարանում, 19 Օգոստոսի 2012թ. 


1915-1923թթ. Հայկական Մեծ Ցեղասպանությունից փրկվածների հետնորդ Ռոբերտ Նազարյանը ծնվել է 1948թ. 
Օգոստոսի 7-ին, Երնան քաղաքում: Լինելով միջնակարգ դպրոցի ավագ դասարանում, 1966թ. նա մասնակցելով 
Հայաստանի մաթեմատիկայի օլիմպիադային ստացավ առաջին կարգի մրցանակ: 1966-1971թթ. նճա սովորել է Երնանի 
Պետական Համալսարանի Ֆիզիկայի ֆակուլտետում ն ստացել տեսաբան ֆիզիկոսի որակավորում: 1971-1973թթ. նա 
սովորել է Էջմիածնի հոգնոր Ճեմարանում Ա ստացել ավարտական վկայական ու սարկավագի կոչում: 1978-1984թթ. 
նա ազատազրկվել է (7 տարի) մարդու իրավունքների ն Հայաստանի ինքնորոշման իրավունքի պայքարի համար: 

Նա տեսական ֆիզիկայի ասպարեզում ունի բազում հեղափոխական գաղափարներ ն չհրատարակված հոդվածներ, 
որոնք սպասում են բարենպաստ ժամանակների, որպեսզի բացահայտվեն ն հրատարակվեն: 

Այժմ նա աշխատում է ավարտին հասցնել ոչ իներցիալ դիտարկող համակարգերի դեպքում «Ժամանակը ն 
Տարածության Հայկական Ընդհանուր Տեսություն »-ը, միաչափ ն եռաչափ ֆիզիկական տարածության մեջ: 

Նա ունի երեք որդի, մեկ դուստր ն վեց թոռներ: 


Հայկ Նազարյանը իր գրասեղանի մոտ, 2014թ. 


Հայկ Նազարյանը ծնվել է 12 Մայիսի 1989թ.. Լոս Անջելոս, Կալիֆորնիա: 2009-2011թթ. նա սովորել է Գլենդելի 
Պետական Քոլեջում, իսկ հետո ճա սովորել է Նորդրիջի Կալիֆորնիայի Պետական Համալսարանում ն ավարտել այն 
2015թ. ստանալով ֆիզիկոսի որակավորում: 2015-2016թթ. նա դասավանդել է Գլենդելի Պետական Քոլեջում որպես 
դասախոսի օգնական: 2016թ. Նոյեմբերին ճա տեղափոխվեց Հայաստան մշտական բնակության ն ստացավ 
Հայաստանի քաղաքացիություն: 2020թ. նճա մասնակցեց 44 օրյա պատերազմին: 


